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1 Bezpecnostni pokyny a vSeobecna upozornéni

1 Bezpeénostni pokyny a vSeobecna upozornéni

Spole¢nost Omron Yaskawa Motion Control B.V. (OYMC) dodava komponenty uréené
k pouziti v nejriznéjsich prlimyslovych aplikacich. Za vybér a pouiiti vyrobkl spole¢nosti
OYMC nese odpovédnost konstruktér nebo koncovy uzivatel zafizeni. Spole¢nost OYMC
nepfebird odpovédnost za zplsob, jakym jsou jeji vyrobky zaclenény do kone¢ného
navrhu systému. Zadny vyrobek spoleénosti OYMC by nemél byt za zadnych okolnosti
zaclenén do jakéhokoli produktu nebo navrhu jako vyluéné nebo jediné zafizeni pro fizeni
bezpec&nosti. VSechny ovladaci prvky bez vyjimky by mély byt navrzeny tak, aby za v8ech
okolnosti dynamicky detekovaly chyby a bezpec&né odpojovaly pfislusna zafizeni. VSechny
vyrobky, které jsou konstruovany s komponenty vyrobénymi spole¢nosti OYMC, musi byt
koncovému uZivateli dodany s ndleZitymi upozornénimi a pokyny tykajicimi se
bezpecného pouziti a provozu této soucasti. Koncovému uZivateli musi byt neprodlené
poskytnuta vSechna upozornéni vydana spole¢nosti OYMC. Spole¢nost OYMC poskytuje
na své vyrobky vyslovnou zaruku pouze v tom smyslu, Ze kvalita téchto vyrobkt odpovida
normam a specifikacim_uvedenym v této pfirucce. ZADNA DALSI ZARUKA, AT JIZ
VYSLOVNA NEBO PREDPOKLADANA, SE NEPOSKYTUJE. Spoleénost OYMC
neprebira odpovédnost za jakykoli Uraz, Skodu na majetku, ztraty nebo naroky vzniklé
v dusledku nespravného pouZiti jejich vyrobka.

€ Vseobecna upozornéni

A\ VYSTRAHA

* Pfed instalaci tohoto pohonu a pfed jeho instalaci nebo opravou si prectete
tento manual tak, abyste pochopili jeho obsah.

* Je nutno dodrzovat vSechny vystrahy, upozornéni a pokyny.

» Veskeré prace musi provadét kvalifikovany personal.

* Pohon musi byt nainstalovan podle této pfiru¢ky a v souladu s mistnimi predpisy.

* Rid'te se bezpeénostnimi pokyny uvedenymi v tomto manualu.

Za jakykoli uraz nebo poSkozeni zafizeni nasledkem zanedbani upozornéni
uvedenych v této pfirucce je zodpovédny provozovatel zafizeni.

A\ VYSTRAHA

Upozorrfiuje na nebezpec€nou situaci, pfi které by mohlo dojit ke smrtelnému nebo
vaznému urazu.

V této piirucce jsou k oznaceni bezpecnostnich upozomeéni pouzity nasledujici smluvni
symboly:

A POZOR

Upozorriuje na nebezpecnou situaci, pfi které by mohlo dojit k leh&imu nebo stfedné
zavaznému Urazu.
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1 Bezpeénostni pokyny a vS§eobecna upozornéni

UPOZORNENI

Oznaduje upozornéni na nebezpedi vzniku $kody na majetku.

€ Bezpecnostni upozornéni

A VYSTRAHA
Nebezpeci zasazeni elektrickym proudem

* Nepokousejte se méni¢ upravovat nebo pozméiovat jakymkoli zptisobem, ktery
neni popsan v této prirucce.
Nedodrzeni mize mit za nasledek smrtelny nebo vazny draz.

Spole¢nost OYMC nenese odpovédnost za nasledky jakychkoli Uprav vyrobku
provedenych uzivatelem. Tento vyrobek nesmi byt upravovan.

* Nedotykejte se svorek, dokud nebudou zcela vybity kondenzatory.
Nedodrzeni mdze mit za nasledek smrtelny nebo vazny uraz.
Pred pfipojovanim svorek odpojte od zafizeni napdjeni. Vnitini kondenzator zlstava
nabity i po vypnuti zdroje napajeni. LED dioda indikujici nabiti zhasina poté, co napéti
stejnosmérné sbérnice poklesne pod 50 V. Abyste predesli zasaZeni elektrickym
proudem, vyckejte po zhasnuti vSech indikator( jesté alespori pét minut a zmérte
napéti stejnosmerné sbhérnice pro potvrzeni Urovné napéti.

* Neumoznujte nekvalifikovanému personalu pristup k zafizeni.
Nedodrzeni mdze mit za nasledek smrtelny nebo vazny draz.
Udrzbu, prohlidky a vyménu souéasti smi provadét pouze opravnény personal, ktery
je dobfe obeznamen s postupy pfi instalaci, sefizovani a udrzbé stfidavych pohon(.

* Dokud je zapnuto napajeni, neodstranujte kryty a nedotykejte se desek s elektrickymi
obvody.

Nedodrzeni mdze mit za nasledek smrtelny nebo vazny uraz.

* Vzdy uzemnéte zemnici svorku na strané motoru.

Nespravné uzemnéni zafizeni by mohlo mit za nasledek smrtelny nebo vazny draz pfi
doteku s kostrou motoru.

« Pfi provadéni praci na pohonu nenoste volny odév a Sperky a pouzivejte ochranu zraku.
Nedodrzeni mdze mit za nasledek smrtelny nebo vazny uraz.

Pfed zahajenim provadéni praci na pohonu sejméte vSechny kovové predméty,
jako napfiklad hodinky a prsteny, zajistéte volny odév a nasadte si ochranu zraku.

* Nikdy nezkratujte vystupni obvody ménice.
Nespojujte zkratem vystupni obvody méni¢e. Nedodrzeni muze mit za nasledek
smrtelny nebo vazny uraz.
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1 Bezpecnostni pokyny a vSeobecna upozornéni

A\ VYSTRAHA
Nebezpeci nahlého uvedeni do pohybu

¢ Béhem automatického ladéni pohonu se zdrzujte v bezpe¢né vzdalenosti
od motoru. Motor se mize nahle rozbéhnout.
Béhem automatického spousténi zafizeni se stroj mize nahle uvést do pohybu,
coz mGze mit za nasledek smrtelny nebo vazny draz.

Po pfipojeni napajeni se systém miize necekané spustit, coz mize mit za
nasledek smrtelny nebo vazny uraz.

Pfed pfipojenim napajeni zajistéte, aby se v blizkosti pohonu, motoru a pohanéného
stroje nezdrzoval Zadny personal. Pfed pfipojenim napajeni k pohonu zajistéte kryty,
spojky, kliny htideld a zatéz stroje.

Nebezpedi pozaru

Nepouzivejte nevhodny zdroj napajeni.

Nedodrzeni maze mit za nasledek smrtelny nebo vazny Uraz zpisobeny pozarem.
Pfed pfipojenim napajeni zkontrolujte, zda se jmenovité napéti méni¢e shoduje
s napétim pouZzitého zdroje napajeni.

Nepouzivejte nevhodné hoflavé materialy.
Nedodrzeni mize mit za nasledek smrtelny nebo vazny Graz zpusobeny pozarem.
Méni¢ pfipevnéte ke kovovému nebo jinému nehoflavému materialu.

Nepfipojujte stfidavé sitové napajeni k vystupnim svorkam U, Va W.

Ujistéte se, ze napajeci vodice jsou pripojeny ke vstupnim svorkam hlavniho
obvodu R/L1, S/L2, T/L3 (nebo R/L1 a S/L2 pri pouziti jednofazového napajeni).
Nepfipojujte stfidavé sitové napéti k vystupnim motorovym svorkdm ménice. NedodrZeni
tohoto pokynu miize mit za nasledek smrtelny nebo vazny Uraz zplsobeny pozarem
vzniklym poskozenim pohonu pfi pfipojeni sit'ového napéti k vystupnim svorkam.

* VSechny svorky utahujte specifikovanym utahovacim momentem.

Uvolnénd elektrickd spojeni mohou mit za nasledek smrtelny nebo vazny uraz
zplisobeny pozarem vzniklym prehfatim elektrickych spojeni.

A POZOR
Nebezpeci zniceni

* Nepfenasejte ménic za predni kryt.
Nedodrzeni muze mit za nasledek mensi nebo stfedné tézky Uraz zplsobeny padem
hlavniho télesa ménice.

Nebezpecdi popaleni

* Nedotykejte se chladi¢e nebo brzdného odporu, dokud neuplyne doba
ochlazovani po odpojeni napajeni.

4 I67E-CZ  Strucné Gvodni pfirucka k ménici V1000



1 Bezpeénostni pokyny a vS§eobecna upozornéni

UPOZORNENI

Nebezpecéi poskozeni zarfizeni

* Pfi manipulaci s pohonem a s deskami s elektrickymi obvody dodrzujte postupy
pro ochranu pred elektrostatickymi vyboji.
Nedodrzeni tohoto pokynu muze mit za nasledek poskozeni obvod( pohonu
elektrostatickym nabojem.

Nikdy nepfipojujte nebo neodpojujte motor k/od pohonu, dokud je vystup ménice
pod napétim.
Nespravné poradi spousténi zafizeni by mohlo mit za nasledek poskozeni pohonu.

K zadné soucasti pohonu nepfipojujte zkusebni napéti.
Nedodrzeni miize mit za nasledek poskozeni citlivych zafizeni uvnitf ménice.

Je-li zafizeni poSkozeno, neuvadéjte je do provozu.

Nedodrzeni mize mit za nasledek poSkozeni dalSich zafizeni.

Nepfipojujte ani nespoustéjte zadné zafizeni s viditelnym poSkozenim nebo chybéjicimi
soucastmi.

Nainstalujte ochranu obvodu systému proti zkratu podle pfislusnych predpisu.
Nedodrzeni muze mit za nasledek poskozeni pohonu.

Pohon je vhodny pro obvody, které jsou schopny dodavat maximalni efektivni symetricky
proud 100 000 A, maximalné 240 VAC (tfida 200 V) a maximalné 480 VAC (tfida 400 V).

Pro pfipojeni kontrolnich vodicli nepouzivejte nestinéné kabely.
Nedodrzeni muze mit za nasledek elektrické ruseni a s nim souvisejici nedostatecny vykon
systému. Pouzivejte stinéné kroucené dvojice vodi¢l a stinéni pipojte k zemnici svorce ménice.

Neumoznujte nekvalifikovanému personalu pouzivani vyrobku.

Nedodrzeni muze mit za nasledek poskozeni méni¢e nebo brzdného obvodu.

PFi pfipojovani volitelného brzdné jednotky k ménici si peclivé prectéte navod k této
brzdné jednotce.

Neupravujte obvody ménice.
Nedodrzeni miize mit za nasledek poskozeni ménice a neplatnost zaruky.

Spole¢nost OYMC nenese odpovédnost za nasledky Uprav vyrobku provedenych
uzivatelem. Tento vyrobek nesmi byt upravovan.

Po nainstalovani pohonu a pfipojeni dalSich zarizeni zkontrolujte vSechny vodice,
abyste se ujistili, ze vSechna pfipojeni jsou spravné provedena.
Nedodrzeni mize mit za nasledek poskozeni pohonu.

* K vystupu ménice nepripojujte neschvalené RC nebo LC odrusovaci filtry,
kondenzatory nebo prepét’ova ochranna zafrizeni.

Pouziti neschvalenych filtrd mize mit za nasledek poskozeni ménic¢e nebo motoru.
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1 Bezpecnostni pokyny a vSeobecna upozornéni

€ Bezpecnostni opatfeni pro zajisténi shody se Smérnici CE
pro nizka napéti

Tento méni€ byl testovan podle Evropské normy EN61800-5-1 a zcela vyhovuje

pozadavkim Smeérnice pro nizka napéti. Aby tato shoda byla zachovana i pfi pouziti

tohoto ménice v kombinaci s jinymi zafizenimi, musi byt spinény nasledujici podminky:

Nepouzivejte ménice v oblastech se stupném znecisténi vy$Sim nez 2 a s kategorii prepéti

3 podle normy IEC664.

U ménicu tfidy 400 V uzemnéte nulovy bod hlavniho zdroje napajeni.

€ Bezpecnostni opatieni pro zajisténi shody s normami UL/cUL

Tento méni€ byl testovan podle normy UL508C a vyhovuje poZadavkim UL. Aby tato
shoda byla zachovéna i pfi pouZziti tohoto ménice v kombinaci s jinymi zafizenimi, musi byt
splnény nasledujici podminky:

Neinstalujte ménic v oblastech se stupném znecisténi vy$Sim nez 2 (podle normy UL).
Pouzivejte médéné vodice doporuéené v normach UL (s jmenovitymi parametry
stanovenymi pro teplotu 75°C) a uzaviené nebo kruhové konektory s certifikaci CSA.
Podrobné informace naleznete v uzivatelskeé pfirucce.

Nizkonapét'ové obvody pfipojujte pomoci vodic¢t odpovidajicich tfidé 1 podle normy NEC.
Pfi zapojovani dodrzujte poZadavky narodnich nebo mistnich norem. Ke svorkam fidiciho
obvodu pfipojte zdroj napajeni tfidy 2 podle predpist UL. Podrobné informace naleznete
v uzivatelské prirucce.

Tento méni¢ se podrobil zkratové zkousce podle UL, na zakladé které bylo vystaveno
osvédéeni o tom, Ze béhem zkratu zdroje napajeni nepfekroli prochazejici proud
maximalni hodnotu 30 000 A pfi 240 V (u pohona tfidy 200 V) resp. pfi 480 V (u ménicd
tridy 400 V).

Vnitfni nadproudova ochrana motoru je klasifikovana podle normy UL a odpovida rovnéz
pozadavkim norem NEC a CEC. Nastaveni Ize provadét pomoci parametrti L1-01/02.
Podrobné informace naleznete v uzivatelské pfirucce.

€ Bezpecnostni opatieni pro pouzivani funkce
bezpecnostniho zastaveni

Funkce bezpecnostniho zastaveni je navrzena v souladu s bezpecnostni kategorii
3 podle normy EN954-1 a kategorii SIL2 podle normy EN61508. Lze ji vyuzit
k provadéni bezpeénostniho zastaveni, které je normou EN60204-1 definovano jako
kategorie zastaveni 0 (nefizené zastaveni pfi preruSeni napajeni). Podrobné
informace o pouziti této funkce naleznete v uzivatelské pfirucce..
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2 Mechanicka instalace

2 Mechanicka instalace

€ Po dodani

Po dodani ménice provedte nasledujici ukony:

 Zkontrolujte, zda méni¢ neni poskozen. V pfipadé zjiSténi posSkozeni ménie po
dodani se obrat'te na svého dodavatele.

* Prostfednictvim kontroly udaji na typovém Stitku ovérte, zda byl dodan spravny model.
V pfipadé, ze Vam byl dodan nespravny model, se obrat’te na svého dodavatele.

€ Prostiedi pro instalaci

Aby byla zajisténa optimalni provozni zivotnost méniCe, zvolte k jeho instalaci
prostiedi, které splfiuje nize vyjmenované podminky.

Prostredi

Podminky

Oblast instalace

Vnitfni

Okolni teplota

—10°C az +40°C (Typ Nema 1)
—10°C az +50°C (typ v otevieném provedeni)

PFi pouziti uzavieného rozvadéce je v oblasti instalace tfeba
nainstalovat ventilator nebo klimatizacni zafizeni, které zajisti, ze
teplota vzduchu uvnitf rozvadéce neprekroci specifikovanou uroven.

Zamezte tvorb& namrazy na ménici.

Vlhkost vzduchu 95% rel. vihkosti nebo méné, bez kondenzace
Teplota pfi °oF 43 o
skladovani —20°C az +60°C

Okolni prostredi

K instalaci ménice zvolte prostredi, ve kterém se nevyskytuji:
olejova miha a prach

kovové Spony, olej, voda nebo jiné cizi materialy
radioaktivni materialy

hoflavé materialy (napf. dfevo)

Skodlivé plyny a kapaliny

nadmérné vibrace

chloridy

pfimé slunecni svétlo

.

e o o o o o o

Nadmorska vyska

1 000 m nebo mensi

Vibrace

10 — 20 Hz pfi 9,8 m/s2, 20 — 55 Hz pfi 5,9 m/s?

Orientace

Pohon nainstalujte svisle, aby byl zachovan maximailni chladici uc¢inek.
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2 Mechanicka instalace

€ Orientace a vzdalenosti pfi instalaci

Ménic instalujte vzdy ve svislé poloze. Okolo s

zafizeni ponechete dostatecny prostor pro Vaduchg
fadné chlazeni, jak je zndzornéno na obrazku lpo=@=]
vpravo. il
Poznamka: Nékteré jednotky mohou byt
nainstalovany blize sebe
pouzitim montéze ,vedle sebe®, h
nez jak je znazornéno na
obrazku. Podrobné informace
X A nEr IR Vzduchf
naleznete v uZivatelské pfirucce.
¢ Rozméry
Model Rozméry (mm) Hmotnost
VZA* [Obr] W [ H | D [W1[HT[H2[H3[H4[D1] d (kg)
BOP1 68 [ 128 76 | 56 |[118| 5 | - | - |65|M4| 06
BOP2 68 [128] 76 | 56 |118| 5| - | - |65 |M4| 07
BOP4 68 [ 128|118 | 56 [118| 5 | - | - [385/M4| 1,0
A BOP7 108 | 128 [137,5/ 96 118 5 | - | - |58 [M4| 15
IP20/cteviens B1P5 108 | 128 [ 154 | 96 |118 | 5 | - | - |58 |[M4| 15
provedent B2P2 140 [ 128 [ 163 (128|118 5 | - | - | 656 |M4| 21
B4PO | , Ve vyvoji
20P1 68 [128] 76 [ 56 [118[ 5] - [ - [65]M4| 06
20P2 68 (128 76 | 56 |118| 5| - | - |65 |M4| 06
20P4 68 [ 128108 | 56 [118] 5 | - | - [385/M4| 0,9
20P7 68 | 12812856 (118 5 | - | - [385/M4| 1,1
21P5 108 [ 128 129 | 96 |118| 5 | - | - | 58 |[M4| 13
22P2 108 | 128 [137,5/ 96 |[118[ 5 | - | - |58 [M4| 14
24P0 140 [ 128 143 (128118 5 | - | - | 65 |[M4| 2,1
25P5 140 | 254 | 140 [122]248] 6 | 13/6,2| 55 [M5| 3.8
27P5 | [ 140254 [ 140 [122]248] 6 [136,2] 55 |[M5| 38
2011 180 | 290 | 163 | 160|284 | 8 | 15|6,2| 75 |[M5| 55
2015 220|358 | 187 [192(336| 7 |15|7,2| 78 [M5| 9,2
40P2 108 [ 128 81 | 96 118 5| - | - |10 [M4| 08
40P4 108 (128 99 | 96 [118[ 5 | - | - |28 |[M4| 1,0
B 40P7 108 | 128 [137,5/ 96 118 5 | - | - |58 |[M4| 14
41P5 | A [108 128 154 | 96 |118] 5 | - | - |58 [M4| 15
o 42P2 108 | 128 [ 154 | 96 |118 | 5 | - | - | 58 |[M4| 15
43P0 108 | 128 [ 154 | 96 |118| 5 | - | - | 58 |[M4| 15
44P0 140 [ 128 | 143 [128 118 5 | - | - |65 [M4| 21
45P5 140 | 254 | 140 122248 6 [13| 6 | 55 |[M5| 38
47P5 | . [140[254 [ 140 [122[248] 6 | 1362|155 [M5| 38
4011 180 | 290 | 143 (160|284 8 [15| 6 | 55 |[M5| 52
4015 180 | 290 | 163 [ 160|284 8 |[15| 6 | 75 |[M5| 55
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3 Elektricka instalace

3

Elektricka instalace

Nasledujici obrazek znazorriuje zapojeni hlavniho a fidiciho obvodu.

Zdroj
napajeni

Vicetgelové pulsni/analogové vstupy

Stejnosmérna

Spole¢ny pro

° . Tepelné Brzdny
Pro jednofazové tlumivka (volitelnd) relé odpor
napajeni pouzijte = - . _(volitelny)
R/IL1as/L2 et}
o
+2 +1 - Bt
Pojistky
L1 — © R/L1
L2 — —f—=—] Filtr © S/L2 V1000
1
L3 —/‘_E— © TIL3
Hlavni spinaé oo -——
1 . 1
1 Chod vpfed/stop! S1 @
H P p - 1
1
1|Chod vzad/stop S2 i @
1 T =
1 1 éni
| |[Externi chyba | s3 ! @ Uzemnéni
—
1 1
1 1
1 |Reset chyby sS4 @
+ [Vicekrokove ! =7
: 1
1 [ nastaveni rychlosti 1 S5 &@
1 [Vicekrokové [ 1
: nastaven rychlosti 21 | s6 ! E@
" }J ) +24V 8mA b ———a
T ! A’ MA : Multifunkéni reléovy vystup
o : +—— 250 VAC/30 VDC (10 mA az 1A)
Multifunkéni digitaini . ay | MBS Chyba I (vychozi nastaveni)
vstupy i | MC, |
. " . | )
(vychozi nastaveni) } ' Piepinad ! .
I DIP S3
|1 jsc i P1 " !
T v : — Pfi provozu \
i
L oV 1\ Multifunkéni vystup
i) Svorka uzemnéni | I optolenem
vora uz . Souhlasné frekvence | 48 VDC,
stinéni
1 1 max. 50 mA
1 1
' !

Pulsni vstup
{ RP, (max. 32 kHz)
| Napéjeni analogovych vstupi
1 +10,5 VDC, max. 20 mA

o+

I

A1 Multifunkéni analogovy vstup 1

| 02210V (20kQ)

A2 :
| 0210V (20 kQ) nebo

AC, 074 a2 20 mA (250 )

éni analogovy vstup 2

optoé&len (vychozi nastaveni)

(max. 32 kHz)
(Vystupni frekvence)

/

Monitorovaci
vystupy

Analogovy vystup (vychozi nastaveni)

0az+10 VDC (2 mA)

1
1
1
(Vystupni frekvence) ;

Kom. Memobus
RS-485/422
max. 115 kBps

—

[y ——
(vychozi nastaveni: referenéni frekvence) ] } Zakoncovaci odpor i
11(120Q, 112W) !
PR b--ey 1 i
1
/ . |
Vstupy funkce ! &L H2 "
bezpeénostniho 1 | '
zastaveni | o H1 !
| P
| HC ; 1
RO l___/
Symboly:

I67E-CZ

1 Pouzijte kroucenou dvojlinku.

I Pouzijte stinénou kroucenou dvojlinku.

Struéna avodni pfirucka k ménici V1000

© Oznacuje svorku hlavniho obvodu.

o

Oznacuje svorku fidiciho obvodu.



3 Elektricka instalace

€ Specifikace pfipojeni

®  Hlavni obvod
Pfi zapojovani hlavniho obvodu pouzivejte pouze pojistky a vstupni filtry, které jsou
uvedeny v nasledujici tabulce. Ujistéte se, Zze nejsou prekroCeny uvedené hodnoty
utahovacich momentd.

Typ odrusovaciho filtru Hiavni Dopor. | Velikosti svorek hlavniho obvodu
Model pojistka Motorovy| R/L1, S/L2, T/L3,
VZA* Rasmi Schaffner F kabel |U/T1,VIT2, W/T3, |B1,B2| GND

(Ferraz) [mm?] L2

BOP1 TRS5R 1,5 M3.5 M3.5 | M3.5
BOP2 | A1000-FIV1010-RE | A1000-FIV1010-SE | TRS10R 1,5 M3.5 M3.5 | M3.5
BOP4 TRS20R 1,5 M3.5 M3.5 | M3.5
BOP7 TRS35R 2,5 M4 M4 M4
B1P5 A1000-FIV1020-RE | A1000-FIV1020-SE TRSE0R 4 Ma M4 M4
B2P2 | A1000-FIV1030-RE | A1000-FIV1030-SE | TRS60R 4 M4 M4 M4
B4P0O ve Vyvoji
20P1 TRS5R 1,5 M3.5 M3.5 | M3.5
20P2 TRS5R 1,5 M3.5 M3.5 | M3.5
20P4 A1000-FIV20010-RE|A1000-FIV20010-SE TRS10R 15 M3.5 M35 | M35
20P7 TRS15R 1,5 M3.5 M3.5 | M3.5
21P5 TRS25R 2,5 M4 M4 M4
) A1000-FIV2020-RE | A1000-FIV2020-SE TRS35R 4 Ma Ma Ma
24P0 | A1000-FIV2030-RE | A1000-FIV2030-SE | TRS60R 4 M4 M4 M4
25P5 ABT70<1> 6 M4 M4 M5
27P5 A1000-FIV2060-RE | A1000-FIV2050-SE A6T100" ) VA VA M5
2011 ABT150<1> 16 M6 M5 M6
2015 | \1000-FIV2100RE ) ABT200<">[ 25 M8 M5 | M6
40P2 TRS2.5R 2,5 M4 M4 M4
20P4 A1000-FIV30005-RE|A1000-FIV30005-SE TRSER 25 Ma Ma M4
40P7 TRS10R 2,5 M4 M4 M4
41P5 TRS20R 2,5 M4 M4 M4
2P0 A1000-FIV3010-RE | A1000-FIV3010-SE TRS20R 25 Ma VA M4
43P0 TRS20R 2,5 M4 M4 M4
44P0 | A1000-FIV3020-RE | A1000-FIV3020-SE | TRS30R 4 M4 M4 M4
45P5 ABT50<1> 4 M4 M4 M5
27P5 A1000-FIV3030-RE | A1000-FIV3030-SE AGTE0-" 5 VA VA M5
4011 ABT70<1> 10 M5 M5 M5
4015 | /\1000-FIV3050-RE ) ABT80<1> 10 M5 M5 | M6

<1> Pro zajisténi souladu s normami UL je nutno pouzit odli$ny typ pojistky. Podrobné informace naleznete
v uZivatelské pfirucce.

Hodnoty utahovacich momentu
Svorky hlavniho okruhu utahujte za pouziti hodnot utahovaciho momentu uvedenych
v nasleduijici tabulce.

M4
12az15

M5
2,0az25

M6
4,0az5,0

M8
9,0az11,0

Velikost svorky
Utahovaci moment [Nm]

M3,5
0,8az1,0
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3 Elektricka instalace

m Ridici obvod

Svorkovnice fidiciho obvodu je vybavena bezSroubovymi svorkami. Vzdy pouzivejte
vodi¢e v rozmezi nize uvedenych specifikaci. Pro bezpe¢né zapojeni se doporucuje
pouziti vodicl plného prafezu nebo ohebnych vodicl s navieky. Délka odstranéni izolace,
resp. navleku by méla ¢init 8 mm.

L4

Instalace odrusovaciho filtru

Typ vodice Velikost vodice
Plny prifez 0,2az 1,5 mm?
Ohebny 0,2 az 1,0 mm?2
Ohebny s navlekem 0,25 az 0,5 mm?

Tento méni¢ byl testovan podle Evropské normy EN61800-3. Aby byly spinény poZadavky
norem pro EMC, zapojte hlavni obvod nize popsanym zpdsobem.
1. Na vstupni strané nainstalujte odruSovaci filtr. Vice detaild v tabulce vySe nebo
v uzivatelské prirucce.

(63} A WN

. Méni¢ a odruSovaci filtr umistéte do stejného rozvadéce.

. Pro pfipojeni méniCe i motoru pouZijte opleteny stinény kabel.

. Ze zemnicich spojeni odstrarite vesSkeré natéry nebo necistotu, aby bylo vytvofeno
uzemnéni s minimalni impedanci.

. U ménich s nizSim vykonem nez 1 kW nainstalujte stfidavou tlumivku, aby byl

zajistén soulad s pozadavky normy EN61000-3-2. Podrobné informace vyhledejte
v uzivatelské pfiru¢ce nebo si je vyzadejte u svého dodavatele.

Kabelova PE
svorka
Panel nebo montazni sténa
Kovova deska
E“f Uzemitovaci plocha
(odstraiite vedkeré
/ natéry)
O
| | ==
[ 1l [ ==
g DM,
N L1
ad
Odrusovaci D 2
filt Ménié
H: =% e I T
H— ™~
Uzemiiovaci
i plocha
(odstrarite
veskeré
Co nejkratsi pripojovaci 8 B nétéry)
vzdalenost

Svorka uzemnéni
stinéni kabelu

Oplétany stinény
kabel motoru

Uzemnéni stinéni na
strané motoru

L2
Kabelova 13| L1 PE

svorka

stinéni kabelu

Panel nebo montazni sténa
Kovova deska
EL— Uzemiovaci plocha
(odstraiite veskeré
natery) N
0
I i § =
E
y 3,01 = N
it H:- L B Menic
Uzemiiovaci
il | plocha
(odstraite
veskeré natéry)
Co nejkratsi pfipojovaci Q 5|
vzdalenost
Svorka uzemnéni Oplétany stinény

kabel motoru

Uzemnéné stinéni na
strané motoru

Zapojeni jednofazovych a trojfazovych jednotek provedené v souladu s normami EMC.

I67E-CZ  Strucnd Uvodni pfirucka k ménici V1000
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3 Elektricka instalace

€ Zapojeni hlavniho a fidiciho obvodu

B Zapojeni vstupu hlavniho obvodu

Pfi zapojovani vstupu hlavniho obvodu vezméte v tvahu nasledujici bezpe€nostni opateni.

» Pouzivejte pouze jistiCe, které jsou zkonstruovany specialné pro ménice.

« Pouzivate-li zemni proudovy chrani¢, ujistéte se, Ze je schopen detekovat jak
stejnosmérny, tak vysokofrekvenéni proud.

» Je-li pouzit vstupni spinag, ujistéte se, ze tento spina¢ neni uvadén v &innost

Castéji nez jednou za 30 minut.

Na vstupni strané ménice pouZijte stejnosmérnou nebo stfidavou tlumivku:

Pro potlaceni harmonického proudu,

Pro zvy$eni u€iniku na strané zdroje napajeni,

Pfi pouziti spinace s rozb&hovym kondenzatorem,

Pfi pouziti vysokokapacitniho napajeciho tranzistoru (pfes 600 k VA).

B Zapojeni vystupu hlavniho obvodu

Pfi zapojovani vystupu hlavniho obvodu méjte na paméti nasledujici bezpe€nostni opatfeni.
* K vystupnim svorkam méni¢l nepfipojujte zadnou dalSi zatéz kromé trojfazového
motoru.

K vystupnim svorkam ménica nikdy nepfipojujte zdroj napajeni.

Vystupni svorky nikdy nezkratujte ani neuzemniujte.

Nepouzivejte kondenzatory pro zlepSeni uciniku.

Pfi pouZiti stykate mezi méniCem a motorem by tento stykac nemél byt nikdy uvadén
v ¢innost, je-li vystup ménic¢e pod napétim. Cinnost stykace v dobé, kdy je vystup pod
napétim, mize zpUsobit vznik velkych Spi¢kovych proudd, v disledku ¢ehoz mize
dojit k rozpojeni nadproudové ochrany nebo k poskozeni motoru.

B Pfipojeni uzemnéni

Pfi uzemfovani pohonu dodrzujte nasledujici bezpenostni opatfeni.

* Nikdy nepouzivejte zemnici vodi¢ pro sou€asné uzemnéni jinych zafizeni,
napriklad svarecek apod.

* Vzdy pouzivejte takovy zemnici vodi€, ktery vyhovuje technickym normam pro
elektricka zafizeni. Pouzivejte co nejkratSi zemnici vodic¢e. Pohon zpUsobuje vznik
svodového proudu. Je-li tudiz vzdalenost mezi zemnici elektrodou a zemnici
svorkou pfili§ velka, bude potencial na zemnici svorce pohonu nestabilni.

* P¥i pouziti vice nez jednoho pohonu nezapojujte zemnici vodi¢ do smycky.

B Bezpecnostni opatfeni pfi zapojovani fidicich obvodu

PFi zapojovani fidicich obvodd méjte na paméti nasledujici bezpeénostni opatfeni.

» Oddélte vodi¢e fFidicich obvodd od vodi€¢l hlavniho obvodu a od dalSich
vykonovych vedeni.

« Oddélte vodice pripojené ke svorkdm MA, MB, MC (kontaktnimu vystupu) fidiciho
obvodu od vodi¢u pfipojenych k ostatnim svorkam Fidiciho obvodu.

12 I67E-CZ  Strucné Gvodni pfirucka k ménici V1000



3 Elektricka instalace

« Jako externi zdroj napajeni pouzijte zdroj tfidy 2 podle norem UL.

* Pro pfipojeni fidicich obvodu pouzivejte kroucené dvoulinky nebo stinéné
kroucené dvoulink, aby se predeslo vzniku funkénich chyb.

» Uzemnéni kabell provedte s maximalni kontaktni plochou mezi stinénim a zemnici
svorkou.

« Stinéni kabell by méla byt uzemnéna na obou koncich kazdého kabelu.

B Svorky hlavniho obvodu

Svorka

Typ

Funkce

R/L1, S/L2, T/L3

Vstup napajeni hlavniho
obvodu

PFipojeni napajeni k ménici.
U ménicu s jednofazovym napajenim (200 V) se pouzivaji
pouze svorky R/L1 a S/L2 (svorka T/L3 neni pouzita).

U/T1, VIT2, W/T3 | Vystup ménice Slouzi k pfipojeni motoru.
. Pro pfipojeni volitelného brzdného odporu nebo jednotky
B1, B2 Brzdny odpor s brzdnymi odpory.
+1 42 Pripojeni stejnosmérné|Pfi dodani propojeno. Pfed instalaci stejnosmérné tlumivky
’ tlumivky propojku odstrarite.
+1,— Vstu_p sterjlnos'merneho Slouzi k pfipojeni stejnosmérného zdroje napajeni.
zdroje napajeni
Zemnici svorka Pro tfidu 200 V: uzemnéte s impedanci 100 Q nebo nizsi
(2 svorky) Pro tfidu 400 V: Uzemnéte s impedanci 10 Q nebo nizsi

B Svorky hlavniho obvodu
Nasledujici obrazek znazorriuje usporadani svorek fidiciho obvodu. Méni€ je vybaven
bezSroubovymi svorkami.

S2 —n S1,—0
=y

o

[ — DED |
000
[% el
I R+|R-[S4]S-[IG %S::;E
Pveeee) 0ooo

* [P1[P2lPCA1]A2]+ VIACAMACIMA —
NOCO0O0000000

L7 |s1]s2]s3[s4]ss|s6lsGHH1H2RP  [MAMBM

00

Na svorkovnici se naché—zeji tfi DIP prepinaCe oznaené S1 az S3.

S$1

PFepina analogovy vstup A2 mezi napét'ovym nebo proudovym vstupem.

S2

Aktivuje nebo deaktivuje interni zakon€ovaci odpor komunikaéniho portu RS422/485.

S3

Pouziva se k pfepinani mezi zdrojovym (PNP) a spotfebi¢ovym (NPN, vychozi) rezimem digitalnich
vstupl (PNP vyZaduje externi napajeci zdroj s napétim 24 VDC).

I67E-CZ  Strucnd Uvodni pfirucka k ménici V1000
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3 Elektricka instalace

B Svorky ridiciho obvodu

Typ C. Nazev svorky (signal) Funkce (troven signalu), vychozi nastaveni
Vstupy s optocleny, 24 VDC, 8 mA
Multfunk S1 Poztnégnka: hMénié je pF(e'\ijeNm) na;jstaven d;)
ultifunkéni M . P . ~| spotfebiCového  rezimu . fi  pouziti
digitalni gé Multifunkéni digitéini vstup 122 6 zdrojového rezimu nastavte DIP prepinaé S3 do
vstupy polohy ,SOURCE" (Zdroj) a pouZzijte externi zdroj
napajeni s napétim 24 VDC (£10%).
SC | Spoleény pro multifunkéni vstupy| Spole€ny pro sekvenéni signaly
Odezva frekvence: 0,5 az 32 kHz, zatiZzeni: 30 az
RP | Vstup sledu pulstl 70%, vysoké: 3,5 az 13,2 V, nizké: 0,0 az 0,8 V,
vstupni impedance: 3 kQ)
Multifunkéni +V [Napajeni pro analogovy vstup [+10,5 V (max. pfipustny proud 20 mA)
analogové/ A1 [Multifunkéni analogovy vstup 1|0 az +10 VDC (20 kQ) s rozliSenim 1/1 000
pulsni vstupy A2 | Multifunkéni analogovy vstup 2 ?';ifZZGZA(?Zr)nA (250 Q) s rozlisenim: 1/500
AC Spoleén):/ pro referenéni oV
frekvenci
Spoleény vstup funkce - ,
Vstupy funkos HC bezpe&nostniho zasEavenl" +24 V (max. pfipustny proud 10 mA)
bezpecnostniho| H1 Vstup fun’kce bezpecnostniho Jeder_u m’abo oba rozeprjuty: Vystup ménic“:e’
I —— zastaveni 1 deaktlvolvan (ciqba Vod otevfeni vstupu do vypnuti
H2 Vstup funkce bezpeénostniho | pohonu je kratsi nez 1 m§).
zastaveni 2 Oba sepnuty: Normalni ¢innost
. .. MA [NO (chybovy) Digitalni reléovy vystup
r“g:’;gw\'j;gt'up MB_|NC vystup (chybovy) 30 VDC, 10 mA az 1 A
MC [Spolecny pro digitalni vystupy |[250 VAC, 10 mA az 1 A
Multifunkénf | P1_|Vystup s optoClenem 1 Digitalni vystup s optodlenem
vystup s P2 [Vystup s optoélenem 2 48gVDC Oyai 20 m%
optoclenem PC |Spoleény pro vystupy s optocleny ’
MP | Vystup sledu pulst 32 kHz (max.)
Monitorovaci | AM | Analogovy monotorovaci vystup ?1(??)“18 VDC (2 mA nebo men€), rozliseni 1/1 000
VEEHID Spole€ny pro monitorovaci
AC |SPolecny p oV
vystupy
R+ |Vstup komunikace(+)
Komunikace/ | R- |Vstup komunikace(-) Komunikace MEMOBUS/Modbus:
MEMOBUS S+ [ Vystup komunikace (+) RS-485 nebo RS-422, 115,2 kBps (max.)
S- [ Vystup komunikace(-)

UPOZORNENI! Svorky HC, H1, H2 jsou pouZity pro funkci bezpecnostniho
zastaveni, ktera odpojuje vystupni napéti za méné nez 1 ms,
pokud dojde k rozepnuti lespori jednoho ze vstupli H1 nebo H2.
Funkce bezpecnostniho zastaveni je navrZzena v souladu
s bezpecnostni kategorii 3 podle normy EN954-1 a kategorii SIL2

podle normy EN61508.

Lze ji vyuZit k provadéni bezpecného

zastaveni, které je normou EN60204-1 definovano jako kategorie
zastaveni 0. Neodstrariujte vodi¢ propojujici svorky HC, H1 nebo
H2, pokud funkce bezpecnostniho zastaveni neni pouZzita.

14
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4 Funkce ovladaciho panelu

4

Funkce ovladaciho panelu

€ LED ovladaci panel a klavesy

LED ovladaci panel se pouziva k programovani
ménice, k jeho spousténi/zastavovani a k zobrazovani
informaci o chybach. Stav méniCe je indikovan

svételnymi diodami.

m  Klavesy a funkce

(o~ J@sr

Displej

Nazev

Funkce

Oblast zobrazeni
dat

Zobrazuje referenéni frekvenci, ¢islo parametru atd.

Klavesa ESC

Vraci do pfedchozi nabidky.

Klavesa RESET

Presouva kurzor doprava.
Resetuje chybu.

V mistnim rezimu spousti pohon. LED dioda Run
sviti, jestlize méni¢ ovlada motor.
« blikd b&éhem zpomalovani pfed zastavenim nebo pfi nulové hodnoté

Klavesa RUN referen¢ni frekvence.

« rychle blika, je-li méni¢ deaktivovan digitalnim vstupem, byl-li pohon
zastaven pomoci digitalniho vstupu pro rychlé zastaveni nebo doslo-li
bé&hem pfipojovani napajeni k aktivaci pfikazu k rozbéhu.

,\ Klavesa se P . o xe N . x
< osouva vybrana Cisla parametru, nastavené hodnoty atd. smérem nahoru.
- Sipkou nahoru
I§Iavesa se Posouva vybrana ¢isla parametr(i, nastavené hodnoty atd. smérem dold.
Sipkou doll

Klavesa STOP

Zastavuje pohon.

Klavesa ENTER

Vybira rezimy a parametry a pouziva se k ukladani nastaveni.

Prepind rezim ovlddani pohonu mezi mistnim ovladanim (LOCAL)

L rKe";‘i"’sjaLg/rF‘zE"yber a ovladanim prostfednictvim svorek fidiciho obvodu (REMOTE) LED sviti,
jestlize je pohon v rezimu LOCAL (ovladani pomoci mistni klavesnice).
. Blika: Pohonu je ve stavu alarmu.
ALM LED dioda ALM Sviti: Pohon je v poruchovém stavu a vystup je zastaven.
. Sviti: Motor se otaci obracenym smérem.
REV LED dioda REV Nesviti: Motor se ota¢i smérem vpred.
Sviti: Pohon je pfipraven k ovladani motoru.
DRV LED dioda DRV |Nesviti: Pohon je v rezimu ovéfovani, instalace, nastavovani parametr(
nebo automatického ladéni.
EOUT | LED dioda FOUT Sviti: Na displeji je zobrazena vystupni frekvence.

Nesviti: Na displeji je zobrazen jakykoli jiny udaj nez vystupni frekvence.

I67E-CZ  Strucnd Uvodni pfirucka k ménici V1000
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4 Funkce ovladaciho panelu

€ Struktura nabidek a rezimy

Nasledujici ilustrace vysvétluje strukturu nabidek ovladanych prostfednictvim obsluzné

Popis funkci klaves

-

ENTER

i
t

Zobrazeni pfi monitorovani se
pouzivaji k ode¢tu dat ménice, jako
jsou stav svorek, vystupni
frekvence, informace o chybach atd.

Ovérovaci nabidka obsahuje
seznam vSech parametru, které
nejsou shodné s vychozim
nastavenim.

ReZzim instalace je mozno pouzit
k nastaveni minimalniho rozsahu
seznamu parametr( nezbytnych
ke spousténi aplikace.

V rezimu nastavovani parametrt
je mozno nastavovat vSechny
parametry ménice.

Automatické ladéni méfi data
motoru pro dosazeni optimalni
kombinace vykonli ménice

a motoru.

s — & — EE
1

klavesnice.
Zapnuti pohonu (indikator DRV blika)
t —
— I
o Prepnuti na chod vpfed Prepnuti na chod vzad
= 9
£% 1
2]
= d o0
532 Vystupni frekvence
© 2]
o Cc
s3]
S
aN Vystupni proud
W= {1
o
Vystupni napéti
— —
Em — EEE
Zobrazeni monitorovani : A
v .
H o —
—
EE = EEm =
5 A '
Rezim ovéfeni v H
- —
II T —
3@ m — G—
c 3 o T A
-3 Rezim instalace HI
oo A& —
i I = —
< €
S5
S 2 — —
<]
5% A = B =
| Rezim nastavovani parametr( ; ?
52 /s
i
—
Em — I
Automatické ladéni S
I v .
s —
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5 Spustini

5 Spusténi

€ Postup pri nastaveni ménice

Nasledujici ilustrace znazorfiuje zakladni postup pfi nastavovani ménice. Kazdy krok je
pak podrobnéji vysvétlen na dalSich strankach.

( START )
v

[ Nainstalujte pohon a zapojte jej podle navodu. ]
N

( Zapnéte napajeni. )
v/

[ V piipadé potreby provedte inicializaci pohonu pomoci parametru A1-01. ]
N/

( Nastavte rezim fizeni. )
N

[ Provedte automatické ladéni nebo ruéni nastaveni dat motoru. ]

/
Nastavte/zkontrolujte zakladni parametry:
*b1-01, b1-02 pro referencni frekvenci a zdroj pfikazu RUN
* H1-xx, H2-xx, H3-xx, H4-xx, H6-xx pro konfiguraci vstup(i/vystupt
* Hodnotu referenéni frekvence
* C1-xx, C2-xx pro ¢asy zrychleni/zpomaleni a pro S-kfivky

A4
Spustte motor bez zatéze, zkontrolujte jeho chod a ovéfte, zda
pfikazy odesilané do pohonu nadfazenou Fidici jednotkou (napf.
automatem PLC) funguiji tak, jak je pozadovano.

v

[ Pfipojte z&téZ, spustte motor a zkontrolujte jeho chod. ]
N

V pfipadé potieby provedte jemné doladéni a nastaveni parametrii
aplikace (napf. PID regulace atd.).

v

( Provedte zavére&nou kontrolu funkce a ovéfte nastaveni. )
N

( Pohon je pripraven ke sputéni aplikace. )
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5 Spusténi

€ Zapnuti napajeni

Pfed zapnutim zdroje napajeni se ujistéte, Zze

+ Jsou spravné pfipojeny vSechny vodice,

* V ménici nezlistaly zapomenuté Srouby, volné draty nebo naradi.

* Po zapnuti napajeni by se mél zobrazit Udaj o rezimu ménice, pficemz by nemélo
byt zobrazeno zadné vystrazné poruchové hlaseni.

€ Vybér rezimu fizeni (A1-02)

K dispozici jsou tfi rezimy Fizeni. Vyberte rezim fizeni, ktery nejlépe vyhovuje aplikaci,
kterou bude pohon Fidit.

Rezim fizeni Parametr Hlavni aplikace
A1-02=0 |+ V3eobecné aplikace s promé&nnymi otakami, uzitetné zejména pfi
VIf fizeni (vychozi ovladani nékolika motort pomoci jediného ménice.

nastaveni) |+ Pokud vyménujete méni¢, jehoz nastavené parametry jsou neznamé.

Vektorové fizeni
s otevienou A1-02=2
smyckou (OLV)
Vektorové fizeni
synchronnich motord| A1-02=5
s otevienou smy¢kou

€ Automatické ladéni (T1-010)

Automatické ladéni automaticky nastavuje data motoru do parametri ménice.
Podporovany jsou tfi rizné rezimy.

» VSeobecné aplikace s proménnymi otackami
« Aplikace vyzaduijici velkou presnost, regulace pfi vysokych otackach

« Aplikace se snizenym momentovym zatizenim vyuZivajici motory
s buzenim permanentnimi magnety (SPM, IPM) a s Usporu energie.

Rezim

fizeni Popis

Rezim ladéni  |Parametr

Provadi se pfi nastavovani pohonu tak, aby fungoval v rezimu fizeni
T1-01=0| OLV |s otevienou smyckou B&hem procesu ladéni musi byt motor schopen
otaceni bez zatizeni, aby bylo mozno dosahnout vysoké presnosti.
OLV, VIf| VIf Fizeni se provadi tehdy, je-li pouzit pfili§ dlouhy kabel motoru
fizeni |nebo byla-li provedena vyména kabelu.
VI Provadi se pfi pouziti usporného rezimu nebo rezimu vyhledavani
.._ . |otacek. Motor musi byt schopen otaceni bez zatiZzeni, aby bylo
fizeni M . o S s
mozno dosahnout vysoké presnosti ladéni.

Rotaéni
automatické ladéni

Ladéni odporu T1-01=2

Rotaéni
automatické ladéni | T1-01 =3
pro Usporu energie

A\ POZOR

Nikdy se nedotykejte motoru, pokud automatické ladéni neni dokon&eno. | kdyZ se motor
béhem automatického ladéni neotadi, je béhem procesu ladéni trvale pod napétim.
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5 Spusténi

Chcete-li provést automatické ladéni, oteviete nabidku Auto Tuning a postupujte podle
krokl uvedenych na nasledujicim obrazku. Pocet udaju z typového Stitku, ktera je tfeba
zadat, zavisi na vybraném typu automatického ladéni. Tento pfiklad znazorriuje rotacni

automatické ladéni.

Zobrazeni rezimu  Prejdéte do rezimu Vyberte zplsob
ménice automatického ladéni

N2 ) Em <, A ()
> I > W > W > W
(AJV 2] :

Nastavte vSechny Zobrazi se Uvodni  Bé&hem ladéni blikd Po uspésném odladéni se
udaje z typového displej ladéni LED dioda DRV zobrazi udaj ,End“
Stitku

Nelze-li automatické ladéni z uréitého divodu provést (neni mozno spustit provoz bez
zatéze atd.), nastavte maximalni frekvenci a napéti pomoci parametr(i E1-00 a provedte

ruéni zadani dat motoru pomoci parametrti E2-0001.

UPOZORNENI! Vstupy funkce bezpeénostniho zastaveni musi byt béhem

automatického ladéni sepnuty.
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€ Zdroj referencnich udajl a prikaza ke spusténi

Méni¢ ma rezimy Fizeni LOCAL (Mistni) a REMOTE (Dalkovy). Stav pohonu indikuje LED
dioda v klavese LO/RE.

Stav Popis LED dioda LO/RE

LOCAL Prlka; Ke 'spusgem/z'astavem' a referenéni frekvence se zadavaji Sviti
prostiednictvim klavesnice operatoru.

Je pouzit zdroj pfikazu spousténi, ktery byl zadan v parametru b1-02,
a zdroj udaju o referenéni frekvenci, ktery byl zadan v parametru b1-02.
Ma-li byt méni¢ spustén v rezimu REMOTE, ujistéte se, Ze jsou prostfednictvim parametri
b1-01/02 nastaveny spravné zdroje pro referencni frekvenci a pfikazy spousténi a ze
pohon je prepnut do rezimu REMOTE.

REMOTE Nesviti

€ Nastaveni vstupui/vystupt

B Multifunkéni digitalni vstupy (H1-00)
Funkce jednotlivych digitalnich vstupl Ize pfifazovat prostfednictvim parametrd
H1-0O0. Vychozi nastaveni funkci je zfejmé ze schématu pfipojeni na strané 9.

B Multifunkéni digitalni vystupy (H2-00)

Funkce jednotlivych digitalnich vystupd lze pfifazovat prostfednictvim parametr(
H2-0O0. Vychozi nastaveni funkci je zfejmé ze schématu pfipojeni na strané 9.
Hodnota nastaveni téchto parametrl sestava ze tfi Cislic, pfi¢emz prostfedni a prava
Cislice nastavuji funkci a leva Cislice nastavuje charakteristiku vystupu (0: vystup tak,
jak je vybran, 1: inverzni vystup).

B Multifunkéni analogové vstupy (H3-0100)

Funkce jednotlivych analogovych vstupli Ize pfifazovat prostfednictvim parametrt H3-OO.

Vychozi nastaveni obou vstupl je ,Referencni frekvence”. Vstup A1 je nastaven jako vstup

0 az 10 V a vstup A2 se nastaven jako vstup 4-20 mA. Soucet hodnot obou vstupl tvofi

referencni frekvenci.

UPOZORNENI! M&-li byt droveri vstupniho signalu na vstupu A2 pfepnuta

z napéti na proud, ujistéte se, Ze pfepinac DIP S1 je ve spravné
poloze a parametr H3-09 je spravné nastaven.

B Monitorovaci vystup (H4-000)

Parametry H4-OO se pouzivaji k nastavovani vystupni hodnoty analogového
monitorovaciho vystupu a k regulovani urovni vystupnich napéti. Vychozi nastaveni
hodnoty monitorovaciho vystupu je ,Vystupni frekvence”.
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5 Spusténi

€ Referenéni frekvence a doby zrychleni/zpomaleni

B Nastaveni referenéni frekvence (b1-01)
Nastavte parametr b1-01 podle pouzité referenéni frekvence.

b1-01| Zdroj reference Vstup pro referenéni frekvenci
0 Klavesnice Nastavte referencni frekvence prostfednictvim parametrd d1-00 a pouzijte
operatoru digitalni vstupy k prepinani mezi rGznymi referenénimi hodnotami.
1 [Analogovy vstup Pfipojte signal referenéni frekvence ke svorce A1 nebo A2.
2 fe”""? Sériova komunikace s pouzitim portu RS422/485.
omunikace
3 | Volitelny modul Volitelna komunikaéni karta.
4 | Pulsni vstup Nastavte referen¢ni frekvenci na svorce RP pro pouziti signalu sledu puls.

B Doby zrychleni/zpomaleni a S-kfivky

Existuji Ctyfi sady €asl zrychleni a zpomaleni, které je mozno nastavit pomoci parametrd
C1-00. Vychozi ¢asy zrychleni/zpomaleni jsou v C1-01/02. Upravte hodnoty téchto cast
tak, aby odpovidaly nastaveni potfebnému pro danou aplikaci. V pfipadé potfeby Ize
prostfednictvim parametrd C2-000 aktivovat S-kfivky pro plynulej$i pocatek a konec faze
zrychleni/zpomaleni.

€ Zkusebni chod

Po nastaveni vech parametrd provedte nasledujici kroky potfebné pro spusténi stroje.
1. Spust'te motor bez zatéze, zkontrolujte jeho chod a zkontrolujte, zda vSechny
vstupy, vystupy a sekvence funguji tak, jak je pozadovano..
2. PFipojte zatéz k motoru.
3. Spust’'te motor se zatézi a ujistéte se, Ze nedochazi k vibracim, kolisani otacek
nebo zastavovani motoru.
Po provedeni vySe uvedenych krok by mél byt pohon pfipraven ke spusténi aplikace
a k provadéni zakladnich funkci. Postupy pfi specialnim nastavovani, napfiklad PID
regulace apod., vyhledejte v uzivatelské pfirucce.
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6 Tabulka parametru

Tato tabulka obsahuje nejdUleZitejSi [Par. | Nazev Popis
parametry. Vychozi nastaveni jsou uvedena Vybira zpisob zastaveni po
tuénym pismem. Uplny seznam parametrd zrugeni piikazu chodu.
naleznete v uzivatelské pfirucce. 0: Zastaveni dle kivky
- - 1: Zpomaleni dobéhem
Par. | Nazev | Popis Vybsr  |2: Zastaveni brzdénim DC injekci
Inicializaéni parametry b1-03 |zplsobu |3: Postupné zpomalovani za
Vybira parametry, které jsou zastaveni poluiiti §asovaée (je—li do
- ptistupné prostfednictvim up ynuthnasjlaverlg doby
Vybér Lo . Casovace pfijat pfikaz ke
. « digitalniho operatoru. s i -
A1-01 |Urovné 0: Pouze provoz spusténi, bude tento pfikaz
Fistupu ; Fouze pro ignorovan)
P 1: UZivatelské parametry
2: Rozsirena uroven pristupu b1-04 Vybér 0: Zpétny chod povolen
Vybira zpusob fizeni pohonu. chodu vzad|1: Zpétny chod zakazan
0: V/f fizeni _ Prepina sled vystupnich fazi.
Vybér 2: Vektorové fizeni s otevienou b1-14 ;/I}él:jirfa'zi 0: Standardni
A1-02 | zpisobu 5 \s/mk);ckou’ (WOLV’) N 1: Pfepnout sled fazi
Fizeni  Vektorove fizeni synch. motord Brzdéni DC injekci
s otevienou smyckou (PM) - T -
Poznamka: Neni inicializovan . [Nastavuje frekvenci, pfi ktere se
pomoci A1-03! Pocateéni |zahajuje brzdéni DC injekci, je-li
—— - . b2-01 frekvence |vybrano zastaveni dle kfivky
an%‘/ule VYCTO}' “a$‘_a"_e|’?' _ pro brzdéni|(b1-03 = 0). Je-li b2-01< E1-09,
Vf:g hﬂifﬂeéi g;o Inicializac DC injekci |zahajuje se brzdéni DC injekci
vracl u : fi hodnoté E1-09.
Neinicializovat P - -
Inicializace | 1110: UZivatelska inicializace Nastavuje brzdny proud DC
A1-03| o metra |(UZivatel musi nejprve nastavit injekce jako procentni podil
p hodnoty uZivatelskych b2-02 Fll'oud DC Jnlenovtt_e’r'no proudu’ pohf’)nu.’
parametrd a poté je ulozit injekce PFi pou:sz vektor9veh9 fizeni
pomoci parametru 02-03). s otevrenvou smyckou je budici
2220: Dvouvodicova inicializace proud uréen parametrem E2-03.
3330: TrivodiCova inicializace Doba Nastavuje dobu brzdéni DC injekci
Vybér provozniho rezimu b2-03 D,(.; injekce |pfi spou§ténivjednotl§éch
0: Hodnoty operatoru d1-001 pfi startu/  |0,01 sekundy. Pokud je nastaveno
: 3 brzdéni na 0,00 sek, je zakazano.
Vybér 1: Analogovy vstup A1 nebo A2 : - 16 28Kz ——
b1-01 |referenéni |2: Sériovy port RS-422/485 Doba ~  |Nastavuje dobu brzdéni DC
frekvence |3: Volitelny modul b2-04 _br;dem QC injekci pfi zastavovani. Ppkud je
4: Pulsni vstup (svorka RP) |nJeL<C| pH na:tyav,eno na 0,00 sek., je
zastavovani|zakazano
0: Z operatoru — klavesy RUN - -
Vybér a STOP Zrychleni/zpomaleni
b1-02 |pfikazu ke |1: Svorky — digitalni vstupy Dob Nastavuje dobu zrychleni 1 od
spusténi  |2: Sériovy port RS-422/485 c1-01|2° ﬁl i1 nulové po max. vystupni
3: Pfipojeny volitelny modul zryehient 1 frekvenci.
Doba Nastavuje dobu zpomaleni 1 od
C1-02 . ,|max. po nulovou vystupni
zpomaleni 1 X
frekvenci.
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Par. | Nazev Popis Par. [ Nazev | Popis
Doby - i Referen¢ni frekvence
C1-03 Zrychleni/ Nastavuji doby zrychleni/ 31-01 Referencni
az zr};malem’ zpomaleni 2 az 4 (nastavuji se a3 fr:keeencce Nastavte referen¢ni frekvence
c1-08|2%; jako u C1-01/02) - g pro otacky 1 az 16
2az4 d1-16|1 az 16
C2-01|S-kfivka 1 |S-kfivka na zac&tku zrychlovani. Rychlost
C2-02|S-kfivka 2 |S-kfivka na konci zrychlovani. d1-17 | krokového | Rychlost krokového posunu
C2-03|S-kfivka 3 | S-kfivka na zac4tku zpomalovani. posuny T
C2-04|S-kfivka 4 |S-kfivka na konci zpomalovan. fivka
K K Nastaveni
ompenzace skluzu E1-01|vstupniho |Vstupni napéti
. « Zvyseni pfi rychlosti nizsi nez napéti
Zisk referenéni frekvence
C3-01/kompenzace|, g zeni bfi rychlosti vyssinez | |g1.0a|Max vyst. | .
skluzu referenéni frekvence. frekvence |U lineami V/f charakteristiky
= nastavte stejné hodnoty pro E1-07
« Snizte nastavenou hodnotu, Max. . .
Doba je-li kompenzace skluzu pfili§ | |E1-05|vystupni | E1-09. K nastaveni £1-08 se
2003dEn(  mald ystup v tomto pFipadé nebude prinlizet.
c3-02|% pomala. napéti Zaijistéte, aby viechny &tyfi
kompenzace|* Zvyste nastavenou hodnotu, " - ’
skluzu neni-li kompenzace skluzu E1-06|£8Kladni frekvence byly nastaveny podie
stabilni. frekvence |téchto pravidel. Jinak dojde
Kompenzace tocivého momentu Stiedni k chybé OPE10:
Zisk « Zvyste tuto hodnotu pfi pomalé | |E1-07|vyst. E1-04 > E1-06 > E1-07 > E1-09
kompenzace odezvé togivého momentu. frekvence VWetupnf napi
C4-01 todiveho « Snizte tuto hodnotu, dochazi-li Stredni (E1-05)
i k rozkmitani otacek/tocivého E1-08|vystupni (€1-13)
momentu momentu. napéti
* Zvyste tuto nastavenou hodnotu, : .
Doba | dochazii k rozkmitani otacek/ | |E1-09|Min- vyst
zpozdeni togivého momentu frekvence | e
C4-02|kompenzace P .
todiveho « Snizte nastavenou hodnotu Min.
molr\::zntu pi pomalé odezvé tocivého E1-10|vystupni | €0 |-
momentu napéti (11709) (E1-07) (E1-06) (E1-04)
Rezim zatiZzeni a nosna frekvence Zakladni Vystupni frekvence
0: Velké zatizeni (HD) B1-13) napsti
Vybér Aplikace s konstantnim
C6-01|normainiho/|  togivym momentem Data motoru
velkého 1: Normalni zatizeni (ND) Jmenovity
zatizeni Aplikace s proménnym toc¢ivym | |E2-01|proudu Nastaven automatickym ladénim.
momentem motoru
1: 2,0 kHz ... |Jmenovity skluz motoru
2: 5.0 kHz £2.00| senOVIY |y hertzich (Hz).
3: 8,0 kHz motoru Nastaven rotaénim
Vybér 4: 10,0 kHz automatickym ladénim.
C6-02|nosné 5: 12,5 kHz Jmenovity . ]
frekvence |6: 15,0 kHz proud Magnetizani proud v ampérech.
7 az A: Pfepnuti na modulaci E2-03| ' otoru Nastaven rotaénim
Sitkou impulsu 1 az 4 naprazdno automatickym ladénim.

F: Uzivatelsky definovana
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Par. Nazev Popis Par. Nazev Popis
g . Pocet polt motoru. Nastaven ~ ) Nastavuje vstupni hodnotu v %
E2-04/Poly motoru automatickym ladénim. H3-11|Zisk A2 u analogového vstupu 10 V/20 mA.
Odpor mezi [Nastavuje odpor mezi fazemi Nastavuje vstupni hodnotu v %
E2-05 |fazemi motoru v ohmech. H3-12| Pfedpéti A2|u analogového vstupu 0 /0 mA/
motoru Nastavi se automatickym ladénim. 4 mA.
Nastavuje pokles napéti v disledku Nastaveni analogovych vstupt
Rozptylova |rozptylové indukénosti motoru a to Vybér Zadejte hodnotu rovnajici se
E2-06|indukénost jakon,rocentnl' podil jmenovitého H4-01| monitorovaci| sledovanym hodnotam U1-0000
motoru napétimotoru. svorky AM | Piiklad: Pro U1-03 zadejte ,103".
Nastavi se automatickym ladénim. —— — —
BN . Nastavuje vystupni napéti
Nastaveni digitainich vstupt H4-02|Zisk AM  |svorky AM na hodnotu rovnajici
H1-01|\ ., . se 100% sledované hodnoty.
5 | Vybér funkci - " 5 S , -
H1az()6 DI S1 a3 S6 Vybira funkci svorek S1 az S6. Predp&ti Nastavuje vystupni napéti
- H4-02 AM svorky AM na hodnotu rovnajici

Seznam hlavnich fi

unkci je zafazen na konci tabulky.

se 0% sledované hodnoty.

Nastaveni digitalnich vystupt

Nastaveni pulsniho vstupu (libovolny ref. vstup)

Funkce v .Nastavuje pocet pulst (v Hz),
Ho-01|digit Nastavuje funkci reléoveého H6-02 Ss’lﬁpﬂsgge”' ktery je roven 100% vstupni
wystupu  |vystupu MA-MB-MC. P hodnoty.
MA/MB H6-03 Zisk vstupu | Nastavuje vstupni hodnotu v %
Funkce Nastavuje funkei vystupu P1 sledu pulst |u pulsniho vstupu s frekvenci H6-02.
H2-02 digit. ’ odnat
vystupu P1 [° optoclenem H6-04 \Ijsr:eudpueh Nastavuje vstupni hodnotu v % pi
Funkce sledﬁ ulsi pulsni vstupni frekvenci 0 Hz.
H2-03| digit Nastavuje funkci vystupu P2 P
- vl'gsltﬁ 4 p2 |S optodlenem. Nastaveni pulsniho vystupu
ystup . - - - \Wbér Zadejte hodnotu rovnajici se
Seznam hlavnich funkci je zafazen na konci tabulky. H6.06 myonitorovéni monitorovanym hodnotam
Nastaveni analogovych vstupu MP uO-00. Priklad: Pro U1-02
Vybér 0: 0 az +10 V (negativni vstup zadejte ,102".
H3-01|drovné je nulovan) Prizplsobeni| Nastavuje pocet vystupnich pulst
signalu A1 |1: 0 az +10 V (bipolarni vstup) H6-07| monitorovani| pfi nastaveni monitorovani na
Vybér - ; MP 100% (V HZ).
H3-02 funkce A1 Pfifazeni funkce svorce A1. Ochrana motoru proti prehrati
H3-03| Zisk A1 Nastavuje vstupni hodnotu v % Nastavuje ochranu motoru proti
pfi analogovém vstupu 10 V. pretizeni.
.. .. »4|Nastavuje vstupni hodnotu v % Vybeér 0: Deaktivovana i
H3-04|Predpéti A1 pii analogovém vstupu 0 V. L1.01|0chrany  |1: Standardni motor chlazeny
—— — - motoruproti|  ventilatorem
Vybér o 25(2;\/;8 V (negativni vstup je prehrati 2: Standardni motor chlazeny
nezavislym ventilatorem
H3-00|arovng | 1: 0.az+10 V (bipolami vstup) 5 Veit(;/rloyy otor
signalu A2 |2: 4 az 20 mA (9bitovy vstup) Bob :
3: 0az20 mA oghraany Nastavuje dobu ochrany motoru
Vybér . | L1-02 . | proti pfetizeni v minutach. Obvykle
H3-10 funkee A2 Pfifazeni funkce svorce A2. ;;gi?if:nr?mtl neni nutna >adna zmana.
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Par. Nazev Popis Par. Nazev Popis
Ochrana proti zastaveni T1-07 Zakladni  |Nastavuje zakladni otacky
0: Deaktivovana — Motor se otacky motoru (ot/min).
rozbiha s nastavenym Ztrat Ztraty v Zeleze pro stanoveni
Vybér zrychlenim a pfi pfili§ vysokém T1-11 moto¥u koeficientu energetické Uspornosti.
ochrana zatiZzeni nebo pfilis kratké dobé v Zeleze Neni-li hodnota znama, ponechejte
13-01 proti rozbéhu se mlze zastavit. jeji vychozi nastaveni.
zastaveni  |1: Univerzalni — Udrzuje = -
béhem zrychleni, je-li proud vyssi Monitor Popis
rozbéhu nez L3-02. U1-01 |Referenéni frekvence (Hz)
2: Inteligentni — Rozbéh v co P -
nejkratsi dobé. U1-02 |Vystupni frekvence (Hz)
Uroven U1-03 |Vystupni proud (A)
ochrany Nastavuje Groveri proudu pro U1-05 |Otacky motoru (Hz)
L3-02 | proti ) zabr’smenl zastaveni béhem U1-06 |Vystupni referenéni napéti (VAC)
zastaveni |rozbéhu. — ——
pfi rozb&hu U1-07 |Napéti DC sbérnice (VDC)
Vybér 0: Deaktivovana — Zpomalovani| | U1-08 |Vystupni vykon (kW)
drovné dle nastaveni. Mohlo by U109 |Referenéni moment (% jmenovitého
13-04 ochrany dochazet k prepéti. momentu motoru)
proti 1: Univerzalni — Zpomalovani je .
zastaveni zachovano i pifi zvy$eni napéti Stav vstupnich svorek
pfi dobshu | DC sbérnice. U1-10=0000000
o — P 1: Digitalni vstup 1
Vybér 0: Deaktivovano — motor mlze byt (svorka S1 aktivovana)
urovné pretizen nebo se zastavit. 1: Digitalni vstup 2
L.3-05 |ochrany proti|1: Doba zpomaleni 1 — SniZeni (svorka S2 aktivovana)
i a¢ i 1: Digitalni vstup 3
(z:ﬁztéa:em za gt“a_((:;k pomoci parametru u1-10 @ vgorka 'S5 al?tivovéna)
, - 1: Digitalni vstup 4
Uroven (svorka S4 aktivovana)
ochrany Nastavuje uroven proudu, pfi 1: Digitalni vstup 5
L3-06 | proti které se uvadi v ¢innost ochrana 1 (;yqule:l S5 aktnéovana)
i i i Pii L 1:Digitalni vstu
;:séﬁg(éz i |proti zastaveni Pfi provozu. (svgorka 6 al?tivovéna)
Automatické ladéni Stav vystupnich svorek
Vybér 0:Rotaéni automatické ladéni U1-11 =000
T1-01 rezimu 2:Pouze odpor vedeni 1: Reléovy vystup
automatic- |3:Rotaéni automatické ladéni (svorka MA-MC sepnuta MB-MC
kého ladéni| pro Usporu energie U1-11 rozepnuta)
Jmenovity |Nastavuje jmenovity vykon 1:Vystup 1 s otevienym
T1-02 vykon y motoru (ka{/)_ yw kolektorem (svorka P1) sepnut
v — v, 7 1: Vystup 2 s otevienym
Tr.gg Imenovité | Nastavuje menovité napét (dekiorem (svorka P2)sepnu
T1-04 Jmenovity |Nastavuje jmenovity proud
proud motoru (A).
T1-05 Zéakladni  |Nastavuje zakladni frekvenci
frekvence |motoru (Hz).
T1-06 | Poly motoru |Nastavuje pocet pdll motoru.
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6 Tabulka parametrt

Monitor Popis Monitor Popis
Stav pohonu Historie chyb
Ut-12= 00000000L 5 U3-01 |Vypisuje posledni chyby, které nastaly,
1: Pfi provozu a? |ato od zcela nejaktualngjsi po &tvrtou
1: Pfi nulovych otackach U3-04 |nejaktualngjsi.
1: Béhem zpétného chodu U3-05 |Souhrnna doba provozu pfi vzniku
U1-12 1: Pfi vstupu signalu az  |nejaktudlngjsi az ¢tvrté nejaktualngjsi
pro resetovani chyby U3-08 |chyby.
1: Béh hlasnych otacek
. e, em So uiasnyen olace U3-09az|Vypisuje chyby, které nastaly, a to od paté
1: Ménic pipraven U3-14 |nejaktuaingjsi po desatou nejaktualnajsi.
1: Béh kee al
- Bhem detekce alarmu U3-15a2| Souhmna doba provozu pii vzniku paté
1:Behem detekce chyby U3-20 |nejaktualin&jsi az desaté nejaktuaingjsi chyby.
R 7 < * Nasledujici chyby se nezaznamenavaiji do protokolu
U1-13 L’Jroven vstupu na svorce A1 chyb: CPF00, 01, 02, 03, UV1 a UV2.
U1-14 |Uroven vstupu na svorce A2
Vst lynulV rozbsh Vybér Popi
Ut-16 | /YStuP pro piynulyrozbeh . dig. /0 opis
(Fref. po linearnim zrychleni/zpomaleni) e
U1-18 |Parametr OPE chyby yoer unkel digitaTnich vstupu
. 3 Reference multikrokovych otacek 1
U1-24 |Vstup pulsni frekvence
P 4 Reference multikrokovych otacek 2
Vyhledavani chyb 5 Ref liikrokovVch otacek 3
U2-01 |Chyba proudu Pfkere:ci mult rko ivyc’ho ace (s
" - fikaz frekvence krokového posunu (vyssi
U2-02 | Pfedchozi chyba 6 priorita nez u reference multikrokovych
U2-03 |Referenc¢ni frekvence pfi pfedchozi chybé otacek)
U2-04 |Vystupni frekvence pfi predchozi chybé 7 Vybér doby rozbéhu/dobéhu 1
U2-05 |Vystupni proud pfi pfedchozi chybé F Nepouzito (nastavuje se, neni-li svorka
U2-06 |Otacky motoru pfi predchozi chybé pouZita)
U2-07 |Vystupni napéti pfi predchozi chybé 14 |Reset chyby (resetovani pfi zapnuti)
U2-08 |Napéti DC sbémice pfi predchozi chybé , ._|Extemi chyba; Vstupni reZim: NO kontakt/
— — - — 20 az 2F|NC kontakt, Rezim detekce: Normalni/
U2-09 |Vystupni vykon pfi pfedchozi chybé b&hem provozu
U2-10 |Referenéni moment pfi pfedchozi chybé Vybér funkei digitalnich vystupti
U2-11 |Stav vstupnich svorek pfi pfedchozi chybé 0 PF¥i provozu (Sepnuto: je aktivovan pfikaz
U2-12 |Stav vystupnich svorek pfi pfedchozi chybé chodu nebo je vystupni napéti)
U2-13 |Provozni stav pohonu pfi pfedchozi chybé 1 Nulové otacky
U2-14 |Souhrnna doba provozu pfi pfedchozi chybé 2 Souhlasné otacky
Referenéni otacky plynulého rozbéhu pfi 6 Méni¢ pfipraven
u2-15 | & A ~
pfedchozi chybé E |Chyba
U2-16 |Proud osy q motoru pfi pfedchozi chybé E Nepouzito
U2-17 |Proud osy d motoru pfi pfedchozi chybé 10 Porucha mensi zavaznosti (alarm)
(Sepnuto: Alarm zobrazen)
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7 Odstradovani problému

7

Odstranovani problému

€ Vseobecna chybova a vystrazna hlaseni

Chybova a vystrazna hlaseni upozorriuji na problémy tykajici se pohonu nebo stroje.
Alarm je indikovan kédem na datovém displeji pfi sou€asném blikani svételné diody ALM.
Vystup pohonu nemusi byt nutné vypnut.

Chybové hlaseni je indikovano kédem na datovém displeji pfi sou¢asném blikani svételné
diody ALM. Vystup ménice je vzdy okamzité vypnut a motor je zastaven dobéhem.

Aby bylo mozno vystrazné nebo chybové hlaseni zrusit, vyhledejte pficinu, odstrarite ji
a resetujte pohon stisknutim tlacitka Reset na operatoru nebo vypnutim a opé&tovnym

zapnutim napajeni.

UPOZORNENI! Tento seznam obsahuje pouze nejduleZitéj$i vystrazné a chybova

hladeni. Upiny seznam naleznete v uZivatelské pfirucce.

LED displej |[ALM|FLT Pri¢ina
Blokovani o Softwarové funkce blokovani je pfifazena jednomu z digitalnich vstup(i a tento
L vstup je rozepnut. Pohon nepfijima pfikazy ke spusténi.
Béhem zpomalovani v rezimu vektorového fizeni s otevienou smyckou byla po
Chyba fizeni dobu del$i nez 3 sekundy dosazena mezni hodnota tocivého momentu.
o Q | « Zatéz ma prili§ velkou setrvaénost.
LF + Mezni hodnota to¢ivého momentu je pfili§ nizka.
+ Parametry motoru jsou nespravné nastaveny.
Chyba fidiciho
obvodu
FOCna O |Doslo k problému v fidicim obvodu ménice.
L az
CPFZY
Volitelna externi . o . _ i L . )
chyba olo Nadfazena Fidici jednotka signalizuje externi chybu prostfednictvim volitelného
cC modulu.
[}
Externi chyba o Po dobu del3i nez 500 ms byly sougasné pfijimany pfikazy pro chod vpred
£tr i vzad. Tento alarm zastavuje motor.
Externi chyby « Externim zafizenim byla signalizovana externi chyba prostiednictvim
tFlaz Q | O | digitalnich vstupti S1 az S6.
EFL « Digitalni vstupy jsou nespravné nastaveny.
Chyba Hodnota svodového proudu uzemnéni prekrocila 50 % jmenovitého vystupniho
uzemnéni o proudu ménice.
C + Doslo k poru$eni kabelu nebo izolace.
u + Nadmérna rozptylova kapacitance na vystupu ménice.
Bezpetna
deaktivace o Oba vstupy funkce bezpecénostniho zastaveni jsou rozpojeny. Vystup ménice
L je bezpe¢né deaktivovan a motor nelze spustit.
oo
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7 Odstranovani problém

[N 1
L

LED displej |ALM|FLT Priéina
Chvba funk Vystup pohonu je deaktivovan, pfi¢emz je rozpojen pouze jeden ze vstupl
yba unkce funkce bezpec€nostniho zastaveni (normalné by mély byt rozpojeny oba
bezpecnostniho | | signalni vstupy H1 a H2).
zastaveni + U jednoho z kanalt do$lo k vnitfni poruse a tento kanal nelze vypnout,
HLLE i kdyZ je odpojen externi signal.
B + NadFazenou fidici jednotkou je vypnut pouze jeden kanal.
Ztrataf yz>/stupn| » Vystupni kabel je odpojen nebo doslo k poskozeni vinuti motoru.
aze Q |+ Uvolnéné vodi¢e na vystupu ménice.
! E * Motor je pfili§ maly (méné nez 5% proudu ménice).
+ Zkrat nebo chyba uzemnéni na vystupni strané pohonu
Nadproud « Zatéz je prilis velka.
_ Q |+ Doby rozbéhu/dobéhu jsou prili§ kratké.
oL » Nespravné udaje motoru nebo nespravné nastaveni V/f kfivky.
» Na vystupu doslo k sepnuti magnetického stykace.
o N » Okolni teplota je prili§ vysoka.
Prehfati chladice o | o |* Chladici ventilator se zastavil.
aHneboaH | + Chladi¢ je znecistény.
» Pfivod vzduchu k chladici je omezen.
e o + Z&atéz motoru je piilis velka.
Pretizeni motoru o |* Motor bézi nizkymi otackami pfi velke zatézi.
ol ! » Doby cykll rozbéhu/dobéhu jsou pfili§ kratké.
- * Byl nastaven nespravny jmenovity proud motoru.
Pretizeni pohonu * Zatéz je prilis velka. )
'3 Q |+ Vystupni vykon pohonu je pfili§ nizky.
oL C « P¥ili§ vysoky toCivy moment pfi nizkych otackach.
Napéti DC sbérnice je pfili§ vysoké.
. - + Doba dobéhu je pfilis kratka.
Stejnosmérné + Ochrana proti zastaveni je deaktivovana.
prepéti Q | O |+ Porucha brzdné jednotky/odporu.
oo + Nestabilni regulace ota¢ek motoru v rezimu vektorového fizeni s otevienou
- smyckou.
« P¥ili§ vysoké vstupni napéti
Ztréta vstupni « Pokles vstupniho napéti nebo nerovnovaha fazi.
faze O |+ Zztrata jedné ze vstupnich fazi.
orc * Uvolnéné vodice na vstupu ménice.
Porucha
brzdného
tranzistoru O | Doslo k poruse interniho brzdného tranzistoru.
[
Reset chyby
Béhem provozu| o V dobé, kdy byl aktivni pfikaz chodu, byl pfijat pfikaz k resetovani chyby.
rinl
Stejnosméme Napéti DC sbé&mice pokleslo pod trovef detekce podpéti (L2-05).
podpéti O | O | » Doslo k vypadku zdroje napajeni nebo ke ztraté jedné ze vstupnich fazi.

+ Zdroj napajeni je pfilis slaby.
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7 Odstranovani problému

LED displej |ALM|FLT Pri¢ina
Podpéti v Fidici
jednotce O |Napéti zdroje napajeni Fidici jednotky je pfili§ nizké.
Hud
Chyba obvodu
DC naPiti O |Doslo k poruse obvodu nabiti DC sbérnice.
1 1
e

€ Chyby programovani operatorem

K chybé programovani operatorem (tedy k chyb& OPE) dochazi tehdy, je-li nastaven
nepouzitelny parametr nebo je-li pouZito nevhodné nastaveni individualniho parametru.
Je-li zobrazena chyba OPE, zobrazte stisknutim klavesy ENTER monitor U1-18 (chybova
konstanta OPE). Tento monitor pak zobrazi parametr, ktery chybu OPE zpusobil.

Displej
ovladaciho PFic¢ina Naprvné opatreni
panelu s LED
oPEO1 Vystupni vykon ménice a hodnota nastavena| Opravte hodnotu nastavenou v parametru
a/:'F n} |V parametru 02-04 si neodpovidaji. 02-04.
oPEO2 . - .
Parametry byly nastaveny mimo pfipustny P
LEEn3 | rozsah nastaveni. Nastavte parametry na spravné hodnoty.
Multifunkénim  kontaktnim ~ vstuptim  H1-01
az H1-06 bylo piifazeno protichlidné nastaveni.
+ Dvéma vstupdm byla pfifazena stejna
oPEO3 funkce (vyjma ,externi chyby“ a nastaveni | « Opravte vSechna nespravna nastaveni.
acna ,nepouzito®). + Podrobnéjsi informace naleznete
orcud « Byly samostatné nastaveny funkce vstup, v uZivatelské pfirucce.
které vyZaduji nastaveni jinych funkci vstupu.
+ Byly nastaveny funkce vstupu, které
nesméji byt pouZity souc¢asné.
« Zdroj ptikaz chodu (b1-02) nebo zdroj
referen¢ni frekvence (b1-01) je nastaven
oPEO5 na hodnotu 3, avS§ak neni nainstalovan » Nainstalujte potfebny volitelny modul.
ocrc zadny volitelny modul. » Opravte hodnoty nastavené pro parametry
orcuJd  Zdroj referenéni frekvence b1-01 je b1-01 a b1-02.
nastaven na pulsni vstup, av§ak parametr
H6-01 nemé hodnotu 0.
Dochéazi ke kolizi multifunkénich analogovych
vstuptl H3-02 a H3-10 a funkci PID regulace.
oPEO7 « Parametry H3-02 a H3-10 jsou nastaveny na | «+ Opravte v8echna nespravna nastaveni.
oc stejnou hodnotu (vyjma nastaveni ,0“ a ,F*). | « Podrobnégjsi informace naleznete
arcuo + Funkce PID regulace jsou pfifazeny v uZivatelské pfirucce.
sou¢asné obéma analogovym vstuptim
i pulsnimu vstupu.
oPEO8 Byla nastavena funkce, kterou nelze pouzit| + Opravte vSechna nespravna nastaveni.
orcma | Ve vybraném reZimu fizeni (mohla se projevit| « Podrobngjsi informace naleznete
JrCud | pozméné rezimu fizeni). v uZivatelské pfirucce.
oPE1 + Zkontrolujte nastaveni V/f kfivky.
A i | Nastaveni V/f kivky je nespravné. + Podrobnéjsi informace naleznete
orc g v uZivatelské pfirucce.
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7 Odstranovani problém

€4 Chyby automatického ladéni

Displej
ovladaciho Pri¢ina Napravné opatieni
panelu s LED

Chyba udaju motoru
Er-01 Zadana data motoru nejsou platna (napf.|Znovu zadejte data a opét spust'te

E--0 | |proto, Ze si neodpovidaji hodnoty zakladni|automatické ladéni.
B frekvence a zakladnich otacek).
Er-02 Chyba menS$i zavaznosti * Zkontrolujte zapojeni.

* Zkontrolujte zatéz. Automatické ladéni
provadéjte vzdy se zatézi odpojenou od
motoru.

c_ « Chybné zapojeni.

C__MnJ PSR M .
Cr-uc « Zatéz je prilis velka.

Er-03 B i &i ok
ylo stisknuto tlagitko STOP a automatické . LAl
c_ ladéni bylo zrugeno. Zopakuijte automatické ladéni.

-na
[} ()

Chyba odporu

Er-04 * Nespravné zadana data.
C A « P¥i automatickém ladéni byl pfekroen
[ X zadany ¢asovy ramec.
» Vypoctené hodnoty jsou mimo rozsah.
Chyba proudu pfi chodu bez zatéze Zkontrolujte zadané Udaje.

Er-05 « Byly zadany nespravné udaje Zkontrolujte zapojeni.
C--ng « Automatické ladéni trvalo pfili§ dlouho. |+ Znovu zadejte Udaje a opét spust’te
- * Vypoctené hodnoty jsou mimo rozsah. automatické ladéni.
Chyba jmenovitého skluzu

Er-08 * Nespravné zadané udaje.
- rn | Phiautomatickém ladéni byl pfekrocen
o Tod zadany Casovy ramec.
» Vypoctené hodnoty jsou mimo rozsah.
Er-09 Chyba zrychleni Prodluzte dobu rozb&hu C1-01.
Motor se nerozbéhl do uplynuti zadané|+ Zkontrolujte mezni hodnoty tocivého
Cr Tud | doby rozbéhu. momentu L7-01 a L7-02.

Er-11 Chyba otagek motoru. Prodluzte dobu rozb&hu (C1-01).
T -~ 1! |Referenéni momentu byla pfili§ vysoka. « Je-li to mozné, odpojte zatéz.
Zkontrolujte zapojeni.
Ujistéte se, Ze jmenovité parametry ménice
odpovidaji motoru.

Chyba detekce proudu
Er-12 « Doslo ke ztraté jedné nebo vSech fazi.
_ « Proud je bud pfili$ nizky, nebo pfekracuje

C__ 13 : - L « Zkontrolujte zatéz. (Automatické ladéni
tr 't jmenavitou hodnotu prPBUdu menice. mélo byt provedeno bez pfipojené zatéze.)
» Doslo k poruSe snimaci proudu. - Vyméfite ménic.
Alarm jmenovitého proudu « Zkontrolujte nastaveni V/f kFivky.
End1 » Béhem automatického ladéni prekrodila » Provedte automatické ladéni bez pfipojené
c_ referenéni hodnota to¢ivého momentu 20 %.| zatéze.
[y « Vypocteny proud bez zatizeni je vy$si « Zkontrolujte zadané Udaje a opét spust'te
nez 80 % jmenovitého proudu motoru. automatické ladéni.
Alarm saturace Zelezného jadra motoru « Zkontrolujte zadané udaje.
End2 « Vypoétené hodnoty saturace jadra jsou |+ Zkontrolujte zapojeni motoru.
LEndl mimo rozsah.Byly zadany nespravné » Provedte automatické ladéni bez pfipojené
udaje. zatéze.
End3
Erndd Alarm jmenovitého proudu Zkontrolujte zadané Udaje a zopakuijte ladéni.
CAgJ
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1 Biztonségi utmutato és altalanos figyelmeztetések

1 Biztonsagi utmutaté és altalanos figyelmeztetések

Az Omron Yaskawa Motion Control B.V. (OYMC) vallalat szamos ipari berendezéshez
gyart alkatrészeket, részegységeket. Mindig az adott berendezés tervezdje, illetve
végfelhasznaldja felelés az OYMC termékek kivalasztasaért és alkalmazasaért. Az OYMC
nem vallal felel6sséget azon megoldasokért, amelyekkel a termékeit beépitik valamely
végleges rendszerbe. Soha nem szabad ugy kialakitani egy terméket vagy rendszert,
hogy az OYMC termék legyen benne a kizarolagos vagy egyetlen biztonsagi megoldas.
Kivétel nélkil minden vezérlé- és szabalyozéegységet ugy kell megtervezni, hogy azok
képesek legyenek dinamikusan észlelni a hibakat és minden esetben biztonsagosan
reagdljanak az esetleges meghibasodasokra. Az OYMC alkatrészeket magukba foglalé
termékeket csak Ugy szabad atadni a végfelhasznaldknak, ha mellékelik hozzajuk
a biztonsagos hasznalatra és Gizemeltetésre vonatkozo figyelmeztetéseket és Utmutatast.
Az OYMC altal kozolt figyelmeztetéseket maodositas nélkil tovabbitani  kell
a végfelhasznélénak Az OYMC csak arra vallal kifejezett garanciat, hogy termékeinek
min&sége megfelel az tmutatdban leirt szabvanyoknak és miiszaki adatoknak. Az OYMC
NEM VALLAL SEMMILYEN EGYEB KIFEJEZETT VAGY VELELMEZETT GARANCIAT.
Az OYMC nem felelds atermékeinek helytelen hasznalatabdl ered6 személyi
sérllésekért, anyagi karokért, veszteségekért, illetve egyéb kdvetkezményekeért.

& Altalanos figyelmeztetések

A\ FIGYELEM

« A frekvenciavalté telepitése, lizemeltetése, karbantartasa vagy szervizelése el6tt
figyelmesen olvassa el, és értelmezze ezt az utmutatét!

* Az utmutatoban leirt 6sszes ovintézkedést, figyelmeztetést és utasitast
maradéktalanul be kell tartani.

» A termékkel kapcsolatos munkafolyamatokat csak megfelel6en képzett
szakember végezheti.

* A terméket a jelen utmutatoban leirtaknak és a vonatkozé helyi el6irasoknak
megfeleléen kell iizembe helyezni.

* Feltétleniil kovesse az utmutatoban leirt biztonsagi lizeneteket!
Az Uzemeltetd cég felel6s az utmutatdban leirt figyelmeztetések be nem tartasabol
eredd személyi sériilésekért és anyagi karokeért.

Az Utmutatoban a biztonsagi Uzenetek jelzésére a kdvetkezb jellések szerepelnek:
A\ FIGYELEM

Veszélyes helyzetet jeldl, amely megfeleld intézkedések nélkul sulyos sérlléshez vagy
halalhoz is vezethet.

A\ FIGYELEM

Veszélyes helyzetet jelol, amely megfelel intézkedések nélkil koénnyl vagy
kdzepesen sulyos sériiléshez vezethet.
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1_Biztonsagi utmutatd és altalanos figyelmeztetések

Anyagi karra figyelmeztetd izenetet jeldl.

€ Biztonsagi figyelmeztetések

A\ FIGYELEM
Aramiités veszélye

* Ne prébalja meg médositani vagy atalakitani a frekvenciavaltét olyan médon,
amely nem szerepel ebben az utmutatoban!

Ezen figyelmeztetés figyelmen kivil hagyasa sulyos sériilést vagy akar halalt is okozhat.

Az OYMC nem felel6s a terméken a felhasznald altal végzett barmilyen moédositasért.
Ezt a terméket nem szabad maédositani, illetve atalakitani.

* A kondenzatorok teljes kisiilése el6tt nem szabad megérinteni egyetlen

csatlakozast sem.

Ezen figyelmeztetés figyelmen kiviil hagyasa sulyos sériilést vagy akar halalt is okozhat.
A csatlakozok bekdtése eltt sziintesse meg a berendezés teljes tapellatasat! A belsé
kondenzator még a tapellatas kikapcsolasa utan is toltott allapotban marad.
A toltésjelz6 LED akkor alszik ki, ha a DC-busz fesziiltsége 50 VDC ala esik. Ha mar
egy kijelzd sem vilagit, az aramutés elkerilése érdekében varjon legalabb 6t percet,
majd mérje meg a DC-busz fesziltségét, hogy az mar biztonsagos-e.

* Ne engedje, hogy hozza nem ért6 személyek hasznaljak a berendezést!
Ezen figyelmeztetés figyelmen kiviil hagyasa sulyos sériilést vagy akar halalt is okozhat.
Az alkatrészek karbantartasat, vizsgalatat és cseréjét csak olyan, erre felhatalmazott személy
végezheti, aki jartas az AC hajtasok telepitésében, beadllitasaban és karbantartasaban.

* Bekapcsolt tapellatas mellett ne tavolitsa el a burkolatokat, és ne érintse meg
a nyomtatott aramkori lapokat!

Ezen figyelmeztetés figyelmen kivll hagyasa sulyos sérilést vagy akar halalt is okozhat.

* Mindig foldelje a motoroldali foldcsatlakozét!

A berendezés nem megfelel6 foldelése esetén a motor hazanak megérintése sulyos
sériilést vagy akar halalt is okozhat.

* A berendezésen végzett munka k6zben nem szabad laza 6ltozéket vagy ékszert
viselni, tovabba koételez6é a védészemiiveg hasznalata.
Ezen figyelmeztetés figyelmen kivil hagyasa sulyos sérulést vagy akar halalt is okozhat.
Miel6tt megkezdi a frekvenciavaltéval kapcsolatos munkavégzést, vegyen le minden fémbdl
készilt targyat (pl. karérat, gylrt, ékszert), rogzitse megfeleléen a laza ruhadarabokat,
és vegyen fel védészemiiveget!

* Soha ne zarja rovidre a frekvenciavalté kimeneti aramkoreit!
Tilos rovidre zarni a frekvenciavaltd kimeneti aramkoreit. Ezen figyelmeztetés
figyelmen kivll hagyasa sulyos sériilést vagy akar halalt is okozhat.
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1 Biztonségi utmutato és altalanos figyelmeztetések

A\ FIGYELEM
Hirtelen mozgas veszélye

* A forg6 autotuning kdzben ne tartézkodjon a motor kdzelében! A motor hirtelen
miikodésbe léphet.
A berendezés automatikus inditasakor a gép hirtelen mozgasba lendilhet, amely
sulyos sérulést vagy halalt is okozhat.

* A tapellatas bekapcsolasakor a rendszer varatlanul elindulhat, amely sulyos
sérilést vagy halalt okozhat.
A tapellatas bekapcsolasa el6tt gondoskodjon arrél, hogy senki ne tartézkodjon
a frekvenciavaltd, a motor és a gép kozelében! A tapellatds bekapcsolasa el6tt
gondoskodjon arrél, hogy az 6sszes burkolat, mechanikus kapcsolat, ék, retesz
és gépterhelés megfelel6en régzitve legyen!

Tizveszély

* Csak az el6irasoknak megfelel6 fesziiltségii tapellatast szabad hasznalni.
Ezen figyelmeztetés figyelmen kivil hagyasa sulyos égési séruilést vagy akar halalt is okozhat.

A tapellatas bekapcsolasa el6tt ellenérizni kell, hogy egyezik-e a frekvenciavaltd
névleges feszlltsége és a bejovd tapellatas feszlltsége.

« Tilos éghet6 anyagok hasznalata.
Ezen figyelmeztetés figyelmen kivil hagyasa sulyos égési sériilést vagy akar halalt is okozhat.
A frekvenciavaltét fémre vagy egyéb nem éghetd anyagra kell felszerelni.

* Az AC tapkabelt nem szabad rakoétni az U, V vagy W kimeneti csatlakozéra.

* Gondoskodjon arrél, hogy a tapkabelek a féaramkor R/L1, S/L2, T/L3 bemeneti
csatlakozoira legyenek kotve (illetve egyfazisu tapellatas esetén az R/L1 és S/L2
csatlakozodkra)!

Az AC tapkabelt nem szabad rakétni a frekvenciavaltd kimeneti motorcsatlakozoira.
Amennyiben ezt figyelmen kivil hagyja, a kimeneti csatlakozokra kétott tapfesziltség
tlizet, sulyos égési sérllést vagy akar halalt is okozhat.

* A csatlakozok csavarjait a megadott nyomatékkal hizza meg!
A laza elektromos érintkezések tulmelegedhetnek, amely tlzet, égési séruléseket vagy
akar halalt is okozhat.

A\ FIGYELEM
Zuzédasveszély

* Ne szallitsa a frekvenciavaltot az els6 burkolatnal fogva!

Ellenkez6 esetben a frekvenciavaltd leeshet, amely kénny(l vagy kézepesen sulyos
sérilést okozhat.

Egési sériilés veszélye

* A tapellatas kikapcsolasa utan meg kell varni, amig az egész frekvenciavalto
lehiil, és csak azutan szabad hozzaérni a hiitébordahoz vagy a fékellenallashoz.
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1_Biztonsagi utmutatd és altalanos figyelmeztetések

MEGJEGYZES

A berendezést érint6 veszélyek

A frekvenciavaltoval és az aramkorokkel végzett munka soran tartsa
be az elektrosztatikus kisiiléssel kapcsolatos megfelel6 eljarasokat (ESD)!
Ellenkez6 esetben elektromos kislilés kdvetkeztében a frekvenciavalté aramkorei karosodhatnak.

Nem szabad a motort a frekvenciavaltéra csatlakoztatni, illetve levalasztani
olyankor, amikor a frekvenciavalté kimenetén fesziiltség van.

A helytelen sorrendvezérlés karosithatja a frekvenciavaltot.

Ne hajtson végre hatarfesziiltség-tesztet a frekvenciavalto egyetlen részén sem!
Ellenkez6 esetben a frekvenciavaltoban lévé érzékeny eszkdzok karosodhatnak.

Ne miikodtesse a berendezést, ha az sériilt!
Ellenkezd esetben a berendezést tovabbi karosodas érheti.

Ne csatlakoztasson, és ne miikddtessen olyan berendezést, amelyen barmilyen sériilés
lathat6 vagy alkatrészei hianyoznak!

A mellékaramkoroket lassa el megfelel6 rovidzarvédelemmel a vonatkozé szabalyok szerint!
Ellenkezd esetben a frekvenciavaltot karosodas érheti.

A frekvenciavalté olyan aramkorokhoz késziilt, amelyek legfeljebb 100 000 A (szimmetrikus
RMS) aramerdsségen, 240 VAC (200 V-os osztaly), illetve 480 VAC (400 V-os osztaly)
feszultségen Uzemelnek.

A vezérlés kabelezéséhez ne hasznaljon arnyékolatlan vezetéket!

Ellenkezd esetben a kialakulé elektromos interferencia miatt csékkenhet a rendszer
teljesitménye. Arnyékolt, sodrott érparokat kell hasznalni, az arnyékolast pedig ra kell
kotni a frekvenciavalté foldcsatlakozéjara.

Ne engedje, hogy hozza nem érté6 személyek hasznaljak a terméket!
Ellenkez6 esetben a frekvenciavaltot vagy a fékaramkort karosodas érheti.

Ha fékez6 egységet is csatlakoztat a frekvenciavaltéhoz, gondosan tanulmanyozza
a fékaramkor hasznalati utmutatéjat!

Ne médositsa a frekvenciavalté aramkoreit!
Ellenkez6 esetben a frekvenciavaltot karosodas érheti, és érvényét veszti a garancia.

Az OYMC nem felel6s a terméken a felhasznalé altal végzett barmilyen modositasért.
Ezt a terméket nem szabad maédositani, illetve atalakitani.

A frekvenciavalto beszerelése és a tobbi eszk6z csatlakoztatasa utan ellendrizze
a kabeleket, hogy minden 6sszekottetés megfelel6-e!

Ellenkezd esetben a frekvenciavaltot karosodas érheti.

A frekvenciavalté kimenetére ne csatlakoztasson a gyarté altal jova nem hagyott
LC vagy RC interferenciasziiroket, kondenzatorokat vagy tulfesziiltség-védelmi
eszkozoket!

Jéva nem hagyott szlr6k hasznalata esetén karosodhat a frekvenciavalté vagy a motor.
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1 Biztonségi utmutato és altalanos figyelmeztetések

& Ovintézkedések a kisfesziiltségii berendezésekre vonatkoz6
CE-iranyelvnek valé megfelelés érdekében

A frekvenciavéltét az EN61800-5-1 eurdpai szabvany szerint tesztelték, és teljes
meértékben megfelel a kisfeszUltségli berendezésekre vonatkozé iranyelvnek. Amennyiben
ezt a frekvenciavaltét mas eszkozokkel kdzdsen hasznalja, az iranyelvnek valé megfelelés
érdekében az aldbbi feltételeknek kell teljestilnitik:

Ne hasznalja a frekvenciavaltét 2-es fokozatunal szennyezettebb és 3-as kategodrianal
magasabb tulfesziiltségl kdrnyezetben (az IEC664 iranyelvnek megfeleléen).

A 400 V-os frekvenciavaltok esetén a fétapellatas nullapontjat foldelni kell.

& Ovintézkedések az UL/cUL szabvanyoknak valé megfelelés
érdekében

Ezt a frekvenciavaltdt az UL UL508C szabvany szerint tesztelték, és az megfelel az UL
kévetelményeknek. Amennyiben a frekvenciavaltét mas eszkdzokkel kdzdsen hasznalja,
a megfelelés érdekében az alabbi feltételeknek kell teljesulnidik:

Nem szabad a frekvenciavaltét 2-es fokozatunal magasabb szennyezettségl kdrnyezetbe
telepiteni (UL szabvany szerint).

Az UL szabvanynak megfeleld rézvezetékeket (75°C) és zart hurku csatlakozdkat vagy
CSA-mindsitést gylrlcsatlakozokat kell hasznalni. Részletes tudnivalokat a hasznalati
utmutatdban talal.

A kisfesziiltségli kabelezéshez NEC 1-es osztalyu vezetéket kell hasznalni.
A kébelezéskor be kell tartani a torvényi és a helyi elGirdsokat. A vezérléaramkorhdz
(UL szabalyozas szerint) 2-es osztalyu tapellatast kell hasznalni. Részletes tudnivalokat
a hasznélati Utmutatoban tall.

Ez a frekvenciavaltd atesett az UL szerinti rovidzar-teszten, amely azt tanusitja, hogy
a tapellatasban bekovetkezd rovidzarlat esetén az aram nem fog 30 000 A félé emelkedni
240 V mellett (200 V-os osztalyu egységnél), illetve 480 V mellett (400 V-os osztalyu
egységnél).

A frekvenciavaltd bels6 motortulterhelés elleni védelme megfelel az UL szabvanyban
eldirtaknak, valamint megfelel az NEC és a CEC szabvanyoknak. A telepités az L1-01/02
paraméterek hasznalataval torténhet. Részleteket a hasznalati Gtmutatoban talal.

& Ovintézkedések a biztonsagi tiltéfunkcié hasznalatahoz

A frekvenciavalté biztonsagi tiltéfunkcidja az EN954-1 szabvany szerint lett
kialakitva, megfelelve a 3-as biztonsagi kategorianak, tovabba az EN61508 SIL2
el6irasainak. Felhasznalhaté biztonsagos ledllitasra az EN60204-1 szabvany 0-s

altal). A funkcié alkalmazasanak részleteirél a hasznalati utmutatéban olvashat.
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2 Mechanikai telepités

2 Mechanikai telepités

& Kézhezvételkor

Kérjik, hogy a frekvenciavalté kézhezvételekor hajtsa végre az alabbi miveleteket:

* Ellenérizze, hogy a frekvenciavalté nem sérilt-e! Amennyiben kézhezvételkor
a frekvenciavalton sérilést észlel, forduljon a szallitéhoz!

+ A termék azonositotablajanak megtekintésével ellenérizze, hogy a megrendelt
tipust kapta-e! Amennyiben nem azt kapta, forduljon a szallitdhoz!

€ Telepitési kornyezet

A termék optimalis élettartama érdekében olyan kérnyezetbe kell telepiteni, amely
megfelel az alabbi feltételeknek.

Kornyezet Feltételek
Telepitési terilet Beltér
~10°C és +40°C kozott (NEMA 1-es tipus)
—10°C és +50°C kozott (nyitott tipus)
Kornyezeti Amennyiben a terméket valamilyen tokozasba vagy szekrénybe épiti be,

hémerseklet hiitéventilatort vagy légkondicionalé berendezést is be kell épiteni, hogy
a zart térben a levegé hémérséklete ne lépje at a megengedett hatart.

Ne engedje, hogy a frekvenciavaltén jég képzédjon!

Paratartalom Legfeljebb 95%-os relativ paratartalom (paralecsapddas nélkul)
Tarolasi o < O s s
hémérséklet —20°C és +60°C kozott

A frekvenciavaltot olyan kérnyezetbe kell telepiteni, amely mentes
az alabbiaktol:

olajpara, por

fémpor, olaj, viz és egyéb szennyez6 anyagok

radioaktiv anyagok

éghet6 anyagok (pl. fa)

veszélyes gazok és folyadékok

fokozott razkodas

kloridok

kézvetlen napfény

Kornyez6 terulet

e o o o o o o

Tengerszint feletti Legfeliebb 1 000 m

magassag
Rezgés 10-20 Hz (9,8 m/s2), 20-55 Hz (5,9 m/s?)

- ... | A frekvenciavaltot fligg6legesen kell beépiteni a maximalis hGtéhatas
Beszerelési pozicio érdekében.
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2 Mechanikai telepités

¢ Beszerelési pozicio és térkozok

A frekvenciavaltot fliggbleges pozicidban kell

beszerelni. Az egység korul elegendd helyet kell
hagyni a megfeleld szell6zés (hiités) érdekében,
amint az a jobb oldali abran is lathato.

Megjegyzés: Amennyiben tobb egységet épit

be, akkor azokat kozelebb

is elhelyezheti egymashoz, mint

amit az 4bra mutat, az ,egymas
melletti“ beszerelés mddszerével.

30 mm 30mm

:[Zoomm Levegéf
i
o

‘
\
|
1= []

100 mm Levegt £

Részletes tudnivalokat
a hasznalati itmutatéban talal.
¢ Méretek
Tipus: Méretek [mm] Témeg
VZA* |Abral Sz | Ma | Mé |Sz1 [Ma1|Ma2|Ma3|Ma4[Mé1| d [kal
BOP1 68 |128 | 76 |56 |118| 5 | - | - |65 |M4| 06
BOP2 68 |128 | 76 |56 |118| 5 | - | - |65 M4 | 0,7
BOP4 68 | 128|118 |56 |118| 5 | - | - [385/M4| 1,0
A BOP7 108 [128 [137,5/ 96 |118| 5 | - | - |58 [M4 | 1,5
1P20/nyitott B1P5 108 [128 154 | 96 |118| 5 | - | - |58 |[M4| 15
tipus B2P2 140 (128 [ 163 (128 [118| 5 | - | - |65 [M4 | 21
B4P0O A Fejlesztés alatt
20P1 68 [128] 76 |56 |118| 5 | - | - |65 |M4| 06
20P2 68 |128 | 76 |56 |118| 5 | - | - |65 |M4| 0,6
20P4 68 | 128|108 |56 |118| 5 | - | - [385/M4 | 0,9
20P7 68 | 128|128 |56 |118| 5 | - | - [38,5|M4 | 1,1
21P5 108 [128 129 | 96 |118| 5 | - | - |58 |M4 | 1,3
22P2 108 [128 [137,5/ 96 |118| 5 | - | - |58 |[M4| 1.4
24P0 140 [128 | 143 (128 [118| 5 | - | - | 65 |M4 | 2,1
25P5 140 [254 | 140 122|248 6 | 13 |6,2 |55 |M5| 3.8
27P5 | . [140 254|140 [122]248| 6 | 13 6,255 [M5| 338
2011 180 [290 | 163 160 [284| 8 | 15 |6,2 |75 |M5| 55
2015 220 | 358 | 187 [192 (336 | 7 |15 |7,2|78 [M5| 9,2
40P2 108 (128 | 81 | 96 |118| 5 | - | - |10 |[M4 | 0,8
40P4 108 (128199 |96 |[118| 5 | - | - |28 [M4| 1,0
B i =0 | 40P7 108|128 [137,5/ 96 |118 | 5 | - | - |58 |[M4 | 14
= 41P5 | A [108 128|154 | 96 |118| 5 | - | - |58 |M4| 15
o 42P2 108 [128 154 | 96 |118| 5 | - | - |58 [M4| 1,5
43P0 108 [128 154 | 96 |118| 5 | - | - |58 |[M4| 15
44P0 140 [128 [ 143 [128 [118| 5 | - | - |65 |M4 | 21
45P5 140 [254 | 140 (122 (248 6 |13 | 6 |55 |M5| 3,8
47P5 | . [140 254|140 [122[248| 6 |13 (62|55 [M5| 38
4011 180 [290 | 143 (160 (284 8 |15 | 6 |55 |M5| 5.2
4015 180 (290 | 163 (160|284 8 |15 | 6 |75 |M5| 55
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3 Elektromos telepités

Az alabbi abra a f6- és a vezérl6aramkoér bekotését mutatja.

Eayendram
— Tololokercs  Hovedelem Fekellenallas
Egyfazist (opcionalis) (Kieg.)
tapellatashoz: RIL1 e
és SIL2 S5 T
| i i
+2 +1 — Bl B2
Biztositok
Tapelatgs = © RIL1 um e
P 2 — Szird © SIL2 V1000 VT2 o
7
B—— © TIL3 W/T36
Fékapcsold

mmTmmm T -es T F
i
@ Foldelés

Hatra/stop

Kiils6 hiba S3

Hibatorlés

y 0y 9y

! 1
! i
! I
! i
! |
! T
! |
! i
i s
! 1
i s4 |
! [
! i
! |
! T
! !
! i
! +
1

U

Optocsatolt kimenetek
kézos pontja

i
Seb.kival.1 | | ]| s5 @
T
L
Seb. kival. 2 | S6 :@
[l 424VBMA . R
_________ JRY
i / A ! Multifunkcios relékimenet
} | } vl —— 250 VAC/30 VDC (10 mA-t6l 1 A-ig)
Multifunkcios ! ' 24V | Hiba } (gyari beallitas)
digitalis bemenetek o ' |
Al A | |
(gyari beallitas) P S3DIP- w ‘L )
[ kapcsold  |gouree] | L mmmmmmmm e e
i C e P1 R
o 3 L+ Futas jelzés \
i |
b ov ! ! Multifunkciés opto-
) A . | csatolt kimenetek
Arnyékolasok y .
@ foldosatiakozoja i Frekvenciaegyezés 48 VDC, max. 50 mA
|
|

i

i

i

! g

} (gyari beallitas)
-~ Impulzussorozat bemenet !
§ RP, (max. 32 kHz)

Impulzussorozat kimenet
(max. 32 kHz)
(Kimeneti frekvencia)

|
41 Tépeliatés alapjel bemenetekhez
1 +10,5 VDC, max. 20 mA
Il

(
i
i
A1 Multifunkciés analég bemenet 1 '
| 0-10V (20 k2) |
i
i
i
i
i
1

Monitor kimenetek
s s AM el
A2 } analég bemenet 2 Analég kimenet (gyari beallitas)
| 0-10V (20 k) vagy 0410 VDG (2 mA
C} 0/4-20 mA (250 ©2) AC - (2mA)
v

\
i
1
|
1
i
p—
i
i
(Kimeneti frekvencia) }

.

Multifunkciés analog és
impulzussorozat bemenetek
(gyéri beallitas: frekvencia alapjel)

Memobus komm.
—— RS-485/422
max. 115 kBps

Biztonsagi !
tiltdbemenetek

Szimbolumok:

T Sodrott érparu kabelt hasznaljon © Foéaramkori csatlakozot jeldl

I Amyékolt, sodrott érpara kabelt alion o Vezeérlsa ori ot jelsl
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3 Elektromos telepités

s

¢ Bekotési eldirasok

B Foéaramkor

A féaramkor bekdtésekor az alabbi tablazatban felsorolt biztositokat és halozati szliréket
kell hasznalni. Ugyeljen arra, hogy ne Iépje tul a megadott meghuzasi nyomatékokat!

EMC-sziiré tipusa Aianl Féaramkori csatl. mérete

Tipus: Fébiztosits| 0o RILT, SIL2, TIL3,

VZA* Rasmi Schaffner (Ferraz) [mm2] U/T1,VIT2,WIT3, |B1, B2| GND

- +1,+2

BOP1 TRS5R 1,5 M3.5 M3.5 | M3.5
BOP2 | A1000-FIV1010-RE | A1000-FIV1010-SE | TRS10R 1,5 M3.5 M3.5 | M3.5
BOP4 TRS20R 1,5 M3.5 M3.5 | M3.5
BOP7 TRS35R 2,5 M4 M4 M4
B1P5 A1000-FIV1020-RE | A1000-FIV1020-SE TRS50R 4 MA VA M
B2P2 | A1000-FIV1030-RE | A1000-FIV1030-SE | TRS60R 4 M4 M4 M4
B4PO Fejlesztés alatt

20P1 TRS5R 1,5 M3.5 M3.5 | M3.5
20P2 TRS5R 1,5 M3.5 M3.5 | M3.5
20P4 A1000-FIV20010-RE|A1000-FIV20010-SE TRS10R 15 M35 M35 | M35
20P7 TRS15R 1,5 M3.5 M3.5 | M3.5
21P5 TRS25R 2,5 M4 M4 M4
52PD A1000-FIV2020-RE | A1000-FIV2020-SE TRS35R 2 M2 M4 M2
24P0 | A1000-FIV2030-RE | A1000-FIV2030-SE | TRS60R 4 M4 M4 M4
25P5 ABT70<1> 6 M4 M4 M5
27P5 A1000-FIV2060-RE | A1000-FIV2050-SE AGT100<> 10 VA n M5
2011 ABT150<1> 16 M6 M5 M6
2015 | A1000-FIV2100-RE ) ABT200<">| 25 M8 M5 | M6
40P2 TRS2.5R 2,5 M4 M4 M4
20P4 A1000-FIV30005-RE|A1000-FIV30005-SE TRS5R 25 VA M M
40P7 TRS10R 2,5 M4 M4 M4
41P5 TRS20R 2,5 M4 M4 M4
2P A1000-FIV3010-RE | A1000-FIV3010-SE TRS20R 25 VA4 M4 VA4
43P0 TRS20R 2,5 M4 M4 M4
44P0 | A1000-FIV3020-RE | A1000-FIV3020-SE | TRS30R 4 M4 M4 M4
45P5 ABT50<1> 4 M4 M4 M5
27P5 A1000-FIV3030-RE | A1000-FIV3030-SE ABTE0<1> 6 MA VA M5
4011 ABT70<1> 10 M5 M5 M5
4015 | /V1000-FIV3050-RE ) ABT80<1> 10 M5 M5 | M6

<1> Az UL-megfelelés érdekében masfajta biztositokat kell hasznalni. Részletes tudnivalékat a hasznalati
Gtmutatdban talal.

Meghuzasi nyomatékok
A f6aramkor csatlakozoit az alabbi tablazatban feltintetett nyomatékokkal kell meghuzni.

Csatlakoz6 mérete

M3,5

M4

M5

M6

M8

Meghuzasi nyomaték [Nm]

0,8-1,0

1,2-1,5

2,0-2,5

4,0-5,0

9,0-11,0
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3 Elektromos telepités

B Vezérléaramkor
A sorkapocsterminal csavarnélkili csatlakozdkkal van ellatva. Az alabb feltlintetett
méreteknek megfeleld vezetékeket kell hasznalni. A biztonsagos bekotés érdekében
tomor kabeleket vagy érvéghlvellyel ellatott hajlékony kabeleket kell hasznalni.

A csupaszolt kabelvég, illetve az érvéghiively hossza 8 mm legyen!

Vezeték tipusa

Vezeték mérete

Tomor 0,2-1,5 mm?2
Hajlékony 0,2-1,0 mm?2
Hajlékony, érvéghuvellyel 0,25-0,5 mm?2

€ Az EMC-sziiré telepitése

A frekvenciavaltét az EN61800-3 eurdpai szabvanyok szerint tesztelték. Az EMC-szab-

vanyoknak valé megfelelés érdekében a féaramkort az alabbiak szerint kell bekotni.
1. Egy megfelel6 EMC-zajszirét kell bekdtni a bemeneti oldalra. Tovabbi részleteket
az el6z6 oldalon taldlhato tabldzatban és a haszndlati Utmutatdban talal.

o AN

. Afrekvenciavaltot és az EMC-zajsziirét kdzos tokozasban (szekrényben) kell elhelyezni.

. Afrekvenciavalté és a motor bekotéséhez fonott arnyékolasu kabelt kell hasznalni.

. A foldcsatlakozokrol el kell tavolitani a festékmaradvanyokat és a szennyezddéseket
a lehetd legkisebb foldelési ellenallas érdekében.

. Az 1 kW teljesitménynél kisebb frekvenciavaltok esetén AC fojtétekercset kell

telepiteni az EN61000-3-2 szabvanynak valé megfelelés érdekében. Részletes
tudnivalokért olvassa el a hasznalati tmutatd megfelelé fejezeteit!

Lpe

Kabelleszorito,

Szereldlap vagy fal

T ==
([EIRLR)

O]

¢l E“—Fdlde\ﬁ feliilet (a festéket
el kel tavolitani)

Fémlemez

RIS

)

Wi e Frekvenciavalto

Féldeld fellet

Alehet6 legrovidebb
kabelezés

—

°

(a festéket el
kel tavolitani)

5]

Foldeld
kabelleszoritd

Fonott arnyékolast
motorkabel
Amnyeékolas foldelése
a motor oldalan

L2
3| L1 P
Kabelleszoritd
Szerel8lap vagy fal
Fémlemez
el E‘ Foldeld felilet (a festéket
el kell tavolitani)
0O
) A —
\ il -y
EErE]
: e
[P i =
EMC- I;L ‘
sz0r§ RLTSLT T[T
L
gl N
Alehett legrévidebb S
kébelezés

Foldeld
kabelleszoritd

Frekvenciavaltd

Foldeld felilet
(a festéket el
kel tavolitani)

Fonott arnyékolast

motorkabel

Amyékolas foldelése
a motor oldalan

Az egy- és a haromfazisu egységek bekotése az EMC-szabvanyoknak megfeleléen

I67E-HU V1000 Révid utmutaté
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3 Elektromos telepités

Py Py

& A féaramkor és a vezérl6aramkor bekotése

B A féaramkor bemenetének bekétése

A féaramkdr bemenetével kapcsolatosan figyelembe kell venni az alabbi dvintézkedéseket.

+ Csak kifejezetten frekvenciavaltékhoz késziilt megszakitdkat szabad hasznalni.

» Amennyiben foldzarlati megszakitét hasznal, ellendrizze, hogy az az egyenaramu
és nagyfrekvencias aramot egyarant képes-e észlelni!

* Amennyiben bemeneti kapcsol6ét hasznal, akkor azt 30 percenként legfeljebb

egyszer szabad mukaodtetni.

A frekvenciavalté bemeneti oldalan DC vagy AC fojtétekercset lehet hasznalni:

A felharmonikusok megfeleld kioltasa érdekében.

A tapellatas-oldali teljesitménytényez6 javitasahoz.

Fazisjavitd kondenzatorok hasznalatakor.

Nagy kapacitasu tapegységtranzisztor esetén (600 kVA fol6tt).

m A féaramkor kimenetének bekotése

A féaramkdr kimenetével kapcsolatosan figyelembe kell venni az alabbi évintézkedéseket.
* A frekvenciavaltd kimenetére haromfazisu motoron kivil semmilyen mas
terhelést nem szabad kotni.

A frekvenciavalté kimenetére tilos barmilyen tapellatast kotni.

A kimeneti csatlakozdkat tilos révidre zarni vagy foldelni.

Ne hasznaljon fazisjavité kondenzatorokat!

Amennyiben a frekvenciavalté és a motor kdzétt magneskapcsold van, azt nem
szabad olyankor miikédtetni, amikor a frekvenciavalté kimenetén fesziiltség van.
Ellenkezé esetben nagy csucsaramok keletkezhetnek, amelyek beindithatjak
a tularamvédelmet vagy akar karosithatjak is a frekvenciavaltot.

B Foldcsatlakozas

A frekvenciavalto foldelésekor be kell tartani az alabbi 6vintézkedéseket.

+ Soha ne hasznéljon kdzds féldkabelt mas berendezésekkel (pl. hegesztégéppel)!

» Csak olyan foldkabelt szabad hasznalni, amely megfelel az elekiromos berendezések
miszaki el6irasainak. A foldkabelnek a lehetd legrovidebbnek kell lennie. A frekvenciavaltd
szivargasi aramot termel. Ezért ha a féldelés helye és a frekvenciavalto foldcsatlakozdja
kozétt tal nagy a tavolsag, a foldcsatlakozd potencialja instabilla valhat.

* Amennyiben t6bb frekvenciavaltét hasznal, ne kdsse hurokba a féldkabelt!

B A vezérl6aramkor bekotésére vonatkozé ovintézkedések

Avezérlbaramkor bekotésével kapesolatosan figyelembe kell venni az alabbi dvintézkedéseket.

* A vezérlbaramkort a féaramkortdl és mas nagyteljesitmény(l vezetékektdl
elkllonitve kell bekétni.

* A vezérlbaramkor MA, MB és MC (relékimenet) csatlakozoinak bekotését el kell
kiléniteni a vezérl6aramkor tobbi csatlakozdjanak bekdtésétol.
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3 Elektromos telepités

*« A vezérlés kils6 tapegységeként az UL szabvany szerinti 2-es osztalyu
tapegységet kell hasznalni.

* A miikddési hibak elkerllése érdekében a vezérlbaramkor bekdtéséhez sodrott

érparu vagy arnyékolt sodrott érparu vezetékeket kell hasznalni.

Az arnyékolast ugy kell foldelni, hogy az arnyékolas és a foldcsatlakozé a lehet6

legnagyobb fellileten érintkezzen.

Az arnyékolasokat a kabelek mindkét végén féldelni kell.

B A foaramkor csatlakozoéi

Csatlakozo Tipus Funkcio

A halozati feszlltség csatlakoztatasa a frekvenciavaltéra.
Egyfazisu, 200 V-os tapellatasu késziilékeknél csak az R/L1
és S/L2 csatlakozét kell hasznalni (a T/L3 csatlakoz6t nem).

Féaramkor tapellatasi

R/L1, S/L2, T/L3
bemenete

Frekvenciavalté

U/T1, VIT2, W/T3 Csatlakozas a motorhoz.

kimenete
B1, B2 Fékellenallas Ide csatlakoztathato a kiils6 fékellenallas egység.
+1 +2 DC fojtc’)te’k'ercs S’zélll’téskor 6§szek6@_ve’. DC fojtétekercs beszereléséhez
’ csatlakozoja tavolitsa el az 6sszekotést.
+1, - DC tapellatas bemenete | Egyenaramu tapellatas csatlakoztatasara.

Féldcsatlakozé 200 V-os osztaly: Foldelés legfelijebb 100 Q ellenallassal
(2 csatlakozo) 400 V-os osztaly: Foldelés legfeljebb 10 Q ellenallassal

B A vezérléaramkor csatlakozéi

Az alabbi abra a vezérlbaramkor csatlakozoinak elrendezését mutatja. A frekvenciavalto
csavarnélkuli csatlakozokkal van ellatva.

a
ik
?

A sorkapocsterminalon harom DIP-kapcsolé van (S1, S2, S3).

S1 | Kivalasztja, hogy az A2 analdg bemenet feszliltség- vagy arambemenet legyen

S2 | Engedélyezi vagy letiltja a belsé RS422/485 kommunikacios port lezaréellenallasat.

s3 A digitdlis bemenetek Uzemmodjat kapcsolja: kdzds kollektoros (PNP) vagy koézos emitteres (NPN,
alapbedllitas). (A PNP Uzemmdd kiils6 24 VDC tapellatast igényel.)

I67E-HU V1000 Révid utmutaté 13




3 Elektromos telepités

B A vezérl6aramkor csatlakozoi

Tipus

Jelolés Csatlakoz6 neve (jel) Funkcio (jelszint), alapbeallitas

Optocsatolt bemenetek, 24 VDC, 8 mA
Megjegyzés: A frekvenciavalté alaphelyzetben

S1 Multifunkciés digitalis koz6s emitteres (NPN) tzemmaodra van allitva.
Multifunkcios = |bemenetek 1-t5 6-ig Ko6z06s kollektoros (PNP) Gizemmdédu hasznalat
digitalis S6 esetén allitsa az S3 DIP-kapcsol6t ,SOURCE*
bemenetek allasba, és hasznaljon kiilsé 24 VDC (x10%)
tapegységet!
sc Eé%ltj?ls bemenetek k6zos Kézbs pont
Bemeneti frekvencia: 0,5-32 kHz, kitoltés:
RP  |Impulzussorozat bemenet 30-70%, magas szint: 3,5-13,2 V, alacsony
Multifunkciés szint: 0,0-0,8 V, bemeneti ellenallas: 3 kQ)
analog és vV Tapellatas alapjel +10,5V
impulzussoroza bemenetekhez (megengedett max. aramerdsség: 20 mA)

t bemenetek

A1 |Multifunkciés analég bemenet 1 |0 és +10 VDC koz6tt (20 kQ), felbontas: 1/1 000

A2 [Multifunkcids analég bemenet 2 |0/4—20 mA (250 Q), felbontas: 1/500 (csak A2)

AC |Alapjel bemenetek kdzds pontja [0 V

Biztonsagi
tiltébemenetek

HC Biztonsagi tiltébemenetek k6z6s

pontja +24 V (max. aramerésség: 10 mA)

H1 |Biztonsagi tiltdbemenet 1 Egyik vagy mindketté bontva: A frekvenciavalté

kimenete letiltva (a bemenet bontasatél

a frekvenciavaltd kimenetének kikapcsolasaig
legfeljebb 1 ms telik el)

Mindketté zarva: Normal mikodés

H2 |Biztonsagi tiltdbemenet 2

Multifunkcios
relékimenet

MA  |Zar6 (NO) kimenet (hiba) Digitalis relékimenet

MB [Bonté (NC) kimenet (hiba) 30 VDC, 10 mA-1 A

MC |Relékimenetek kdzds pontja 250 VAC, 10 mA-1 A

Multifunkciés

P1 [Optocsatolt kimenet 1

optocsatolt P2 |Optocsatolt kimenet 2 Digitalis optocsatolt kimenet
[ — PC thgcsatolt' kimenetek 48 VDC, 0-50 mA
k6zds pontja

MP  |Impulzussorozat kimenet 32 kHz (max.)
Monitor s 0-10 VDC (legfeljebb 2 mA),
kimenetek AM |Analég kimenet felbontas: 1/1 000 (10 Bit)

AC |Monitor kimenetek k6z6s pontja [0 V

R+ |Kommunikaciés bemenet (+)
MEMOBUS R- |Kommunikaciés bemenet () MEMOBUS/Modbus kommunikacio:

kommunikacio

S+ |Kommunikaciés kimenet (+) RS-485 vagy RS-422, 115,2 kBps (max.)

S-  |Kommunikaciés kimenet (-)

FIGYELEM! A HC, H1 és H2 csatlakozokat a biztonsagi tiltéfunkcio hasznalja, amely

14

kevesebb, mint 1 ms alatt lekapcsolja a kimeneti fesziiltséget, ha a H1
és H2 bemenetek kéziil legalabb az egyik bontva van. A biztonséagi
tiltofunkcio az EN954-1 szabvany szerint lett kialakitva, megfelelve a 3-as
biztonsagi kategérianak, tovabba az EN61508, SIL2 elSirasoknak.
Felhasznélhat6 biztonsagos leéllitasra az EN60204-1 szabvany 0-s leéallasi

eltavolitani, csak a biztonsagi tiltéfunkcié hasznalatakor.
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4 A billentyiizet hasznalata

€ LED-es kezel6panel és nyomégombok

A LED-es kezel6panellel lehet a frekvenciavaltét
programozni, elinditani, ledllitani, valamint megjeleniteni
a hibakra vonatkoz6 informacidkat. A LED-ek jelzik
a frekvenciavalto allapotat.

0F

®  Nyomoégombok és funkciok

Kezel6szerv Név

Funkcio

m Adatkijelz6

Megjeleniti a frekvencia alapjelet, a paramétereket stb.

ESC gomb

Visszatérés az el6z6 mendire.

fsc
RESET gomb
RESET,

Jobbra mozgatja a kurzort.
Torli a hibajelzést

o,
RUN gomb

Elinditja a frekvenciavaltot LOCAL (helyi) Gzemmaodban. A ,Run” LED

« vilagit, ha a frekvenciavalté éppen mikddteti a motort.

« villog ledllasig torténd lassitas esetén, vagy ha a frekvencia alapjel 0.

« gyorsan villog, ha a frekvenciavaltét letiltotta egy digitalis bemenet (DI),
ha a frekvenciavalto egy gyorsleallitdsi DI hasznalataval lett ledllitva, vagy
ha egy futas parancs aktiv volt bekapcsolas kdzben.

Felfelé gomb

Felfelé Iéptet paraméterszamok, beallitasi értékek stb. kivalasztasakor

Lefelé gomb

Lefelé léptet paraméterszamok, bedllitasi értékek stb. kivalasztasakor

Leallitja a frekvenciavaltot.

\W)e:] | STOP gomb
<

ENTER gomb

Uzemmaodot, paramétert valaszt ki; tarolja a beallitast.

E LO/RE

Kivalasztja, hogy a frekvenciavaltd vezérlése a kezel6panelrél (LOCAL)
vagy a sorkapocsterminalrél (REMOTE) torténjen. A LED akkor vilagit,

vélasztégomb | ha a frekvenciavaltd LOCAL (helyi) izemmaddban van (tehat a billenty(izetrél
torténik a vezérlés).
ALM ALM LED Villpq: Fig_ye_lme’ztetl(j jelzéstjelez. .
Vilagit: Hibajelzést jelez; a kimenet leallitva.
Vilagit: A motor hatrafelé forog.
REV REVLED Nerﬁ vilagit: A motor elérefelégforog.
DRV Vilagit: A frekvenciavalto készen all a motor miikddtetésére.
DRV LED Nem vilagit: A frekvenciavalté Ellenérzés, Bedllitas, Paraméterbeallitas

vagy Autotuning tizemmaodban van.

FOUT |FouTLED

Vilagit: Az adatkijelz6n a kimeneti frekvencia lathaté.
Nem vilagit: Az adatkijelz6n nem a kimeneti frekvencia lathato.
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4 A billentyiizet hasznalata

€ Meniirendszer és lizemmodok

Az alabbi abran a kezelépanel mentrendszere lathato.

¥

C nnn
- LUU

B-
1l

1
_o00]

Kimeneti frekvencia

-
-p

Kimeneti aramerésség

L

Kimeneti fesziltség

n_

Monitor kijelz6é

A DRV LED vilagit
Egy futas parancs elinditja a motort.

Ellen6rzés meni

"

Beallitas tzemmod

Al U

A DRV LED nem vilagit.
A motor nem indithato.

Paraméterbeallitas

B =

Autotuning

A nyomogomb-mliveletek jelmagyarazata

DR!
Kapcsolja be a tapellatast! (a DRV villog)

Elérefelé Hatrafelé

<
>

=< >
> >

>
>

>
>

>
>

<
>

n
H
H
izemmaod v

(IR U [ A TR TR

>

A Monitor kijelzékrél

a frekvenciavalto adatait - pl.

a sorkapcsok allapotat, a kimeneti
frekvenciat, hibainformaciokat -
lehet leolvasni.

Az Ellenérzés meni azokat

a paramétereket jeleniti meg,
amelyek az alapértéktél eltérd
értékre vannak beallitva.

A Bedllitas tzemmod az
alkalmazas futtatasahoz szikséges
minimalis szamu paraméter
beallitasara hasznalhato.

A Paraméterbedllitds tzemmoddban
a frekvenciavaltd 6sszes
paraméterét be lehet allitani.

Az Autotuning megméri a motor
adatait a frekvenciavalté és

a motor optimalis egyuttmiikodése
érdekében.

ii] Bl — PR — o0 — W
1
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5 Inditas

€ A frekvenciavalté lizembe helyezése

Az alabbi dbra az alapvet§ lzembe helyezési eljarast mutatja be. Az egyes lépések
részletes magyarazata a kdvetkezd oldalakon olvashaté.

( INDULAS )
AV

[Az utmutato szerint telepitse a frekvenciavaltot, és késse be a kabeleket! ]
N

[ Kapcsolja be a tapellatast! ]
AV

( Inicializalja a frekvenciavaltét az A1-01 paraméterrel, ha sziikséges! ]
AV

[ Allitsa be a szabalyozasi modot (U/f vagy vektor)! ]
AV

[Inditsa el az autotuning funkciét, vagy sajat kezlileg adja meg a motor adatait!]

vV
Allitsa be, illetve ellenérizze az alapvet paramétereket:
*b1-01, b1-02 a frekvencia alapjel forrasanak és a futés parancs
forrasanak megadasahoz.
* H1-xx, H2-xx, H3-xx, H4-xx, H6-xx a ki- és bemenetek konfigura laséra.
* Frekvencia alapjel értékek.
* C1-xx, C2-xx a felfutasi/lefutasi id6k és az S-gérbék beallitasara.

b
Jarassa a motort terhelés nélkl, figyelie meg a mikodést,
és ellendrizze, hogy a frekvenciavalto a felsé vezérld (pl. PLC)
parancsainak megfeleléen mukodik-e!

AV

[ Csatlakoztassa a terhelést, jarassa a motort, és ellendrizze a miikodést! ]
AV

Végezzen finomhangolast, és allitsa be az alkalmazas paramétereit
(pl. PID stb.), ha sziikséges!

AV

( Ellenérizze még egyszer a miikodést és a beallitasokat! )
N

( A frekvenciavalté keszen all az alkalmazasra. )
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¢ Bekapcsolas

A tapellatas bekapcsolasa el6tt

* Ellenérizze, hogy minden vezeték megfeleléen van-e csatlakoztatval!

* Ellen6rizze, hogy nem maradt-e csavar, szabad vezeték vagy szerszam
a frekvenciavaltoban!

+ Szabalyos mikddés esetén, a tapellatas bekapcsolasa utan, DRV jelzés
megjelenik a kijelzén, és hiba- vagy figyelmeztetd jelzés nem lathato.

€ Szabalyozasi mod kivalasztasa (A1-02)

Haromféle szabalyozasi moéd valaszthatd. A frekvenciavaltd altal vezérelt alkalmazasok
alapjan kell eldonteni, hogy melyik mod a megfeleld.

Szabalyozasi méd | Paraméter Fébb alkalmazasok

A02=0 |° Altalanos valtozé sebességi alkalmazasok, killénésen olyankor
Uff vezérlés (gyari hasznos, ha tébb motort miikddtet egyetlen frekvenciavalté

b gl)llt + Olyan frekvenciavalto lecserélésekor, amelynek

edllitas) paraméterbedllitdsai nem ismertek
Nyilt hurkd « Altalanos valtozé sebességii alkalmazasok
vektorszabalyozas A1-02 =2 |+ Nagy pontossagu, nagy sebességii szabalyozast igényl6
(OLV) alkalmazasok
ﬁjllﬂgron motor nyilt A-02=5 |° Allandé magneses motorokat (SPM, IPM) hasznalé csokkentett
o nyomatékterhelési alkalmazasoknal; energiamegtakaritas esetén.

vektorszabalyozasa

€ Autotuning (T1-00)

Az autotuning funkcié automatikusan beadllitia a frekvenciavalté azon paramétereit,
amelyek a motoradatokra vonatkoznak. Haromféle moéd tamogatott:

Autotuning méd Paraméter Szabna‘lggzasi Leiras
Akkor kell végrehaijtani, amikor bedllitia a frekvenciavaltot
Forgd T1-01=0 oLV nyilt hurkd vektorszabdlyozas lzemmaodba. A megfeleld

autotuning pontossag érdekében arra van sziikség, hogy az autotuning
alatt a motor terhelés nélkdl (liresjarasban) foroghasson.

Tekercsellenallas mérése | T1-01 = 2 oLV, Ul Ulf vezérlés gseten keII' vegrehajt.?m,' ha a motorkabel
nagyon hosszu, vagy ha kébelcsere tortént.

Energiatakarékos lizemmaod vagy sebességkeresés esetén

IFeig . _ kell végrehaijtani. A megfelel6 pontossag érdekében arra van
autotuning T1-01=3 urf P . R
energiamegtakaritashoz sﬂzuks‘gg’, hogy az autotuning alatt a motor terhelés nélkul
(Uresjarasban) foroghasson.
A FIGYELEM

Ne érintse meg a motort, amig folyamatban van az autotuning! Eléfordulhat, hogy
az autotuning soran a motor nem forog ugyan, de fesziiltséget mindenképpen kap.
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5 Inditas

Az autotuning elinditasahoz lépjen be az Autotuning menibe, és hajtsa végre az alabbi
abran lathato lépéseket! Az autotuning kivalasztott modjatdl fligg, hogy a motor
kapocstablajarél mely adatokat kell megadni. Az alabbi példaban forgd autotuning
szerepel.

DRV tizemmod Lépjen be Vélassza ki az
kijelzése. Autotuning mentibe! autotuning maodjat!
N8 ..., vy

-> I > WS > WA > W -

.o S REV
e e e UNEARRNETN DRV ot

AdJa meg Megjelemk A beallitas soran A sikeres bedllitas végén
a kapocstabla a beallitas kezdetét  villog a DRV LED. megjelenik az ,End”
adatait! jelzé felirat. felirat.

Amennyiben az autotuning valamilyen okbdl nem lehetséges (példaul nincs mod terhelés
nélkili mikodésre), akkor a maximalis frekvenciat és fesziiltséget az E1-000
paraméterekben kell megadni, a motor adatait pedig sajat kezlileg kell beimi az E2-000
paraméterekbe.

FIGYELEM! Az autotuning sorén a biztonsagi tiltbbemeneteknek zarva kell lennitik.
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€ Frekvencia alapjel és futas parancs forrasa

A frekvenciavalté Helyi (LOCAL) vagy Tavvezérelt (REMOTE) tizemmaddban miikodhet.
A LO/RE gombon lévé LED mutatja a frekvenciavalté izemmadjat.

Allapot Leiras LO/RE LED
HELYI A futas parancs és a frekvencia alapjel bevitele a kezel6panel nyomégombjaival térténik. VILAGIT
A frekvenciavalté a b1-02 paraméterben megadott futds parancs forrast és a b1-01 NEM
TAVVEZERELT paraméterben megadott frekvencia alapjel forrast hasznalja. VILAGIT

Amennyiben a frekvenciavaltot Tavvezérelt izemmaddban szeretné Uzemeltetni, ellendrizze,
hogy a b1-01/02 paraméterekben a megfeleld futas parancs forras és frekvencia alapjel
forrés van-e megadva, illetve hogy a Tavvezérelt izemmadd van-e kivalasztva!

€ A ki- és bemenetek beallitasa

B Multifunkciés digitalis bemenetek (H1-000)
Az egyes digitalis bemenetek funkcidja a H1-OO paraméterekben adhaté meg.
A gyari bedllitdsnak megfeleld funkciok a bekdtési rajzon lathatok (lasd: 9. oldal)

B Multifunkcids digitalis kimenetek (H2-010)

Az egyes digitélis kimenetek funkcidja a H2-OO paraméterekben adhaté meg. A gyari
bedllitasnak megfelelé funkcidk a bekétési rajzon lathatok (lasd: 9. oldal) Ezen
paraméterek 3 szamjegyl értékeket vesznek fel: a k6zéps6 és az utolsd szamjegy allitja
be a funkcidt, az elsé szamjegy pedig a kimeneti karakterisztikat (0: kimenet a valasztas
szerint; 1: forditott kimenet).

B Multifunkciés analég bemenetek (H3-010)

Az egyes analdg bemenetek funkcidja a H3-OO paraméterekben adhaté meg.
Mindkét bemenet gyari beadllitasa: ,Frekvencia alapjel“. Az A1 0—-10 V bemenetnek,
az A2 pedig 4-20 mA bemenetnek van megadva. A két bemeneti érték 6sszegébdl
alakul ki a frekvencia alapjel.

FIGYELEM! Amennyiben az A2 bemeneti jelszintjét atvalta aramrol fesziiltségre
(vagy forditva), ellenbrizze, hogy az S1 DIP-kapcsol6 is a megfeleld
helyzetben legyen, tovédbba a H3-09 paraméter is helyesen legyen
beallitva!

®  Monitor kimenet (H4-00)

A H4-00 paraméterekkel lehet megadni az analég monitor kimenet funkciojat
és feszliltségszintjét. A monitor kimenet gyari bedllitasa: ,Kimeneti frekvencia“.
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5 Inditas

€ Frekvencia alapjel és felfutasi/lefutasi idék

® A frekvencia alapjel beallitasa (b1-01)
A b1-01 paramétert a felhasznalt frekvencia alapjel szerint kell beallitani.

b1-01 Alapjel forrasa Frekvencia alapjel bemenete
0 Kezel6panel A frekvencia alapjeleket a d1-00 paraméterekben kell megadni, a kiilénb6z6
nyomaégombjai alapjelértékek kozti valtas pedig a digitalis bemenetek segitségével torténik.
1 | Analoég bemenet A frekvencia alapjelet az A1 vagy az A2 csatlakozéra kell adni.
2 | Soros kommunikacié Soros kommunikacié az RS422/485 port hasznalataval
3 | Bdvitdkartya Kommunikéaciés bévitékartya
4 | Impulzussorozat bemenet | A frekvencia alapjelet az RP csatlakozon kell megadni impulzussorozattal.

B Felfutasi/lefutasi idok és S-gorbék

Négyféle felfutasi és lefutasi id6készlet van, amelyeket a C1-0000 paraméterekben lehet
megadni. Alapértelmezettként aktiv felfutasi/lefutasi idék: C1-01/02. Ezeket az értékeket
az adott alkalmazas kévetelményei szerint kell médositani. Amennyiben a felfutas/lefutas
elején és végeén finomabb atmenetre van szlkség, S-gorbék aktivalhatok a C2-00
paraméterekben.

€ Prébaiizem

Az sszes paraméter bedllitasat kdvetéen az alabbi Iépésekkel indithatja el a gépet.
1. Jarassa a motort terhelés nélkil, és ellenérizze, hogy minden bemenet,
kimenet és sorrend a kivant médon mikodik-e!
2. Csatlakoztassa a terhelést a motorra!
3. Jarassa a motort terheléssel, és figyelje meg, hogy nincs-e rezgés, egyenetlen
futas vagy motorelakadas!
A fenti Iépések elvégzése utan a frekvenciavalto készen all az alkalmazas mikédtetésére
és az alapvetd funkciok ellatasara. A kilonleges beallitasokrdl (pl. PID szabalyozas)
a hasznalati utmutatdban olvashat.
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6 Parameéterek tablazata

6

Az alabbi

Paraméterek tablazata

tablazatban a

legfontosabb

paraméterek lathatok. A gyari bedllitasokat
félkoveér bettipus jelzi. A paraméterek teljes
listéja a hasznalati utmutatoban talalhato.

Para-

Para-
méter

Név

Leiras

Inicializalé paraméterek

A1-01

Hozzaférési
szint
kivalasztasa

Kivalasztja, mely paramétereket
lehessen elémni a digitalis
kezel6panelrdl.

0: Csak mikodtetés

1: Felhasznaldi paraméterek
2: Teljes hozzaférési szint

A1-02

Szabalyo-
z4si mod
kivalasztasa

A frekvenciavalté szabalyozasi

madjat valasztja ki.

0: Uff vezérlés

2: Nyilt hurka vektorszabalyozas
(OLv)

5: Szinkron motor nyilt hurku
vektorszabalyozasa (PM)

Megjegyzés: Az A1-03 nem

inicializalja!

A1-03

Paraméterek
inicializalasa

Minden paramétert visszaallit

a gyari bedllitasra. (az inicializalast
kdvetden 0-ra valt vissza)

0: Nincs inicializalas

1110: Felhasznaldi inicializélas

(A felhasznaldnak el6szor meg kell
adnia a paraméterértékeket,

és el kell térolnia azokat a 02-03
paraméter segitségével.)

2220: 2 vezetékes inicializalas
3330: 3 vezetékes inicializalas

Mukodési méd kivalasztasa

0: Kezel6panel - d1-00 értékek

Frekvencia |1: Analég bemenet: A1 vagy A2
b1-01 |alapjel 2: Soros komm.: RS-422/485
kivalasztasa |3: Bévitkartya
4: Impulzussorozat bemenet (RP)
0: Kezel6panel: RUN és STOP
Futas nyomogombok_ e gest
1: Sorkapocsterminal: digitalis
b1-02|parancs
kivalasztasa bemenetek
v 2: Soros komm.: RS-422/485
3: Bovitékartya
22

e Név Leiras
Kivalasztja a futds parancs
megsziinésekor alkalmazandd
ledllitasi modot.
Leallitasi 0: Leélli§é§ 'fé!'(ezéssel
b1-03 | mod (Ie’fu’taS| |dovell) )
L . 1: Ledllas szabad kifutassal
kivalasztasa |, et . P .
2: Ledllitas egyenaramu fékezéssel
3: Szabad kifutés idézitéssel
(egy Uj futas parancs hatastalan,
ha még nem telt le az id&zit6)
522332]@5 0: Forgasiranyvaltas
b1-04 engedélye- engedélyezve
. 1: Forgasiranyvaltas letiltva
zése
Fazissorrend A kimeneti fazissorrendet valtja.
b1-14 | ivalasztasa |9 Normal
1: Féazissorrend &tvaltasa
Egyenaramu fékezés
Beallitia az egyenaramu fékezés
Egyenéramu kgzdéfrekvencia’jét a Leg’lli’ta's )
fokezés fékezéssel (b1-03 = 0) kivalasztasa
b2-01 kezdd esetén. Ha b2-01 < E1-09,
ezddfrek- e
vencidja az eg’}/enaramllj"ftlekezes
kezdéfrekvenciajat az E1-09
hatarozza meg.
Beallitia az egyenaramu fékezés
Egyenéram a{\rama{\t a frekyengiayélté névleges
b2-02 |fekezés araman'ak szazalekabaq. )
. OLV moédban a gerjesztési
arama A .
egyenaramot az E2-03 paraméter
szabja meg.
Egyenaramu
fékezési id6/ | Megadja az egyenaramu fékezés
b2-03 egyenaramu |indulaskori idejét 0,01 masodperces
gerjesztési  |egységben. Letiltva, ha 0,00
idé masodpercre van allitva.
indulaskor
Egyenaramu |Bedllitja az egyendramu fékezés
b2-04 |fékezés ideje |idejét leallaskor. Letiltva, ha 0,00
ledllaskor  |masodpercre van allitva.
Felfutas/lefutas
- Beallitja a 0-rél a maximalis kimeneti
C1-01 E%If;nas' frekvenciara torténd gyorsitas 1-es

felfutasi idejét.
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Para-

méter|  N€V Leiras matay|  Név ‘ Leiras
Lefutasi Bedllitia a maximalis kimeneti Frekvencia alapjelek
C1-02 id6 1 frekvencié’rc"JIl O—r_sil torténd lassitas d1-01Frekvencia
2-es lefutasi idejét. — |alapjel Beallitja a tarolt alapjeleket (1-16)
d1-16/1-16
Para- 5 a
2 Név Leiras o :
gftoe; d1-17 g:s;:srgznetl Kuszémeneti sebesség
_' Felllefutasi |Bedllitjia a 2-es, 3-as és 4-es fel/ U Karakterisztika
c1-08 idék 2—4 lefutasi id6t (mint C1-01/02) Bemeneti
C2-01|S-gorbe 1 |S-gorbe a felfutas kezdetén. E1-01 fes’zii’lt’ség Bemeneti feszilitség
C2-02|S-gorbe 2 |S-gorbe a felfutas végén. beallitasa
C2-03[S-gérbe 3 |S-gérbe a lefutas kezdetén. Max. Linearis U/f karakterisztikihoz
C2-04|S-gbrbe 4 | S-gdrbe a lefutds vegen. E1-04|kimeneti |az E1-07 és az E1-09 paramétemek
Sy Gl oAt frekvencia  |azonos értéket kell adni. Ebben az
o - Max. esetben E1-08 értéke figyelmen
Stipkom- | e D e vencia| |E1705|kimeneti kvl marad.
venzace | alapiell oo feszilltség | Gondoskodjon arr6l, hogy a négy
C3-01| orésitesi « Csokkentse, ha a sebesség Motor frekvencia ezen szabalyoknak
értéke magasabb, mint a frekvencia E1-06|névieges  |megfeleléen legyen bedllitva,
alapjel! frekvencigja |ktlonben OPE10 hiba fog
Szlipkom- « Csokkentse, ha Kozbensé bekdvetkezni:
| PENZACiO a szlipkompenzacié tul lassu! E1-07|(torésponti)
C3-02)y cqleletesi |- Novelje, ha a sebesség nem frekvencia E_1 '04‘ z E1"06 >E1-07 > E1-09
ideje stabil! Kozbensd Kimeneti fesz(ltség
Nyomatékkompenzacid E1-08|(t6résponti) P
. « Novelje, ha fesziiltség
Nyomaték- L P
kompenzacio a nyom?tekkompenzacm Min. kimeneti
C4-01| o i tul lassu! E1-09| ¢ okvencia
?:,Sk cs » Csokkentse, ha sebesség/ (E1-08)
ereke nyomaték oszcillacio all els! £1.10|Min. kimeneti
Nyomaték- | * NOvelje, ha sebesség/ fesziitség | er10) |-
kompenzacio nyomaték oszcillacio all eld! - |
C4-02), . Iplt s |* CSOkkentse, ha E1-13|Névieges €109 (E107) (€1-05) (E1-09)
idees.ee etesl a nyomatékkompenza’cié feszultseg Kimeneti frekvencia
! tdl lassd! Motoradatok
Uzemviteli méd és vivéfrekvencia Motor
0: Nehéz iizem (HD) E2.01/Mévieges | Az autotuning sordn automatikusan
Normal/ ;u;'l‘:lgz?gl‘:ateku dram- beallitodik.
C6-01|nehéz Gzem | 1.\l izem (ND) ormssege . -
kivalasztasa | Véltoz nyomatekd Motor A motor névleges szlipje Hz-ben
) . kifejezve
alkalmazésok E2-02 gz\i’leges A forgé autotuning soran
1:2,0 kHz P automatikusan beallitodik.
2 50 kHz Motor Magnesezd aram amperben
Vivéfrek- 3: 80 kHz Uresjarasi megadva.
) 4: 10,0 kHz E2-03|, ! . .
C6-02|vencia ’ aram- A forgé autotuning soran
5: 12,5 kH.
kivalasztasa |~ %’ Z er@ssége automatikusan beallitodik.
6: 15,0 kHz - - - -
7-A: éwin PWM1—4 E2-04 Pélusok A motor pélusszama. Az autotuning
E Félh a sz% 316 altal definialt széma soran automatikusan beallitodik.
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Para-

Para-

Naton Név Leiras aton Név Leiras
Motor A motor fazisai kozti ellendllast allitia Beallitia a bemeneti értéket
E2-05| tekercs- be, ohmban kifejezve. H3-11|A2 er6sités |szazalékban
ellenallasa Az autotuning soran automatikusan 10 V/20 mA-es analdg bemenetnél.
beallitodik. Bedllitia a bemeneti értéket
Beallitia a motor szivargasi ) . szézalékban
Motor induktivitésa miatt fesziiltségesést, | |0~ 12|A2 €088 | v/ mai4 mA-es analog
E2-06|szivargési a motor névleges fesziiltségének bemenetnél.
induktivitasa | S282alekaban kifejezve. Az analdg kimenetek beallitasai
Az autotuning soran automatikusan Az U1-CI00 monitorok
beallitodik. AM paraméterszamaval egyez6 értéket
A A H4-01|monitor PN, N
A digitalis bemenetek beallitasai Kivalaszta kell beimi. Példaul: Az U1-03 esetén
H1-01|S1-56 Valaszlasa |103-at kel beimi.
_ |bemenetek |Kivalasztja az S1-S6 csatlakozok Bedllitia az AM csatlakozd kimeneti
H1-0g| funkeio- funkcidjat. H4-02|AM erésités |fesziiltségét a monitorérték 100%-
valasztasa anal.
A f6bb funkcidk listaja a tablazat végén talalhato. H4-02| AM eftola Beallitia az AM csatlakoz kimeneti
A digitalis kimenetek beallitasai } elolas fesziiltségét a monitorérték 0%-anal.
MA/MB Impulzussorozat bemenet beallitasa
Ho-01|Kimenet | Bedllia az MA-MB-MC relékimenet) | . ' TRP bemenet [Beallitia a 100% bemenefi értéknek
funkcio- funkcidjat. skalazasa | megfelels impulzusszamot (Hz-ben),
valasztasa Impulzus- "
P Kimenet t Bedllitia a bemenetei értéket %-ban
H2-02! furkaio- Beallitia a P1 optocsatolt kimenet H6-03 Zgﬁziet a H6-02 frekvenciaj(i
vélasztasa funkciojat. rdsitése impulzusbemenet mellett.
P2 ki t e ) .
H2-03 funkais. | Bedllita a P2 optocsatolt kimenet ';22)“2'3‘3 Bedllitia a bemenetei értéket %-ban
valasztasa | Unkeiojat. HE-04/ o et [0 H"z gekvenciéjﬂ impulzusbemenet
A f8bb funkciok listaja a tablazat végen talalhato. elolasa |
Az analég bemenetek beallitasai Impulzussorozat kimenet beallitasa
A ielszint 0: 0—+10 V (a neg. bemenet MP Az UO-0O0 monitorok
H3-01 Kiv éjzlasztésa nullazodik) H6-06| monitor paraméterszamaval egyez6 értéket
1: 0-10 V (bipolaris bemenet) s ... |kellbeimi. Példaul: Az U1-02 esetén
— — kivalasztasa S
A1 funkcid |Funkciét rendel az A1 102+t kell beirni.
H3-02|,. . . . - i - . z
kivalasztasa |csatlakozéhoz. MP kimenet |Bedllitia a kimen6 impulzusszamot
H6-07|_ ... I
Bedllitia a bemeneti értéket skaldzdsa | (Hz-ben)a monitorérték 100%-anal.
H3-03|A1 er6sités |szazalékban 10 V-os analdg A motor tulterhelése elleni védelem
bemenetnél. Beallitia a motortulterhelés-
Beallitia a bemeneti értéket . védelmet.
H3-04|A1 eltolés | szazalékban 0 V-os analog Motortilter- ") otiltva
. helés- . N Lo -
bemenetnél. L1-01 védelem 1: Normal ventilatoros hiitésti
0: 0—+10 V (a neg. bemenet e motor
A2 elszi nullazédik) kivélasz-tésa 2: Normal légfuvos hiitési motor
H3-00| £2 #2014 010V (bipotaris bemenet) 3: Vektormotor
§ g:gg m: (9 bites bemenet) hMe(?‘téoSr_tulter— Beallitjia a motortulterhelés-védelem
_ . — L1-02 védelem igi(’jéllandéjét, percben megadva.
Ha-10|"2 funkaid | Funkcit rendel az A2 vedelem | Altalaban nem kell médositani.
kivélasztasa |csatlakozéhoz. idéallanddja
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Para-

ot Név ‘ Leiras aton Név Leiras
Megrekedés elleni védelem Névleges Beallitia a motor névleges
= T1-05 .
0: Letiltva — A motor a megadott frekvencia | frekvenciajat [Hz].
felfute;s T]Z?f'nt gyortS}JII; tuI q T1-06 PO!USOK Beallitia a motor pélusszamat.
Megrekedés nagy terhelés vagy tul rovi szama
elleni felfutasi id6 esetén T1.07|Névieges  [Bedllitia a motor névieges
1.3-01 |védelem megrekedhet. fordulatszam | fordulatszamét [ford./perc).
Kivalasztasa 1: Altalanos célu — Felfutas Vasveszieség
felfutasnal szunetglt}etve, ha azaram A motor az energiamegtakaritasi tényez6
! L3-02 f6lé emelkedik. . T1-11|vasvesz- |megallapitasahoz.
2: Inte[[lgens —'Feuzlfutas a leheté tesége Hagyja gyéri értéken,
legrévidebb id alatt. ha nem ismert!
Megrekedés - —
elleni Bedllitia a megrekedés elleni Monitor i i Leiras
L3-02 |védelem védelem aramerésség-szintjét U1-01 | Frekvencia alapjel [Hz]
szintje felfutaskor. U1-02 |Kimeneti frekvencia [Hz]
felfutasnal U1-03 |Kimeneti dramer6sség [A]
0: Letiltva — Lassitas . U1-05 |Motorsebesség [Hz]
Megrekedés | 2 Megadott lefutds szerint. U7-06 |Kimeneti feszliltség [VAC]
elleni Tulfeszilltség-hiba (OV) U1-07 |[DC-busz fesziiltsége [VDC]
L3-04 |védelem elgforaulhat. UT-08 |Kimeneti tefiesitmény [KW]
Kivalasatasa | 1: Altaldnos céli — Lefutas 1€l ny ]
aszl sziineteltetve, ha a DC-busz U1-09 Nyomatékreferencia [a motor névieges
lefutasnal A4 9
fesziiltsége nagyon nyomatékanak %-al
megemelkedik. Digitalis bemenetek allapota
. |0: Letiltva — A motor U1-10 = 000000
Megrekedés | megrekedhet, illetve L1: Dighalis bemenet
L3-05|vé talterhelés is torténhet. (81 csatlakozd vezérelve)
- védelem 1: Lefutasiidé 1 - 1: Digitalis bemenet 2
kivalasztasa | e . (S2 csatlakozo vezérelve)
N Sebességcsokkentés C1-02 -
futasnal P u1-10 1: Digitalis bemenet 3
hasznalataval. (S3 csatlakozo vezérelve)
Megrekedés 1: Digitalis bemenet 4
elleni. Beallitja azt az daramerdsség-szintet, (S4 csatlakozo vezérelve)
L3-06 |védelem amelynél futés kézben beavatkozik 1: Digitalis bemenet 5
szintie a megrekedés elleni védelem. (S5 csatlakozo vezérelve)
futasnal 1: Digitalis ber'nenet' 6
UG (S6 csatlakozo vezérelve)
Autotun 0: Forgd autotuning Digitalis kimenetek allapota
T1-01 mlégj::;(g 2: Csak tekercsellenallas U1-11 =000
kivalasztasa 3: Forgo autotuning 1: Relékimenet
energiamegtakaritashoz (MA-MC csatlakozo zarva
T1-02|Névieges [ Beallitia a motor névieges u1-11 MB-MC nyitva)
teljesitmény |teljesitményét [kW]. 1: Optocsatolt kimenet 1
T1.03|Névieges [ Beallitia a motor névieges (P1 csatlakoz6) vezérelve
fesziltség | feszliltségét [V]. 1: Optocsatolt kimenet 2
T1-04|Névieges [Bedllfia a motor névieges (P2 csatlakoz0) vezérelve
aramerésség| aramerésségét [A]
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Monitor Leiras Monitor| Leiras
Frekvenciavalté allapota Hibanapld
U1-12= 00000000, . %33'_001; A legutdbbi négy hiba listéja.
1: Nulla sebesség U3-05- | Osszesitett mikddési id6 a legutdbbi négy hiba
1: Hatrafelé futés (REV) U3-08 |bekdvetkeztekor.
U1-12 1- Hibatorld jel aktiv %33'?19; Korabbi hibak listaja, az 5todikts| a tizedikig.
1: Sebességegyezés U3-15— | Osszesitett mikodési idd a korabbi (5-10.)
1: Frekvenciavalté Gizemkész U3-20 |hibak bekovetkeztekor.
1: Figyelmeztet§ jelzés aktiv * A hibanaplo nem rdgziti az alabbi hibakat:
CPFO00, 01, 02, 03, UV1 és UV2.
1: Hibajelzés aktiv Dig. be/
kimenetek| Leiras
U1-13 |A1 csatlakozé bemeneti szintje funkcidja
U1-14 | A2 csatlakozd bemeneti szintie Digitalis bemenetek funkcidinak kivalasztasa
U1-16 La’gy’inditc"a kimenet (frekvencia alapjel a fel/ 3 Tarolt sebesség alapjel kivalasztasa 1
lefutas utan) 4 Tarolt sebesség alapjel kivalasztasa 2
U1-18 |OPE hibaparaméter 5 Tarolt sebesség alapjel kivalasztasa 3
U1-24 |Impulzussorozat bemenet frekvencidja Klszomeneti frekvencia parancs
Hibakovetés 6 (a sebesség alapjelnél magasabb prioritasu)
U2-01 |Jelenlegi hiba 7 Felfutasiflefutasi idd kivalasztasa 1
U2-02 |EI6z6 hiba F Nem hasznalt (Allitsa be, ha egy csatlakozd
U2-03 | Frekvencia alapjel az el6z6 hibanal nincs hasznalatban!)
U2-04 |Kimeneti frekvencia az el6z6 hibanal 14  |Hibatoriés (Alaphelyzetbe allit, ha be van
U2-05 |Kimeneti aramerdsség az el6z6 hibanal kapcsolva)
U2-06 |Motorsebesség az el6z6 hibanal Kiils6 hiba; Bemeneti mod: Zarderintkezd/
U2-07 | Kimeneti feszilltség az eléz5 hibanal 20 - 2F | bontdérintkez6, Eszlelési méd: Allandd
U2-08 | DC-busz feszilitsége az el6z5 hibandl __ |sebességtelles milkddés kizhen
- e T Digitalis kimenetek funkcidinak kivalasztasa
U2-09 |Kimeneti teliesitmény az el6z6 hibanal — - .
- . P A"t Futésjelzés (BE: a futas parancs aktiv vagy
U2-10 |Nyomatékreferencia az el6z6 hibanal 0 feszilltség van a kimeneten)
U2-11 |Digitalis bemenetek allapota az el6z6 hibanal 1 All6 helyzet (nulla sebesség)
U2-12 |Digitalis kimenetek allapota az el6z6 hibanal 2 Sebességegyezés
U2-13 |Frekvenciavalt allapota az el6z6 hibanal 8 Frekvenciavalto (zemkész
U2-14 ;)iEZﬁZTIten mikodési id6 értéke az el6z6 E Hibajelzés
Ty - - SR F Nem hasznalt
U2-15 |Lagyindité sebesség alapjele az el6z6 hibanal 10 Figyemezietd joizés
U2-16 |Motor g-tengelyi arama az el6z6 hibanal
U2-17 |Motor d-tengelyi &rama az el6z6 hibanal
26 167E-HU V1000 Révid utmutatd
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7 Hibaelharitas

& Altalanos hibak és figyelmeztetd jelzések

A hibdk és a figyelmeztetések azt jelzik, hogy valamilyen probléma adddott
a frekvenciavaltdban vagy a gépben.

A figyelmeztetd jelzést az adatkijelz6n megjelend kod és az ALM LED villogasa jelzi.
A frekvenciavalté kimenete nem feltétlenil kapcsolddik ki.

A hibajelzést az adatkijelz6n megjelené kod és az ALM LED folyamatos vilagitasa jelzi.
A frekvenciavéltd kimenete azonnal kikapcsol, a motor pedig tehetetlenségénél fogva
(szabadon futva) lassul leallasig.

A figyelmeztetés kikapcsolasahoz, illetve a hibajelzés torléséhez el6szor meg kell keresni
a probléma okat, meg kell sziintetni, majd alaphelyzetbe kell allitani a frekvenciavaltot
a kezel6panelen 1évé Reset nyomogomb megnyoméasaval vagy a tapellatas ki-
és bekapcsolasaval.

FIGYELEM! Ez a felsorolas csak a legfontosabb figyelmeztets jelzéseket és hibakat
tartalmazza. A teljes lista a hasznéalati atmutatoban talalhato.

Kijelz6 Figyelm. Hiba Ok
Kiilsd retesz Szoftveres reteszelés funkcio lett hozzarendelve az egyik digitalis
L o bemenethez és a bemenet ki van kapcsolva. A frekvenciavalté nem fogad
oo futds parancsot.

Nyilt hurku vektorszabalyozas modban, lassitaskor 3 masodpercnél
hosszabb ideig atlépte a nyomatékkorlatot.
Q | « Tul nagy a terhelés tehetetlensége.
£ * Tul alacsony a nyomatékkorlat.
* Helytelenek a motorparaméterek.

Szabalyozasi
hiba

Vezériaramkori
hiba

/"C/;_';J’J QO | Probléma mertilt fel a frekvenciavalté vezérléaramkorében.

COC J0
LPFZH

Kiils6 hiba
bévitSkartyan o O |Afelsd vezérlé (pl.: PLC) kiilsé hibat jelez egy bévitékartyan keresztil.

[y

[}

Kilsé hiba o 500 ms-ndl hosszabb ideig egyszerre lett kiadva ,el6re” és ,hatra“
tr parancs. Ez a figyelmeztetd jelzés leallitja a futé motort.
Kuls6 hibak « Egy kiilsé eszkdz hibat jelzett az egyik digitalis bemeneten keresztil
&k - o} O | (S1-36).
CCC « A digitalis bemenetek helytelen(l vannak beallitva.

A szivargasi foldaram elérte a frekvenciavaltd névleges kimeneti

Foldzarlat aramerésségének 50%-at.

LF Q1. Valamelyik kabel vagy a motor szigetelése sérlt.
« Tulsdgosan nagy szort kapacitas a frekvenciavaltéd kimeneténél.
Biztonsagi tiltas o Mindkét biztonsagi tiltébemenet nyitva. A frekvenciavalté kimenete
[N biztonsagosan letiltva, a motor nem indithato.

[alx]
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7 Hibaelharitas

Kijelz6 Figyelm.|Hiba Ok
. L, A frekvenciavalté kimenete letiltva, mikozben csak az egyik biztonsagi
Biztonsagi tiltas tiltdbemenet van nyitva.
hibaja o « Az egyik csatorna beliil megszakadt és nem kapcsol ki, még akkor sem,
HLLE ha a kiilsé jel mar nincs jelen.
- « A fels6 vezérl6 (pl.: PLC) csak az egyik csatornat kapcsolta ki.
Kimeneti * A kimeneti kabel csatlakozasa megsziint, vagy megsérilt a motor
fazisszakadas o tekercselése.
" + Laza kabelek a frekvenciavalté kimeneténél.
[ + A motor tul kicsi (a frekvenciavalté aramanak 5%-anal kisebb).
+ Rovidzarlat vagy foldzarlat a frekvenciavaltd kimeneti oldalan
Tuldram * Tul nagy a terhelés.
_ Q |« A felfutasi/lefutasi idék tul révidek.
ol * Helytelenek a motoradatok vagy az U/f karakterisztika.
» Egy magneskapcsol6 lett kapcsolva a kimenetnél.
Hitéborda- . Tullmaga§ a kérnyezﬁ hémérséklet.
tulmelegedés o o |*Ledllta hitéventilator.
U T + Szennyez6dott a hiitéborda.
Qrivagyor i » Korlatozott a hiitéborda kériili Iégaramlas.
. . * Tul nagy a motor terhelése.
Motortuilterhelés o |+ A motor alacsony sebességen jar nagy terheléssel.
ol ! « A felfutas/lefutasi id6k ciklusideje tul révid.
- « Helytelendl lett beallitva a motor névleges aramanak értéke.
Frekvenciavaltd « Tul nagy a terhelés.
tilterhelés Q |« Tul kicsi a frekvenciavalto teljesitménye.
al 2 * Tul nagy nyomaték kis sebességnél.
A DC-busz feszlltsége tul magasra emelkedett.
. e « Tl révid a lefutasi id6.
DC tllfesziiltseég « Ki van kapcsolva a megrekedés elleni védelem.
Qo Qo . f A o -
A « A féktranzisztor/fékellenallas megsérilt.
- * Instabil motorszabalyozas OLV modban.
» Tul magas bemeneti feszlltség.
_Bemeneti « Fesziiltségesés vagy kiegyenstlyozatlan fazis a bemenetnél.
fazisszakadas QO |+ Az egyik bemeneti fazis elveszett.
orc * Laza kabelcsatlakozasok a frekvenciavalté bemeneténél.
Féktranzisztor
hiba Q | A belsd féktranzisztor karosodott.
i
Hibatorlés futas
kézben o Hibatorl6 utasitas érkezett mikdzben a futds parancs aktiv.
~ I‘_III_III_
Alacsony DC- A DC-busz feszlltsége a kliszobszint (L2-05) ala esett.
fesziiltség o ol* Meghibésogtht a tapegység, vagy pedig elveszett az egyik
0o bemeneti fazis.
uu « Tul gyenge a tapegység.
Alacsony
a vezérléaramkor . . .
fesziiltsége QO | A frekvenciavalté vezérldaramkorének tapfesziltsége tul alacsony.

[~
[Ny
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7 Hibaelharitas

Kijelz6 Figyelm. Hiba Ok
DC-
toltéaramkori s . -—
hiba QO | A DC-busz toltéaramkore sérdilt.
-

[T~
[N}

€ Programozasi hibak

Programozasi hiba (OPE) torténik, ha nem alkalmazhaté paramétert allitanak be,
vagy azegyik paraméter bedllitdsa helytelen. OPE-hiba megjelenése esetén
nyomja meg az ENTER gombot, hogy megjelenjen az U1-18 (OPE hibaallando).
Ez megmutatja, hogy melyik paraméter okozza az OPE-hibat.

Kijelz6 Ok Kijavitas
OPEO1 | A frekvenciavalto kapacitasa és az 02-04
_ . . ] Javitsa ki az 02-04 paraméter értékét!
oPE U ! paraméternek adott érték nem egyezik.
oPE02 A megengedett tartomanyon kivuli Allitsa be a paramétereket a megfeleld
oD Ena | paraméterértékek lettek megadva. értékre!
A H1-01 — H1-06 multifunkciés bemenetek
egymasnak ellentmondé beallitasokat
kaptak.
OPE03 | *Ugyanazta funkciot kapta kétbemenet ' 1. javitsa ki a helytelen beallitasokat!
Lo | (kiveve: Kilst hiba és Nem hasznalt). | L "toybi tudnivalok a hasznalat
oFCL S | - Mas bemeneti funkcick bedllitasat is Utmutatéban olvashatok.
igényl6 bemeneti funkciok 6nmagukban
lettek beallitva.
« Egymassal parhuzamosan nem hasznalhatd
bemeneti funkciok lettek beallitva.
« A futas parancs forrasa (b1-02) vagy
a frekvencia alapjel forrasa (b1-01) a ,3" i
oPEO5 értékre lett beallitva, viszont nincs beépitve | « Epitse be a szlikséges bdvitékartyat!
ACAc bévitékartya. « Javitsa ki a b1-01, illetve a b1-02 paraméter
orCud e Afrekvencia alapjel forrdsa impulzussorozat | értékét!
bemenetre van allitva, viszont a H6-01
paraméter nincs ,0" értékre allitva.
A H3-02 és H3-10 multifunkciés analég
bemenetek értéke és a PID-funkci¢ utkdznek
oPEQ7 |egymassal. - - Javitsa ki a helytelen beallitasokat!
arnn | ﬁ Hﬁ,‘toz e a,H3'109 gzonos értekre vannak | . A'tovabbi tudnivalok a hasznalati
orcu’ ealitva (kivéve ,0° és ,F) Utmutatoban olvashatok.
« PID-funkcié lett hozzarendelve egyszerre
mindkét analég bemenethez
és az impulzussorozat bemenethez.
Olyan funkcié lett megadva, amely nem . ) s
OPEO8 | hasznalhato a kivalasztott szabalyozasi X iatvlts’z?)g! ? ge!ytt?l'(ekn bﬁall'ta§?liat!
o0 |médban (ez tobbek kozott szabalyozasi méd | WO vaDD! tudnivaiok a nasznalat
aftld e - o utmutatéban olvashatok.
valtasa utan fordulhat el6).
oPE10 « Ellendrizze az U/f karakterisztika beallitasait!
oc A Helytelen az U/f karakterisztika bedllitasa. « A tovabbi tudnivaldk a hasznalati
orc o utmutatéban olvashatok.
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7 Hibaelharitas

€ Hibak az autotuning soran

Kijelzé Ok Kijavitas
Hibés motoradatok.

Er-01 A motoradatok nem érvényesek (pl. nem Adja meg Ujbol az adatokat, majd ismételje

E--I1 |6sszeegyeztethetd a névleges frekvencia meg az autotuning funciot!
B és a névleges fordulatszam).
. . « Ellendrizze a bekétést és a kabelezést!

Er-02 Kisebb hiba Ellendri - :

LA L . . « Ellendrizze a terhelést! Az autotuning
E--02 |. ?:]?izbegotfrsh\élagg kabelezés. funkcioét mindig Uresjarasban kell
- T 9y ) végrehajtani.

Er-03 : i
_ _ A STOP gomb megnyomasa miatt Ismételje meg az autotuning funkciét!
E-- ;_/__‘; megszakadt az autotuning.

Ellenallashiba
Er-04 « Helytelen bemeneti adatok.
- __fu |~ Azautotuning tdllépte a megadott idékeretet.
Cr U7 |« Aszamitott értékek kivil esnek
a lehetséges tartomanyon.
Uresjarasi aram hiba - .
« Ellendrizze a bemeneti adatokat!

Er-05 | - Helytelenek a megadolt adatok. « Ellendrizze a bekotést és a kabelezést!
c__nc autotuning tuf sokaig tartott. « Adja meg ujbél az adatokat, majd ismételje
L oud )« A szamitott értékek kivil esnek meg az autotuning funkciot!

a lehetséges tartomanyon. 9 9 ’
Névleges szlip hiba

Er-08 « Helytelen bemeneti adatok.

c__mro | - Azautotuning tullépte a megadott idSkeretet.
Crr-ud |« Aszamitott értékek kivil esnek
a lehetséges tartomanyon.

Er-09 Felfutasi hiba » N6velje meg a gyorsitasi idét (C1-01)!
- Ao |Amotor nem gyorsult fel a megadott felfutasi | « Ellendrizze az L7-01 és L7-02
U |idd alatt. nyomatékkorlatokat!

Er-11 Motorsebesség-hiba « Novelje meg a felfutasi idét (C1-01)!
E-- !} |Tul magas volt a nyomatékreferencia. « Szilintesse meg a terhelést, ha lehetséges!

Aramérzékelési hiba « Ellenérizze a bekotést és a kabelezést!
« Szakadt az egyik vagy az 6sszes kimeneti | * Ellenérizze, hogy a frekvenciavalté névieges

Er-12 fazis. értékei megfelelnek-e az adott motornak!
C .5 | * Az aramer&sség vagy tul alacsony, vagy « Ellenérizze a terhelést! (Az autotuning
[ meghaladja a frekvenciavalté névleges funkciét mindig resjarasban kell

értékét. végrehaijtani.)
» Meghibasodtak az aramérzékeldk. « Cserélje ki a frekvenciavaltot!
U/f karakterisztika figyelmeztet6 jelzés « Ellenérizze az U/f karakterisztika beallitasait!

End1 » A nyomatékreferencia meghaladta a 20%-ot | * Hajtsa végre az autotuning funkciét

- az autotuning soran. terheletlen motorral!

cnod * A szamitott Uresjarasi aramer&sség a motor | * Ellenérizze a bemeneti adatokat, majd
névleges aramerésségének 80%-a folott van.| ismételje meg az autotuning funkciot!
Motorvasmag-telitdés figyelmeztetd jelzés « Ellendrizze a bemeneti adatokat!
End2 1. A szamitott magtelitddési értékek kiviil + Ellendrizze a motor bekotését!
End” esnek a lehetséges tartomanyon. * Hajtsa végre az autotuning funkciét
« Helytelenek a megadott adatok. terheletlen motorral!
End3 5ri i i
C_ a3 Névleges aramerdsség figyelmezteto jelzés !Ellepon'zze a bemenei adatokat, rT‘,aJ,d
End3 ismételje meg az autotuning funkciot!
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1 Instrukcje dotyczace bezpieczenstwa i ostrzezenia ogélne

1 Instrukcje dotyczace bezpieczenstwa
i ostrzezenia ogdlne

Omron Yaskawa Motion Control B.V. Firma (OYMC) dostarcza komponenty dla wielu
réznych dziedzin przemystu i wielu réznych zastosowan. Wybdr izastosowanie
produktow firmy OYMC pozostaje obowiazkiem projektanta urzadzenia lub uzytkownika
koncowego. Firma OYMC nie ponosi odpowiedzialnosci za sposob, w jaki sposob sg
uzyte jej produkty w ostatecznym projekcie systemu. W Zadnych okoliczno$ciach
produkty firmy OYMC nie powinny by¢ wykorzystywane w jakimkolwiek produkcie lub
projekcie jako wytaczny lub jedyny Srodek bezpieczenstwa. Wszystkie elementy
zabezpieczen powinny by¢ zaprojektowane tak aby wykrywa¢ ewentualne usterki, a ich
niesprawnos$¢ w zadnym wypadku nie moze powodowac niebezpieczenstwa. Wszelkie
produkty zaprojektowane z wykorzystaniem czesci bedacej produktem firmy OYMC
muszg by¢ dostarczane uzytkownikowi koricowemu z odpowiednimi ostrzezeniami
i instrukcjami dotyczacymi bezpiecznego uzytkowania i dziatania tej czesci. Wszelkie
ostrzezenia podane przez firme OYMC muszg byé bezzwiocznie przekazane
uzytkownikowi koncowemu. Firma OYMC gwarantuje jedynie jako$¢ swoich produktow
zgodnie z normami i danymi technicznymi podanymi w tej instrukcji. FIRMA OYMC NIE
UDZIELA ZADNYCH INNYCH GWARANCJI, JAWNYCH ANI DOROZUMIANYCH.
Firma OYMC nie ponosi odpowiedzialnosci za jakiekolwiek obrazenia osdb, uszkodzenia
mienia, straty lub roszczenia wynikajgce z niewtasciwego zastosowania jej produktéw.

€ Ostrzezenia ogolne

A\ OSTRZEZENIE

* Przed zainstalowaniem, rozpoczeciem uzytkowania lub rozpoczeciem czynnosci
serwisowych tego napedu nalezy uwaznie przeczytac i zrozumie¢ niniejszg instrukcje.

* Nalezy sie stosowac do wszystkich ostrzezen, znakéw ostrzegawczych i instrukcji.

* Wszelkie prace musza by¢ wykonywane przez wykwalifikowany personel.

* Naped musi by¢ zainstalowany zgodnie z niniejsza instrukcja oraz przepisami lokalnymi.

* Nalezy zwraca¢ uwage na komunikaty dotyczace bezpieczenstwa zawarte w niniejszej
instrukciji.
Za wszelkie obrazenia lub uszkodzenia sprzetu wynikajgce ze zlekcewazenia ostrzezen
zamieszczonych w niniejszej instrukcji odpowiedzialne jest przedsigbiorstwo eksploatujgce sprzet.

A\ OSTRZEZENIE

Wskazuje niebezpieczng sytuacje, dopuszczenie do ktérej moze spowodowaé $mierc
lub powazne obrazenia.

W niniejszej instrukcji zastosowano nastepujagce konwencje przekazywania
informacji dotyczacych srodkéw ostroznosci:
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1_Instrukcje dotyczace bezpieczenstwa i ostrzezenia ogélne

A\ PRZESTROGA

Wskazuje niebezpieczng sytuacje, dopuszczenie do ktérej moze spowodowaé mate lub
Srednie obrazenia.

Wskazuje informacje o mozliwosci uszkodzenia mienia.

€ Ostrzezenia dotyczace bezpieczenstwa

A\ OSTRZEZENIE
Niebezpieczenstwo porazenia elektrycznego

* Nie wolno modyfikowa¢ lub zmienia¢ napedu w sposob, ktory nie jest opisany
W niniejszej instrukciji.
Zignorowanie ostrzezenia moze spowodowac $mier¢ lub powazne obrazenia.
Firma OYMC nie ponosi odpowiedzialnosci za jakiekolwiek modyfikacje produktu
wykonane przez uzytkownika. Tego produktu nie wolno modyfikowacé.

* Nie wolno dotyka¢ zadnych zaciskéw przed catkowitym roztadowaniem kondensatorow.
Zignorowanie tego ostrzezenia moze spowodowac $mier¢ lub powazne obrazenia.
Przed podtaczeniem przewodoéw do zaciskéw nalezy odtgczy¢ zasilanie od urzgdzenia.
Wewnetrzny kondensator pozostaje natadowany nawet po wytaczeniu zasilania. Dioda
LED bedaca wskaznikiem fadowania gasnie, kiedy napiecie szyny DC spadnie ponizej
50 VDC. Aby zapobiec porazeniu elektrycznemu, nalezy odczekaé¢ conajmniej piec
minut po zgasnigciu wszystkich wskaznikéw i zmierzy¢ napigcie szyny DC, aby
sprawdzi¢ czy spadto ponizej bezpiecznego poziomu.

* Nie wolno pozwala¢ osobom niewykwalifikowanym na uzytkowanie urzadzenia.
Zignorowanie ostrzezenia moze spowodowac $mier¢ lub powazne obrazenia.
Konserwacja, sprawdzanie i wymiana czesci musi byé wykonywana tylko przez
upowazniony personel zaznajomiony z instalacjg, regulacja i konserwacjg napedow AC.

* Nie wolno zdejmowa¢ oston ani dotyka¢ ptyt z obwodami gdy jest wiaczone zasilanie.
Zignorowanie tego ostrzezenia moze spowodowac $mier¢ lub powazne obrazenia.

* Nalezy zawsze uziemia¢ zacisk uziemiajacy po stronie silnika.

Nieprawidiowe uziemienie urzadzenia moze spowodowaé $mier¢ lub powazne
obrazenia w wyniku dotkniecia obudowy silnika.

* Przy napedzie nie wolno wykonywac¢ zadnych prac w luznym ubraniu, z bizuterig lub
bez ochrony oczu.
Zignorowanie tego ostrzezenia moze spowodowac $mier¢ lub powazne obrazenia.
Przed rozpoczgciem pracy przy napedzie nalezy zdja¢ wszystkie metalowe obiekty, takie
jak zegarki i pierscionki, zapewni¢ odpowiednie ubranie i zatozy¢ okulary ochronne.

* Nie wolno zwiera¢ obwodéw wyjsciowych napedu.

Nie wolno zwiera¢ obwodoéw wyjsciowych napedu. Zignorowanie tego ostrzezenia
moze spowodowac $mier¢ lub powazne obrazenia.
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A\ OSTRZEZENIE
Zagrozenie naglym ruchem

* W czasie automatycznej regulacji obrotéw nie wolno zbliza¢ sie do silnika. Silnik moze
nagle sie uruchomié.
W czasie automatycznego uruchamiania urzgdzenia maszyna moze nagle sie
uruchomié, co moze spowodowac niebezpieczenstwo, Smier¢ lub powazne obrazenia.

System moze uruchomi¢ sie niespodziewanie po wigczeniu zasilania, co moze
spowodowac niebezpieczenstwo, Smier¢ lub powazne obrazenia.

Przed wiaczeniem zasilania nalezy usuna¢ wszystkie osoby z sgsiedztwa napedu,
silnika i otoczenia maszyny. Przed wigczeniem zasilania napedu nalezy umocowaé
pokrywy, sprzegta, kliny watéw i obcigzenia maszyny.

Zagrozenie pozarem

Nie wolno stosowa¢ zrodta o nieodpowiednim napigciu.

Zignorowanie tego ostrzezenia moze spowodowaé $mier¢ lub powazne obrazenia
na skutek pozaru.

Przed wigczeniem zasilania nalezy sprawdzi¢, czy napiecie znamionowe napedu jest
zgodne z napieciem zasilania.

Nie wolno stosowa¢ nieodpowiednich materiatéw tatwopalnych.

Zignorowanie tego ostrzezenia moze spowodowaé $mier¢ lub powazne obrazenia
na skutek pozaru.

Naped nalezy mocowac¢ do metalu lub innego materiatu niepalnego.

Nie wolno podiaczac przewodow zasilajacych AC do zaciskéw wyjsciowych U, Vi W.
Nalezy sprawdzic, czy przewody sieci zasilajacej sa podtaczone do zaciskéw wejscmwych
obwodu gtéwnego R/L1, S/L2, T/L3 (lub R/L1 i S/L2 w wypadku zasilania jednofazowego).
Nie wolno podtaczaé przewodow zasilajagcych AC do wyjsciowych zaciskow silnika
napedu. Zignorowanie tego ostrzezenia moze spowodowaé smier¢ lub powazne
obrazenia na skutek pozaru w wyniku uszkodzenia napedu wywotanego podtaczeniem
napigcia zasilania do zaciskow wyjsciowych.

Wszystkie sruby zaciskow nalezy dokreci¢ z okreslonym momentem.
Luzne potaczenia elekiryczne mogg spowodowaé $mieré lub powazne obrazenia
na skutek pozaru w wyniku przegrzania potgczen.

A\ PRZESTROGA
Zagrozenie zmiazdzeniem

Nie wolno podnosi¢ urzadzenia, chwytajac za przednia pokrywe.
Zignorowanie tego ostrzezenia moze spowodowaé obrazenia ciata spowodowane
upadkiem korpusu urzadzenia.

Zagrozenie oparzeniem

* Nie wolno dotykac¢ radiatora ani rezystora hamowania przed uptywem okresu
wystygniecia po wylaczeniu zasilania.

4 I67E-PL  Instrukcja Uruchomienia Falownika V1000



1_Instrukcje dotyczace bezpieczenstwa i ostrzezenia ogélne

UWAGA

Niebezpieczenstwo uszkodzenia urzadzenia

Przy wykonywaniu prac z urzadzeniem lub ptytami obwodéw nalezy stosowac
prawidtowe procedury roztadowania elektrostatycznego (ESD).

Zignorowanie tego ostrzezenia moze spowodowaé uszkodzenie ukladéw napedu
wywotane wytadowaniami elektrostatycznymi.

Nie wolno podiacza¢ ani odiacza¢ silnika od napedu, gdy naped wytwarza napiecie
wyjsciowe.
Nieprawidtowa kolejnos¢ postepowania z urzadzeniami moze spowodowac uszkodzenie napedu.

Na zadnej czesci napedu nie wolno wykonywac¢ préb wytrzymatosci napieciowe;j.
Zignorowanie tego ostrzezenia moze spowodowaé uszkodzenie wrazliwych uktadéw napedu.

Nie wolno eksploatowa¢ uszkodzonego urzadzenia.

Zignorowanie tego ostrzezenia moze spowodowac dalsze uszkodzenie urzgdzenia.

Nie wolno podiacza¢ ani eksploatowa¢ urzadzenia z widocznym uszkodzeniem
lub brakujgcymi cze$ciami.

Nalezy zainstalowa¢ odpowiednie zabezpieczenie odgatezienia obwodu przed zwarciem
zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

Zignorowanie tego ostrzezenia moze spowodowac uszkodzenie napedu.

Naped jest odpowiedni do obwoddw o wydajnosci nieprzekraczajacej 100000 amperéw (RMS)
symetrycznie, przy maksimum 240 VAC (klasa 200 V) i maksimum 480 VAC (klasa 400 V).

Do okablowania sterujacego nie wolno uzywa¢ przewodéw nieekranowanych.
Zignorowanie tego ostrzezenia moze spowodowac zakitdcenia elektryczne, co pocigga
za sobg obnizenie sprawnosci systemu. Nalezy stosowac skretki ekranowane i faczy¢
ekran z zaciskiem uziemiajgcym napedu.

Nie wolno pozwala¢ osobom niewykwalifikowanym na uzytkowanie produktu.
Zignorowanie tego ostrzezenia moze spowodowa¢ uszkodzenie napedu lub obwodu hamowania.
Nalezy uwaznie przeczyta¢ instrukcje opcjonalnego ukladu hamowania przed jego
podtgczeniem do napedu.

Nie wolno modyfikowa¢ obwodéw napedu.

Zignorowanie tego ostrzezenia moze spowodowa¢ uszkodzenie napgdu i uniewaznienie
gwaranciji.

Firma OYMC nie ponosi odpowiedzialnosci za jakiekolwiek modyfikacje produktu
wykonane przez uzytkownika. Tego produktu nie wolno modyfikowac.

Po zainstalowaniu napedu i podiaczeniu innych urzadzen nalezy sprawdzi¢ cate
okablowanie, aby upewni¢ sie, ze wszystkie potaczenia sa poprawne.
Zignorowanie tego ostrzezenia moze spowodowac uszkodzenie napedu.

Do wyjscia napedu nie wolno podtaczaé niezatwierdzonych filtréow LC lub RC ttumiacych
zaktécenia, ani kondensatoréw lub urzadzen chroniacych przez przepieciami.
Zastosowanie niezatwierdzonych filtrow moze spowodowa¢ uszkodzenie napedu lub silnika.
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1 Instrukcje dotyczace bezpieczenstwa i ostrzezenia ogélne

€ Zastrzezenia dotyczace zgodnosci z Dyrektywa
Niskonapieciowg CE

Niniejszy naped zostat przetestowany zgodnie z normg europejska EN61800-5-1 i jest

w pemi zgodny z Dyrektywa Niskonapieciowa. Aby utrzymac¢ ww. zgodno$¢ przy potaczeniu

tego napedu z innymi urzadzeniami, musza by¢ spetnione nastepujace warunki:

Nie wolno uzywa¢ napedow w miejscach o zanieczyszczeniu wyzszym niz poziom 2

i kategorii przepie¢ 3 zgodnie z norma IEC664.

Dla napeddw klasy 400 V nalezy uziemi¢ punkt neutralny gtéwnego zZrédta zasilania.

€ Zastrzezenia dotyczace zgodnosci z normami UL/cUL

Niniejszy naped zostat przetestowany zgodnie z norma UL508C i spetnia wymagania
UL. Aby utrzymac¢ ww zgodnos$¢ przy uzytkowaniu tego napedu w potgczeniu z innymi
urzgdzeniami, muszg by¢ spetnione nastepujace warunki:

Nie wolno instalowa¢ napedu w miejscach o zanieczyszczeniu wyzszym niz poziom 2
(norma UL).

Nalezy stosowa¢ przewody miedziane umieszczone na liscie UL (z wartoscig
znamionowg 75°C) i zlacza o zamknietej petli lub ztacza pierscieniowe certyfikowane
przez CSA. Wigcej informaciji znajduje sie w szczegotowej instrukcii.

Okablowanie niskonapigciowe nalezy wykona¢ z uzyciem przewodéw NEC klasy 1.
Nalezy stosowa¢ sie do krajowych lub lokalnych przepiséw dotyczacych okablowania.
Do zaciskdw obwodu sterujgcego nalezy stosowac zasilacz klasy 2 (przepisy UL).
Wiecej informacji znajduje sie w szczegdtowej instrukciji.

Niniejszy naped zostat poddany testowi zwarciowemu UL, ktéry wykazat, ze podczas
zwarcia w zasilaczu prad nie przekroczyt 30000 amperéw przy napieciu 240 V dla
napedow klasy 200 V i napieciu 480 V dla napeddéw klasy 400 V.

Wewnetrzne zabezpieczenie napedu przed przecigzeniem silnika jest umieszczone na
liscie UL i jest zgodne z normami NEC i CEC. Ustawienie mozna wykonac¢, uzywajac
parametrow L1-01/02. Wigcej informaciji znajduje sie w szczegotowej instrukcii.

€ Zastrzezenia dotyczace uzycia funkcji bezpiecznego wylaczania

Funkcja bezpiecznego wylaczania napedu jest zaprojektowana zgodnie z norma
EN954-1, kategoria bezpieczenstwa 3 i normg EN61508, SIL2. Moze by¢ uzywana do
wykonywania bezpiecznego zatrzymywania, jak zdefiniowano w normie EN60204-1,
kategoria zatrzymywania 0 (niekontrolowane zatrzymanie przez odiaczenie zasilania).
Szczegotowe informacje na temat zastosowania tej funkcji znajdujq sie w instrukgcji.
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2 Instalacja mechaniczna

4 Sprawdzenie produktu przy odbiorze

Po otrzymaniu falownika nalezy wykonaé nastepujace czynnosci:

» Sprawdzi¢, czy naped nie jest uszkodzony. Jesli przy odbiorze naped okaze sie
uszkodzony, nalezy skontaktowac sie z dostawca.

* Nalezy sie upewni¢, czy zostat dostarczony wtasciwy model, sprawdzajgc
informacje na tabliczce znamionowej. Jesli zostal dostarczony niewtasciwy
model, nalezy skontaktowa¢ sie z dostawca.

® Srodowisko instalacji

Aby uzyskaé optymalne warunki eksploatacji napedu, nalezy go zainstalowac
w $rodowisku spetniajgcym podane ponizej warunki.

Srodowisko Warunki
Miejsce instalacji Wewnatrz pomieszczenia
-10°C do +40°C (NEMA Typ 1)
-10°C do +50°C (Typ otwarty)

Jesli falownik jest zainstalowany w skrzynce elektryczne;j,
nalezy zainstalowa¢ wentylator chtodzacy lub klimatyzator,
aby zapewni¢ temperature powietrza wewnatrz obudowy
nieprzekraczajaca dopuszczalnych poziomow.

Temperatura otoczenia

Nie wolno dopusci¢, aby na falowniku tworzyt sie 16d.
Wilgotnosé 95% wilgotno$¢ wzgledna lub nizsza (bez kondensaciji)
Temperatura sktadowania | -20°C do +60°C

Naped nalezy zainstalowa¢ w miejscu wolnym od:

mgty olejowej i kurzu

widréw metalowych, oleju, wody i innych pochodnych materiatow
materiatéw radioaktywnych

Otoczenie * materiatéw tatwopalnych (np. drewna)
+ szkodliwych gazow i cieczy
» nadmiernych drgan
* chlorkéw
* bezposredniego oswietlenia stonecznego
Wysokos¢ n.p.m. 1000 m lub mniej
Drgania 10 - 20 Hz przy 9,8 m/s2, 20 - 55 Hz przy 5,9 m/s?
Orientacja Naped nalezy zainstalowa¢ w pozycji pionowej, aby zapewni¢

efektywne chtodzenie.
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2 Instalacja mechaniczna

€ Montaz instalacji i odstepy
Naped nalezy zawsze instalowa¢ w pozyciji

pionowej.  Wokét urzadzenia  nalezy Powietrze
pozostawi¢ wolne miejsce, aby zapewnié lpo=@=]
wiasciwe chlodzenie, jak pokazano na il
rysunku po prawej stronie.
Uwaga:Kilka urzadzenn moze by¢ zainsta-
lowanych w odlegtosciach mniejszych, h
niz pokazano na rysunku, z zasto-
sowaniem montazu ,obok siebie”.
Wiecej informacji  znajduje  sie Povierrze
w szczegotowe;j instrukcii.
¢ Wymiary
Model Wymiary (mm) Masa
VZA* [Rys.] W[ H [ D [W1[H1[H2[H3[H4[D1[ d | (kg)
BOP1 68 | 128 76 [ 56 [118] 5 [ - [ - [65|M4] 06
BOP2 68 |128 | 76 [ 56 [118| 5 | - [ - [65|M4| 0,7
A BOP4 68 | 128 | 118 [ 56 [118] 5 [ - [ - [385/M4| 1,0
BOP7 108 | 128 [137,5/ 96 (118 | 5 | - | - [ 58 [M4| 15
IPeoiersia. _ B1P5 108 128 | 154 | 96 (118 5 | - | - |58 |[M4| 15
e B2P2 140 | 128 | 163 [ 128 118 | 5 | - | - | 65 |M4| 2,1
B4P0O A w trakcie opracowania
20P1 68 [128] 76 [ 56 [118] 5[ - [ - [65[M4] 06
20P2 68 |128| 76 [ 56 (118 5 [ - [ - [65|M4| 06
20P4 68 | 128 108 | 56 [118] 5 | - | - [385/M4| 0,9
20P7 68 | 128128 56 [118] 5 [ - | - [385|M4| 1,1
21P5 108|128 [ 129 | 96 [118| 5 | - | - [ 58 [M4| 13
— 22P2 108 | 128 [137,5/ 96 [118| 5 | - | - [ 58 [M4| 14
24P0 140 [ 128 | 143 [128 (118 5 | - | - | 65 |M4| 2,1
i 25P5 140 | 254 | 140 [122248| 6 [13[6,2[ 55 |[M5| 3,8
b = 27P5 p | 140254140 [122]248] 6 [13]62[ 55 [M5]| 38
@ 2011 180|290 | 163 | 160 (284 | 8 [15[6,2| 75 |[M5| 55
2015 220 (358 | 187 [ 192336 7 [15[72] 78 [M5| 9,2
. s 40P2 108 128 81 | 96 (118 5 | - | - [10|M4]| 08
B T 40P4 108|128 99 | 96 118 5 | - | - [28 [M4] 1,0
P20Nema 40P7 108 | 128 [137,5/ 96 [118| 5 | - | - [ 58 [M4| 14
Ty 1 41P5 A (108128154 | 96 [118| 5| - | - [58 [M4| 15
42P2 108 | 128 [ 154 | 96 [118| 5 | - | - [ 58 [M4| 155
43P0 108|128 | 154 | 96 [118| 5 | - | - [ 58 [M4| 15
44P0 140 [ 128 | 143 [ 128 (118 | 5 | - | - |65 |M4| 2,1
45P5 140 | 254 | 140 [122248| 6 [13| 6 | 55 |[M5| 3,8
47P5 p [ 140[254 140 [122[248] 6 [13[62] 55 [M5] 338
4011 180|290 | 143 [ 160284 | 8 [15| 6 | 55 |[M5| 52
4015 180|290 | 163 [ 160284 | 8 [15] 6 [ 75 |M5]| 55
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Na rysunku ponizej przedstawiono okablowanie obwodu gtéwnego i obwodu sterujacego.

Diawik DC (opcja) ~ Zabezpie-  Regystor

Do zasilania jednofazowego czenie hamujgcy
nalezy uzywaé zaciskow N termiczne  (opcjonalny)
RL1iS/L2 i
O
+2 +1 - Bl B2
Bezpieczniki
U — —— RIL1 UM e
Zasil
astane 1, — = Fir siL2 V1000 V2@
|
18— I3 WIT39
Wylgcznik P — . @ ®
gtéwny \ Naprzéd/ ~ \ Ea
| Zatrzymaj Ppst
Latrzymaj S
| [Wstecz/ i !
| |Zatrzymaj i ls2 @:
| [Usterka [ —
T .
zowneizna 1 | | 5 ! &j@ Uziemienie
| [Kasowanie = | | !
) P
| [Wyber o '
lpredkoscit | 1 ] S5 i@
! " T T -
! Wybér 1 |
\|predkosci2 1! | g6 ! @
. o j +24VBmA  ______] L.
o | MA] “ Wielofunkcyjne wyjscie
i
| ! ' e Sazvga"r:' I przekaznikowe
Wielofunkcyjne L 24V ' (usterka)‘ 250 VAC /30 VDC (10 mA do 1A)
wejscia cyfrowe [ | \ (ustawienie domysine)
ieni i I
{snierie V] pretacani [
Pl DIP 83 -
11 gse P1
T 3o *—» Sygnaf pracy :
I
ov ! N
o ! Sygnat osiagnigcia | Wielofunkeyjne
) Ekranowany ! czestotliwosci ! wy:scle zlizolacjg
> zacisk uziemienia 1 zadanej ' Zg \y/%zgamaks
' Fototranzystory | 50mA .
=~_ Wejscie impulsowe \ wspdlny zacisk ) mA
RP, (maks. 32kHz) Neoeoo = R (ustawienie
| . o domysine)
41 Zasilanie wejscia analogowego Wyjécie impulsowe \
| +10,5VDC, maks. 20 mA ! (maks. 32 kHz) |
A1 } Wielofunkeyjne wejscie analogowe 1 1 (Czestotliwosé wyjéciowa) }
) 0do 10V (20 kQY) } }7 Wyjscia
i . .
ACH 0/4 do 20 mA (250 Q) i 0do+10VDC (2mA) |y g )
_R ! AC (Czgstotiwos¢ wyjéciowa) |
R
Wielofunkeyjne wejscia impulsowe / s
analogowe " | Rezystancia zacisku ] }
(domysinie: czestotliwos¢ odniesienia) } ! 120 Q. 12w) ! }
pmmmmmm - - i i [ |
it Vo | i '
Wejscia ' o H2 . | L o I Komunikacja Memobus
bezpiecznego i . | 15+ 1y L— RS-485/422
wylgczania i £ HE s i maks. 115 kB/s
i e S :
! HC 1o Gl 1 i
N l___- )
Symbole:
z‘;f;é:‘f:ggvis skretki © Symbolizuje zaciski obwodu gtéwnego
i Nalezy stosowa¢ dwupr: ° izuje zaciski obwodu sterujgcego.

skretki ekranowane
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3 Instalacja elektryczna

€ Parametry okablowania

B Obwdd gtdowny
Przy okablowaniu obwodu gtéwnego nalezy stosowac bezpieczniki i filtry linii
zasilajgcej przedstawione w tabeli ponizej. Nalezy zwrdci¢ uwage, aby nie
przekroczy¢ podanych wartosci momentu dokrecania.

. . Rozmiary zaciskéw obwodu
Model Typ filtru przeciwzaktoceniowego Bezp’i el Zaliggla:e gtéwnego
VZA* gtéwny Sihika RI/L1,S/L2, T/L3, B1

Rasmi Schaffner (Ferraz) [mm?] , VIT2, BZ, Uziemienie
WIT3, -, +1, +2

BOP1 TRS5R 1,5 M3.5 M3.5 M3.5
BOP2 | A1000-FIV1010-RE | A1000-FIV1010-SE TRS10R 15 M3.5 M35/ M35
BOP4 TRS20R 15 M3.5 M35 M35
BOP7 TRS35R 25 M4 M4 M4
B1P5 A1000-FIV1020-RE | A1000-FIV1020-SE TRS50R 7 Vi Vid VA
B2P2 | A1000-FIV1030-RE | A1000-FIV1030-SE TRS60R 4 M4 M4 M4
B4P0 w trakcie opracowania
20P1 TRS5R 1,5 M3.5 M3.5] M35
20P2 TRS5R 15 M3.5 M35 M35
50P4 A1000-FIV20010-RE | A1000-FIV20010-SE TRSTOR 5 V35 V35 V35
20P7 TRS15R 1,5 M3.5 M35 M35
21P5 TRS25R 25 M4 M4 M4
2P0 A1000-FIV2020-RE | A1000-FIV2020-SE TRS35R 7 A VA VA
24P0 | A1000-FIV2030-RE | A1000-FIV2030-SE TRS60R 4 M4 M4 M4
25P5 ABT70<1> 6 M4 M4 M5
57P5 A1000-FIV2060-RE | A1000-FIV2050-SE AGTI00<F 10 Mid Vid V5
2011 A6T150<"> 16 M6 M5 M6
2015 | A\1000-FIV2100-RE - AGT200<> | 25 E M5 | M6
40P2 TRS2.5R 25 M4 M4 M4
20P4 A1000-FIV30005-RE | A1000-FIV30005-SE TRS5R 25 M A VA
40P7 TRS10R 25 M4 M4 M4
41P5 TRS20R 25 M4 M4 M4
0P A1000-FIV3010-RE | A1000-FIV3010-SE TRS20R 5 Vid VA VA
43P0 TRS20R 25 M4 M4 M4
44P0 | A1000-FIV3020-RE | A1000-FIV3020-SE TRS30R 4 M4 M4 M4
45P5 A6T50<1> 4 M4 M4 M5
77P5 A1000-FIV3030-RE | A1000-FIV3030-SE AGTE0< 5 i Via Vi
4011 ABT70<1> 10 M5 M5 M5
4075 | A1000-FIV0S0-RE ) ABT80<"> 10 M5 M5 M6

<1> W celu uzyskania zgodnosci z UL nalezy zastosowa¢ bezpieczniki innego typu. Wigcej informaciji znajduje sie
w szczegotowej instrukcii.

Wartosci momentu dokrecania

Zaciski obwodu gtéwnego nalezy dokreci¢, stosujgc wartosci momentu podane
w tabeli ponizej.

10

Rozmiar zacisku M3,5 M4 M5 M6 M3
Moment dokrecania [Nm] | 0,8 do 1,0 1,2do 1,5 2,0do 2,5 4,0do5,0 | 9,0do 11,0
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B Obwdd sterujacy
Plytka zaciskéw sterujacych jest wyposazona w zaciski bezsrubowe. Nalezy
zawsze stosowaé przewody spetniajgce podane ponizej parametry. Do wykonania
bezpiecznego okablowania =zaleca sie uzycie przewodoéw sztywnych lub
elastycznych z nasadkami pierscieniowymi. Dlugo$¢ odcinka pozbawionego izolacji
lub dtugos$¢ nasadki pierscieniowej powinna wynosi¢ 8 mm.

Typ przewodu
Przewod sztywny
Elastyczny 0,2 do 1,0 mm2
Elastyczny z nasadka pierscieniowg 0,25 do 0,5 mm2

€ Instalacja filtru przeciwzaktéceniowego

Niniejszy falownik zostat przetestowany zgodnie z normami europejskimi EN61800-3.

Aby spetni¢ normy EMC, obwdd giéwny nalezy okablowac jak opisano ponizej.
1. Po stronie wejscia nalezy zainstalowa¢ odpowiedni filtr przeciwzaktdceniowy.
Szczegdtowe informacje znajdujg sie na powyzszej liscie lub w instrukcji.

. Filtr przeciwzaktdceniowy nalezy umiesci¢ we wspdinej obudowie z napedem.

. Do okablowania napedu i silnika nalezy zastosowac kabel z ekranem oplatanym

. Aby zapewni¢ minimalng rezystancje uziemienia, nalezy usung¢ farbe i brud
z pofaczen uziemiajacych

. W napedach mniejszych niz 1 kW nalezy zainstalowac dtawik AC, aby zapewnic
zgodnos¢ z normg EN61000-3-2. Aby uzyskac¢ szczegdtowe informacije, nalezy sie
zapoznac z instrukcjg lub skontaktowac z dostawcg

Rozmiar przewodu
0,2 do 1,5 mm2

(&)} A WN

L2
L PE 3L PE
Zacisk kabla Zacisk kabla
Montaz na panelu lub na $cianie Montaz na panelu lub na $cianie
Piyta metalowa Piyta metalowa
Powierzchnia uziemiajaca ~— Powierzchnia uziemiajaca
(usunag farbg) (usunag farbe)
Ol
74
il T TJ==]
H Gl 3]
! -
1N \ “TH-~
5
Filtr
prze- Naped . Naped
prze H-— UL A
ciw-
zakio- ™ akio- ™
icenio- Powierzchnia lcenio- Powierzchnia
uziemiajaca wy il uziemiajaca
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3 Instalacja elektryczna

4 Okablowanie obwodu gtéwnego i obwodu sterujacego

B Okablowanie wejscia obwodu gtéwnego

W wypadku wejsciowego obwodu gtéwnego nalezy wzig¢ pod uwage nastepujace
Srodki ostroznosci.

Nalezy uzywaé tylko wytgcznikdw obwodow, ktdre zostaty zaprojektowane
specjalnie do napedow.

Jesli jest uzywany wytacznik obwodu chronigcy przed usterkg uziemienia, nalezy
sprawdzi¢, czy moze on wykrywaé zaréwno prad staty, jak i prad wysokich czestotliwosci.
Jesli jest uzywany wytacznik wejsciowy, nalezy sprawdzié, czy wylgcznik nie
dziata czesciej niz raz na 30 minut.

Nalezy zastosowac¢ dtawik DC lub dtawik AC po stronie obwodu wejsciowego:
Aby sttumi¢ prady harmoniczne.

Aby poprawi¢ wspdtczynnik mocy po stronie zasilania.

Gdy jest uzywany wylgcznik kondensatora kompensacyjnego.

Z tranzystorem duzej mocy zasilania (ponad 600 kVA).

B Okablowanie wyjsciowego obwodu gtéwnego

W wypadku okablowania wyjscia obwodu gtéwnego nalezy wzig¢ pod uwage
nastepujace srodki ostroznosci.

Do wyjscia napedu nie wolno podtgczaé innego obcigzenia niz silnik tréjfazowy.
Do obwodu wyj$ciowego falownika nie wolno podtaczaé zrédta zasilania.

Nie wolno zwiera¢ ani uziemia¢ zaciskow wyjsciowych.

Nie nalezy uzywac¢ kondensatoréw korekcji fazy.

Jesli miedzy napedem a silnikiem jest uzyty stycznik, nie wolno go przetagczaé
podczas pracy silnika. Przetaczanie w czasie, gdy na wyj$ciu jest napiecie moze
spowodowac¢ duze impulsy pradowe, co z kolei moze spowodowaé uaktywnienie
wykrywania przetezenia lub uszkodzenie falownika.

B Podlaczenie uziemienia

Przy uziemianiu napedu nalezy wzigé pod uwage nastepujace srodki ostroznosci.

+ Nie wolno uziemiaé napedu oraz innych urzadzen, takich jak spawarki itp. za pomoca
wspolnego przewodu.

Nalezy stosowaé przewdd uziemiajacy spetniajacy techniczne normy wyposazenia
elektrycznego. Nalezy dbaé, aby dtugos¢ przewodoéw uziemiajacych byta mozliwie
najkrotsza. Falownik powoduje wystepowanie pradu uptywu. Dlatego jesli odlegtos¢
miedzy elektrodg uziemienia a zaciskiem uziemiajgcym jest za duza, potencjat
na zacisku uziemiajacym napedu moze by¢ niestabilny.

Kiedy jest uzywanych kilka napedéw, przewody uziemiajgce nie moga tworzy¢ petli.

B Zastrzezenia dotyczace okablowania obwodu sterujacego

Podczas okablowywania obwodéw sterujacych nalezy wzig¢é pod uwage
nastepujace srodki ostroznosci.
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3 Instalacja elektryczna

» Okablowanie obwodu sterujgcego nalezy odseparowa¢ od okablowania obwodu
gtébwnego i innych przewodow duzej mocy.

Okablowanie zaciskow obwodu sterujgcego MA, MB, MC (wyjscie stykowe)
nalezy odseparowac od okablowania innych zaciskow obwodu sterujgcego.

Do zewnetrznego zasilania obwodu sterujgcego nalezy stosowac zasilacz klasy 2
wg przepiséw UL.

* Do obwoddw sterujgacych nalezy stosowaé skretki ekranowane, aby zapewnic
stabilnos¢ dziatania.

Ekrany kabli nalezy uziemia¢ w taki sposdb, aby powierzchnia styku ekranu
i uziemienia byta mozliwie najwieksza.

« Ekrany kabli powinny by¢ uziemione na obu koncach kabla.

B Zaciski obwodu gtéwnego

Zacisk Typ Funkcja

Stuzy do pofaczenia linii zasilajacej z falownikiem.

W napedach z jednofazowym wejsciem 200/230VAC uzywane
sq tylko zaciski R/L1 i S/L2 (zacisk T/L3 nie jest uzywany).
U/T1, VIT2, W/T3| Wyjscie falownika Stuzy do pofaczenia z silnikiem.

Do podtaczenia rezystora hamujgcego lub opcjonalnego

Wejscie zasilania

R/L1, S/L2, T/L3 .
obwodu gtéwnego

B1, B2 Rezystor hamujacy modutu hamujacego.
1,42 Polaczenie dfawika DC Dostarf:zane zwarte. Aby zainstalowaé dlawik DC, nalezy
usuna¢ zwore.
+1, — Wejscie zasilania DC | Przeznaczone do podiaczenia zrédta zasilania DC.
Zacisk uziemienia Dla klasy 200 V: Uziemi¢ z rezystancjg 100 Q lub mniejsza
(2 zaciski) Dla klasy 400 V: Uziemi¢ z rezystancja 10 Q lub mniejszg

B Zaciski obwodu gtéwnego
Na rysunku ponizej przedstawiono rozmieszczenie zaciskow obwodu sterujgcego.
Naped jest wyposazony w zaciski bezsrubowe.

®
q e
| ‘:'D D:DI 1
[% ont—JA”
RIRE{s] f[i
00000 iy
* [P1p2lpdiat]az]+viaciaMacm
1 0000000000

S2|S3(S4(S5|S6/SCIHOH1|H2|R

1i{§e]
Na ptytce zaciskéw znajdujg sig trzy przetaczniki DIP, od S1 do S3
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3 Instalacja elektryczna

SW1

Stuzy do przetaczania wejscia analogowego A2 na napieciowe lub pragdowe

SW2

Stuzy do wiaczania lub wytaczania wewnetrznej rezystanciji zacisku portu komunikacyjnego RS422/485.

SW3

Uzywany do wyboru standardu sygnatéw wej$¢ cyfrowych PNP/NPN (domysinie) — standard PNP
wymaga zewngtrznego zasilacza 24 VDC.

B Zaciski obwodu sterujacego

Typ Nr Nazwa zacisku (sygnat) Funkcja (poziom sygnatu), ustawienie domysine
Wejscia izolowane (fototranzystor) 24 VDC, 8 mA
S1 |\ . . Uwaga: Falownik jest fabrycznie  ustawiony
Wielofunkcyjne | do \1N(|jec:ogunkcyjne wejscie cyfrowe w standardzie NPN. Kiedy jest uzywany standard PNP,
wejscia S6 nalezy ustawié przetacznik DIP S3 na PNP (,SOURCE”)
cyfrowe i zastosowa¢ zewnetrzny zasilacz 24 VDC (+10%).
SC L’xz%rx@iﬁsir eJse Wspolny zacisk wejscia sekwencji
Czestotliwo$¢ sygnatu: 0,5 do 32 kHz, wypetnienie:
RP | Wejscie impulsowe 30 do 70%, wysoki: 3,5 do 13,2 V, niski 0,0 do 0,8 V,
Wielofunkcyjne impedancja wejsciowa: 3 kQ)
wejscia +V | Zasilanie wejécia analogowego +10,5 V (maks. dopuszczalny prad 20 mA)
analogowe/ A1 | Wielofunkcyjne wejscie analogowe 1|0 do +10 VDC (20 kQ) rozdzielczo$¢ 1/1000
impulsowe A2 [ Wielofunkcyjne wejscie analogowe 2| 0/4 do 20 mA (250 Q) rozdzielczos$¢: 1/500 (tylko A2)
AC Czes'totliwoé_(: odniesienia, oV
wspolny zacisk
L HC ://vvye’r{;cczIZr:)ig,za:zgglnneyggacisk +24 V (dopuszczalne maks. 10 mA)
Wejscia —— - - - ——
bezpiecznego H1 | Wej$cie bezpiecznego wytaczania 1| Jedno lub oba ot_wartel.,V\_lstue napedu v_vylac;gqe
wylaczania o ] ] (czas pd ptwarqa wejscia do wytgczenia wyjscia
H2 | Wejscie bezpiecznego wytaczania 2 | falownika jest krétszy od 1 ms)
Oba zamknigte: Funkcjonowanie normalne
Wielofunkcyjne [MA|N.O. (usterka) Cyfrowe wyjscie przekaznikowe
wyjscie MB|Wyijscie N.C. (usterka) 30VDC, 10 mAdo 1A
przekaznikowe [MC| Wyjscie cyfrowe, wspdlny zacisk | 250 VAC, 10 mA do 1 A
; .| P1|Wyjscie izolowane (fototranzystor) 1 o )
&V;Ijeélgif:r;kHcgne P2 Wyjzéc?e !zolowane (fotot’ranzystgr) 2 X\éyj\jgg‘cgfézvg%%o'&owne (fototranzystor)
PC | Wyj$cia izolowane, wspdlny zacisk
MP|Wyjscie impulsowe 32 kHz (maks.)
Wyjscia AM| Analogowe wyjécie monitorujace 0 do 10 VDC (2 mA lub mniej), Rozdzielczos¢: 1/1000
monitorujace (10 bitéw)
AC | Wyj$cia monitorujace, wspdlny zacisk| 0 V
R+ | Wejscie komunikacyjne (+)
MEMOBUS/ |R-|Wejscie komunikacyjne (-) Komunikacja MEMOBUS/Modbus :
Komunikacja | S+ |Wyjscie komunikacyjne (+) RS-485 lub RS-422, 115,2 kB/s (maks.)
S- | Wyjscie komunikacyjne (-)

UWAGA! Zaciski HC, H1, H2 sg uzywane do funkcji bezpiecznego wytgczania, ktéra
odcina napiecie wyj$ciowe w czasie krotszym niz 1 ms, je$li co najmniej
Jedno z wyjsc H1 lub H2 zostanie otwarte. Jest ona zaprojektowana zgodnie
z normg EN954-1, kategoria bezpieczenstwa 3 i normg EN61508, SIL2.
Moze by¢ uzywana do wykonywania bezpiecznego zatrzymywania, jak
zdefiniowano w normie EN60204-1, kategoria zatrzymywania 0. Nie nalezy
usuwac zwory miedzy zaciskiem HC a H1 lub H2, jesli nie jest uzywana

14

funkcja bezpiecznego wyfaczania.
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4 Dziatanie panelu operatorskiego

4

Dziatanie panelu operatorskiego

€ Panel operatorski LED i przyciski

Panel

do programowania falownika,
i zatrzymywania oraz do wyswietlania informacji
o usterkach. Diody LED wskazujq stan falownika.

operatorski

LED jest uzywany

uruchamiania go

B Przyciski i funkcje
Wskaznik Nazwa Funkcja
75500 [
wyswietlania Stuzy do wyswietlania czestotliwosci, numeru parametru itd.
danych
£sc Przycisk ESC Powoduje powrét do poprzedniego menu.
. Powoduje przesuniecie kursora w prawo.
gET Przycisk RESET Powoduje skasowanie usterki.

Przycisk RUN

Powoduje uruchomienie falownika w trybie LOCAL. Dioda LED Run

« jest wiaczona, kiedy falownik zasila silnik.

* pulsuje w czasie hamowania az do zatrzymania lub kiedy czestotliwo$é
wynosi 0.

* pulsuje szybko, gdy naped jest wytgaczony przez DI, naped zostat
zatrzymany z uzyciem funkcji szybkiego wytaczania DI lub polecenie
uruchom (run) byto aktywne w czasie wtgczania zasilania.

Przycisk ,strzatka
w gére”

Stuzy do przewijania w gére w celu wyboru numeréw parametrow,
ustawiania wartosci itd.

Przycisk ,strzatka
w dot’

Stuzy do przewijania w dot w celu wyboru numeréw parametréw,
ustawiania wartosci itd.

Przycisk STOP | Powoduje zatrzymanie falownika.
EﬁTJER Przycisk ENTER | Stuzy do wybierania trybéw, parametréw i do zapisywania ustawien.
Stuzy do przetaczania sposobu sterowania napedu miedzy trybem
" Przycisk  wyboru| operatorskim (LOCAL) a zdalnym z uzyciem zaciskéw obwodu
LO/RE sterujagcego (REMOTE). Dioda LED jest wigczona, kiedy naped jest
w trybie LOCAL (sterowanie z panelu operatorskiego).
) Pulsuje: Naped jest w stanie alarmu.
ALM Dioda LED ALM Swieci: Naped jest w stanie usterki i wyjécie jest wylaczone.
. Swieci: Kierunek obrotéw silnika jest odwrdcony.
REV Dioda LED REV Nie $wieci: Kierunek obrotéw silnika jest normalny.
Swieci: Falownik jest gotowy do pracy i zasilania silnika.
DRV | |pioda LED DRV |Nie $wieci: Naped jest w trybie: Weryfikacja, Konfiguracja, Ustawianie
parametréw lub Autotuning.
Swieci: Na ekranie danych jest wyswietlana czestotliwo$¢é wyjsciowa.
FOUT |pioda LED FOUT|Nie $wieci: Na ekranie danych jest wyswietlana inna warto¢ niz
czestotliwos¢ wyjsciowa.
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4 Dziatanie panelu operatorskiego

€ Struktura menu i tryby ustawien

Na ponizszej ilustracji wyjasniono strukture menu panelu operatorskiego.

Dioda LED DRV $wieci.
Polecenia Uruchom (Run) spowoduje uruchomienie silnika.

(Rt o]

Wtaczenie zasilania (DRV pulsuje)

\
[ For [ E

Wybor kierunku Naprzéd Wybér kierunku Wstecz

{1

1

Czestotliwos¢ wyjsciowa

Prad wyjsciowy

Napigcie wyjsciowe

Dioda LED DRV nie $wieci.
Silnika nie mozna uruchomic.

16

— —)
Funkcje wyswietlania Monitora ¢ A
v .
H mEE —
—
T — E =
Menu Weryfikacja 4
—
I -
— —)
o = EE
Tryb Konfiguracja ; ?
Em =
I
A = pund
— ! —
Tryb Ustawianie parametrow é ?
/52 | Jend
I
Em =
—
Autotuning s A
v .
I

> > > bad > > > >
> > > > > > > >

Opis dziatania przyciskéw
ENTER

Esc

-

}
t

Funkcje wy$wietlania Monitora sa
uzywane do odczytywania danych
falownika takich jak stan napedu,
czestotliwos$¢ wyjsciowa,
informacje o usterkach itd.

W menu Weryfikacja wy$wietlane
sg wszystkie parametry, ktére
réznig sie od ustawienia
domysinego.

Tryb Konfiguracja moze by¢ uzyty
do prostego, podstawowego
ustawienia falownika przy uzyciu
minimalnej iloci niezbednych
parametrow.

W trybie Ustawianie Parametréw
mozna ustawia¢ wszystkie
parametry falownika.

Funkcja Autotuning wykonuje
pomiary danych silnika w celu
uzyskania optymalnej wydajnosci
zestawu falownik/silnik.

s — — BT
| |
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5 Uruchomienie

5 Uruchomienie

€ Procedura konfiguracji falownika

Na ilustracji ponizej przedstawiono podstawowa procedure konfiguracji. Kazdy krok
jest wyjasniony bardziej szczegétowo na nastepnych stronach.

( START )
N/

[ Zainstalowaé i okablowaé naped tak, jak opisano. ]
o

[ Wigczy¢ zasilanie. ]
o

W razie potrzeby nalezy zainicjalizowa¢ naped
uzywajac parametru A1-01.

A4

( Ustawié tryb sterowania. )
N

[ Wykona¢ autotuning lub recznie ustawi¢ dane silnika. ]
N

Ustawi¢/sprawdzi¢ podstawowe parametry:
*b1-01, b1-02 dla czestotliwosci zadanej i Zrodta sygnatu URUCHOM (RUN)
* H1-xx, H2-xx, H3-xx, H4-xx, H6-xx parametry konfiguracji WE/WY
* Wartosci czestotliwosci odniesienia
* C1-xx, C2-xx parametry czasow przyspieszania/hamowania
i krzywych S

AV
Uruchomi¢ silnik bez obcigzenia, sprawdzi¢ dziatanie i upewnic sie,
czy podtgczone sygnaty nadrzednego sterownika (np. PLC,...)
dziatajg poprawnie.

Vv

[ Podtigczy¢ obcigzenie, uruchomi¢ silnik i sprawdzi¢ dziatanie ]

v
W razie potrzeby dokfadnie dostroi¢ i ustawi¢ parametry pracy
(np.

[ Koricowe sprawdzenie dziatania i weryfikacja ustawien. ]
v
( Falownik jest gotowy do uruchomienia aplikacji. )
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€& ZASILANIE

Przed wtgczeniem zasilania,

+ sprawdzi¢, czy wszystkie przewody sg poprawnie podtaczone.

+ Upewnic sie, ze w falowniku nie pozostaty Sruby, luzne korice przewodéw lub narzedzia.

» Po wigczeniu zasilania powinien pojawi¢ sie wskaznik trybu pracy falownika i nie
powinny sie wyswietli¢ zadne komunikaty o usterce lub alarmie.

€ Wybor trybu sterowania (A1-02)

Dostepne sg trzy tryby sterowania. Nalezy wybra¢ tryb sterowania, ktéry najlepiej
odpowiada zastosowaniom, w jakich pracuje naped.

Tryb sterowania Parametr Gléwne zastosowania

AM-02=0 |° Ogélne’za‘stosowania wymaggjaqe zmienqejlpredkc‘:éci. Ten tryb jest

(domysinie) szczegolnie przydatny do zasilania kilku silnikéw z jednego napedu
* Wymiana napedu, w ktérym nieznane sg ustawienia parametréow

Regulacja U/f

Otwarta petla
kontroli wektora pola A1-02 =2
elektromagnetyczne
go (OLV)

+» Ogolne zastosowania wymagajace zmiennej predkosci
« Zastosowania wymagajgce wysokiej doktadnosci w sterowaniu duzg,
szybkoscig odpowiedzi.

« Zastosowania z obnizonym momentem obrotowym-obcigzeniem,
aplikacje z uzyciem silnikéw z magnesem statym (SPM, IPM)
i z konieczno$cig oszczedzania energii.

Otwarta petla kontroli _
wektora pola (PM) A1-02=5

€ Autotuning (T1-00)

Funkcja autotuningu automatycznie ustawia parametry falownika zalezne od silnika.
Obstugiwane sa trzy rézne tryby

Tryb tuningu Parametr | Tryb sterowania Opis

Nalezy wykona¢, jesli naped jest ustawiany do pracy|
Autotuning T1-01=0 oLV w trybie otwartej petli kontroli wektora pola. Aby mozliwe
obrotowy bylo uzyskanie wysokiej doktadnosci, w czasie procesu
dostrajania silnik musi obracaé sie bez obcigzenia.

Dostrajanie
rezystancji T1-01 =2 |OLV, Regulacja U/f
zacisku
Autotuning Nalezy wykonag, jesli uzywana jest funkcja oszczedzania
obrotowy w celu T1-01=3 Regulacja U/f energii lub fuchja pos;qkiwania prc?d.koéci. Aby .moz!iw'e
oszczedzania bylo uzyskanie wysokiej doktadnosci dostrajania, silnik
energii musi obracac si¢ bez obcigzenia.

Nalezy wykona¢ w trybie regulacji U/f, jesli kabel
silnika jest dtugi lub jesli kabel zostat zmieniony.

A\ PRZESTROGA

Nie wolno dotykac¢ silnika dopoki nie zostanie zakonczony proces autotuningu. Nawet jesli
w czasie procesu autotuningu silnik sie nie obraca, napiecie jest wcigz podtaczone do silnika.
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5 Uruchomienie

Aby przeprowadzi¢ autotuning, nalezy wybra¢ menu Autotuning i wykonac
czynnosci przedstawione na rysunku ponizej. Rodzaj danych 2z tabliczki
znamionowej, ktére nalezy wprowadzi¢, zalezy od wybranego typu autotuningu.
W tym przyktadzie przedstawiono autotuning obrotowy.

Wskaznik Wejs¢ w tryb Wybra¢ metode
trybu napedu autotuningu tuningu
v, EA KA ., ER
2 ] :
> EE > EEE - T > IR >
- - %E.! 7\ Po pomysinym wykonaniu
Nalezy wprowadzi¢ Pojawi sie komunlkat W czasie wykonywania  procesu autotuningu
wszystkie dane rozpoczecia tuningu - autotuningu dioda LED wygwietlany jest komuni-
z tabliczki znamionowej DRV pulsuje kat zakoriczenia ,END”

Jesli z jakiego$ powodu autotuning nie moze by¢ wykonany (niemozliwa praca bez
obciazenia itp.), nalezy ustawi¢ maksymalng czestotliwos$¢ i napiecie w parametrach
E1-00 oraz recznie wprowadzi¢ dane silnika do parametréow E2-00101.

UWAGA! W czasie wykonywania autotuningu wejscia bezpiecznego wytgczania
muszg by¢ zamkniete.
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5 Uruchomienie

& Zrodto odniesienia i polecenia uruchomienia

Naped moze pracowa¢ w trybie LOKALNYM i ZDALNYM. Dioda LED w przycisku
LO/RE wskazuje tryb pracy falownika.

Stan Opis Dioda LED LO/RE

LOKALNIE Polecenie Uruchom/Stop i czestotliwo$¢ zadang wprowadza sie za ON
pomoca panelu operatorskiego.

Uzywane jest zrédto polecenia uruchomienia wprowadzone w parametrze
b1-02 i zrédto czestotliwosci zadanej wprowadzone w parametrze b1-02.
Jesli naped jest eksploatowany w trybie ZDALNYM, nalezy sprawdzi¢ czy
w parametrach b1-01/02 zostaly wprowadzone poprawne zrddta czestotliwosci
zadanej i polecenia uruchomienia oraz czy naped jest w trybie ZDALNYM.

€ Konfiguracja WE/WY

ZDALNIE OFF

B Wielofunkcyjne wejscia cyfrowe (H1-010)
Funkcja kazdego z wejs¢ cyfrowych moze by¢ przypisana w parametrach H1-O0O.
Funkcje przypisane domyslnie mozna zobaczy¢ na schemacie potaczen, strona 9.

B Wielofunkcyjne wyjscia cyfrowe (H2-000)

Funkcja kazdego z wyjs¢ cyfrowych moze by¢ przypisana w parametrach H2-O00.
Funkcje przypisane domysinie mozna zobaczy¢ na schemacie potaczen, strona 9.
Wartos¢ tych parametrow skfada sie z 3 cyfr, w ktérych cyfra srodkowa i prawa
ustawiajg funkcje, a lewa ustawia charakterystyke wyjscia (0: Wyjscie jak wybrano;
1: Wyjscie odwrécone).

B Wielofunkcyjne wejscia analogowe (H3-00O)

Funkcja kazdego z wejs¢ analogowych moze by¢ przypisana w parametrach

H3-O0. Ustawieniem domysinym obu wejs¢ jest ,Czestotliwos¢ odniesienia”.

Wejscie A1 jest ustawione na wartosci od 0 do 10V, a wejscie A2 jest ustawione na

wartosci 4-20 mA. Dodanie obu warto$ci wejsciowych tworzy czestotliwos¢ zadana.

UWAGA! Jesli poziom sygnatu wejsciowego A2 jest przetaczany miedzy napieciem

a prgdem, nalezy sie upewnic, ze przetgcznik DIP S1 jest ustawiony
w poprawnej pozycji oraz, ze parametr H3-09 jest ustawiony poprawnie.

B Wyjscie monitorujace (H4-010)

Parametry H4-OO sa przeznaczone do ustawiania wartosci wyjsciowej

analogowego wyjscia monitorujgcego i do ustawiania poziomdéw napiecia

wyjsciowego. Ustawieniem domysinym wartosci monitorowanej jest ,,Czestotliwos¢

wyjsciowa”.

20 I67E-PL  Instrukcja Uruchomienia Falownika V1000



5 Uruchomienie

€ Czestotliwos$¢ zadana i czasy przyspieszania/lhamowania

B Ustawianie czestotliwosci zadanej (b1-01)
Stuzy do ustawiania parametru b1-01 stosownie do uzywanej czestotliwosci zadanej.

b1-01| Zrodio czestotliwosci

zadanej Wejscie czestotliwosci zadanej

W parametrach d1-00 nalezy ustawi¢ czestotliwosci odniesienia oraz wejscia

0 |Panel operatorski . S P ] Y
P cyfrowe uzywane do przetaczania migdzy ré6znymi wartosciami odniesienia.

1 | Wejscie analogowe Sygnat czestotliwosci zadanej nalezy doprowadzi¢ do zacisku A1 lub A2.

2 |Komunikacja szeregowa | Komunikacja szeregowa z uzyciem portu RS422/485

3 |Opcjonalna karta Opcjonalna karta komunikacyjna

4 | Wejscie impulsowe _Nalezy ustawi¢ czestotliwo$¢ zadang na zacisku RP z uzyciem sygnatu
impulsowego.

B Czasy przyspieszania’lhamowania i krzywe S

W parametrach C1-0O0 mozna ustawi¢ cztery zestawy czasow przyspieszania
i hamowania. Domys$Inie sg ustawione czasy przyspieszania’/hamowania C1-01/02.
Czasy te nalezy ustawi¢ w wartosciach odpowiednich dla danego zastosowania.
W razie potrzeby w parametrach C2-00 moga by¢ aktywowane krzywe S w celu
uzyskania tagodniejszego poczatku i konca przyspieszania/hamowania.

€ Uruchomienie testowe

Po zakonczeniu ustawien wszystkich parametrow nalezy wykonac nastepujace
czynnosci, aby uruchomi¢ maszyne.
1. Uruchomi¢ silnik bez obcigzenia i sprawdzi¢, czy wszystkie wejscia, wyjscia
i sekwencja dziatajqg tak, jak nalezy.
2. Podtgczy¢ obcigzenie do silnika.
3. Uruchomi¢ silnik z obcigzeniem i sprawdzi¢, czy nie wystepujg drgania,
kotysanie lub zatrzymanie silnika.
Po wykonaniu powyzszych czynnosci naped powinien by¢ gotowy do uruchomienia
aplikacji i wykonywania podstawowych funkcji. Informacje na temat ustawien
specjalnych, np. sterowanie PID itp., znajdujg sie w szczegbtowej instrukc;ji.
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6 Tabela parametrow

6 Tabela parametrow
W niniejszej tape_li ~ parametrow [Par. | Nazwa Opis
przedstawiono najwazniejsze parametry. 0: Przyciski RUN | STOP na
Ustgmenla domysllne sg wydrukowane Wybor panelu operatorskim
czcionkg pogrubiong. Peitna lista b1-02| POlecenia | 1: Zaciski - Wejscia cyfrowe
parametrow znajduje sie w szczegotowej uruchomie- | 2: Komunikacja szeregowa
instrukgiji. nia RS-422/485
3: Opcjonalna karta podtaczona
L | pazia | Opis Stuzy do wyboru metody
Parametry inicjalizacji zatrzymywania, kiedy jest
Stuzy do wyboru parametréw, wytgczane polecenie
ktére beda dostepne za uruchomlema'. )
; posrednictwem konsoli Wybér 0: Zatrzymac ptynnie
Wybor o 1: Hamowanie wybiegiem
- operatorskiej. metody .
A1-01|poziomu | Tylko praca b1-03 zatrzymy- 2: Hamowanie z pradem statym
dostepu 1: Parametry uzytkownika wania 3: Zahamowac¢ bezyv%adme
2: Zaawansowany poziom w zadanym czasie (nowe
dostepu polecenie uruchomienia
- bedzie zignorowane, jesli
Stuzy do wyboru metody zostanie odebrane przed
sterowania napedu. uptywem czasu przekaznika)
0: Regulacja U/f -
Wybor 2: Otwarta petla kontroli wektora Wybor 0: Wiaczona praca
A1-02| metody pola (OLV) b1-04 pra((:jy w odwrotnym kierunku
sterowania | 5: Otwarta petla kontroli wektora “U%|WOGWI0- | 1. praca w odwrotnym kierunku
la (PM tnym .
pola (PM) Kierunk zabroniona
Uwaga: Nie inicjalizowane lerunku
z uzyciem A1-03! Wybor Stuzy do przetaczania
Powoduje przywrocenie wartosci b1-14 | kolejnosci kolejnosci faz na wyjsciu.
. ’ 0: Standardowa
domysInych wszystkim parametrom. faz : S
(wraca do 0 po inicjalizacji) 1: Przelacz kolejnos¢ faz
Bez inicjalizacji Hamowanie pradem statym
1110: Inicjalizacja przez uzytkownika Stuz P &l
. - e il . y do ustawiania czestotliwosci,
Inicjalizacja (uzytkpvymk musi najpierw ustawic CZ<;§tOt|I przy kiorej rozpoczyna sie
A1-03 > | warto$ci parametrow uzytkownika, WOSC ] ;
parametrow N PR hamowanie pradem statym, kiedy
a nastepnie zapisac je, uzywajac b2-01 poczatku wybrany jest tryb Zatrzymac¢
tru 02-03) hamowania . ” -
gg;af?‘le_ e ) radem | Pynnie (61-03 = 0). Jesi b2-01<
dwu%rzr:el\(/:\igclif)?/\?(jeag gterowanla gtjlym E1-09, hamowanie pradem statym
3330: Inicjalizacja sterowania rozp.oczyna Se plrzylE1-09.
trojprzewodowego Stuzy do gstgmama prgqu
Wybor tvb hamowania jako wartosci
JSRIr Ul [PIEEI) Wartosé | procentowej znamionowego
0: Wartosci odniesienia - d1-00| |b2-02| pradu pradu napedu.
Wybor 1: Wejscie analogowe A1 lub A2 hamowania| W trybie OLV prad staty
b1-01 czestotli- | 2: Komunikacja szeregowa wzbudzenia jest ustalany przez
wosci RS-422/485 E2-03.
zadanej 3: Opcjonalna karta
4: Wejscie impulsowe (zacisk RP)
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6 Tabela parametréow

Par. Nazwa Opis Par. Nazwa Opis
Czas « Ustawienie nalezy
hamowania Czas zmniejszy¢, kiedy
pradem Stuzy do ustawiania czasu C3- | opoznienia kompensacja poslizgu jest
statym/ hamowania pradem statym 02 kgm ensacii zbyt wolna.
b2-03 Czas w jednostkach 0,01 sekundy. oéliz u I |« Ustawienie nalezy
wzbudzenia | Ustawienie wartosci 0,00 P 9 zwiekszy¢, kiedy predkosé
pradem sekund powoduje wytgczenie jest niestabilna.
statym przy | tego parametru. Kompensacja momentu obrotowego
uruchomie-
niu » Ustawienie nalezy
n Po— zwiekszy¢, kiedy reakcja
Czas Stuzy do ustawiania czasu Wzmocnienie | momentu obrotowego jest
p2-04| NAMOWaNia hatmowama plradltjrrtl stalymprzy | | c4. |kompensacji | zbyt wolna.
" pradem zatrzymywaniu. Ustawienie 01 |momentu  Ustawienie nalezy
statym wartosci 0,00 sekund powoduje obrotowego zmniejszy¢, kiedy wystepuja,
wylaczenie tego parametru. oscylacje predkosci/momentu
Przyspieszanie/Hamowanie obrotowego.
Stuzy do ustawiania czasu « Ustawienie nalezy zwiekszy¢,
C1- | Przysp. przyspieszania 1 od 0 do Czas gdy wystepuja oscylacje
01 |Czas 1 maksymalnej czgstotliwosci opd2nienia predkosci/momentu
wyjsciowej. C4- kgmpensacji obrotowego.
C1- | Hamow. Stuzy do ustawiania czasu 02 momentu ‘ Usta_wlleme’ nalezy Kci
02 |Cyas1 |hamowania 2 od maksymainej obrotowego zmniejszy¢, gdy reakcja
czestotliwosci wyjsciowej do 0. momentu obrotowego jest
zbyt wolna.
Par. Nazwa Opis Tryb pracy i czestotliwos$¢ nosna
C1- . o . 0: Duze obciazenie (HD)
03 Crasy przysp. Stuzy do ustawiania czaséw Wybor trybu Zastosowania o stalym
do przysp./hamow. 2 do 4 C6- | Normalny/ momencie obrotowym)
hamow. 2 do 4 o
C1- (ustawia¢ jak C1-01/02) 01 |Duze 1: Normalny (ND)
08 obcigzenie Zastosowania 0 zmiennym
C2- Krzywa S 1 Krzywa' S po(;zajku momencie obrotowym
01 przyspieszenia. 1: 2,0 kHz
- . . 2: 5,0 kHz
%g Krzywa S 2 Krzywa S konca przyspieszenia. 3: 8,0 kHz
Co- C6- Wyboér 4: 10,0 kHz
03 Krzywa S 3 Krzywa S poczatku hamowania. 02 czestotliwosci |5: 12,5 kHz
nosnej 6: 15,0 kHz
C2- Krzywa S 4 Krzywa S konca hamowania. 7do A Wahama PWM1 do 4
04 F: Definiowane przez
Kompensacja poslizgu uzytkownika
- Nalezy zwiekszy¢, jesli Zrodta czestotliwosci zadanej
- predkos$¢ jest nizsza niz d1- |- .
C3- X\éi]miﬂzzg.'ie czestotliwos¢ zadana o1 |&édo . . s
01 oéli‘; o o, Nalezy zmniejszyé, jesli do cze§tot_llw_osm Nalgzyl us_taW|c czestotliwosci
p 9 predkosé jest wyzsza niz d1- <1)dn|e13|en|a odniesienia 1 do 16
czestotliwosé zadana. 16 |1do 16
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6 Tabela parametrow

Par. Nazwa Opis Par. Nazwa Opis
di- P redkos¢ Predkos$¢ impulsowana Rezystancja Stuzy do L'J.sta_wmma .
17 |impulsowana E2- | miedzyprzewo rezystancji migdzyfazowej
Zaleznosé U 05 |dowa silnika w omach (Ohm).
Py silnika Ustawiana automatycznie
Eq. | Wejscie o w czasie autotuningu.
Ustawianie Napiecie wejsciowe . —
01 napiecia Stuzy do ustawiania spadku
napigcia z powodu
E1. | Maksymalna o . ... |indukcyjnosci uptywu silnika
czestotliwosé | Dla liniowej charakterystyki U/f E2- |Indukeyjnosé |\ o o<ci procentowei
04 i$Ci nalezy ustawié te same 06 |uptywu silnika ) . p nowe]
wylsciowa yu ° znamionowego napiecia silnika.
£l Maksymalne yvatrtosm dla (IjEk1 —07t| E1.'09' g Ustawiana automatycznie
0 " | napiecie ym wypadku ustawienie dia w czasie autotuningu.
5 wyisciowe E1-08 zostanie zignorowane. — —
v Nalezy ustawi¢ tak, ze te cztery Ustawienia wejs¢ cyfrowych
E1- | Czestotliwosé | czestotliwosci beda ustawione H1-
dni . dami.
06 ’?°d5téwowa ﬁ%ggi@:;’vmzﬁjsagﬁ g; Wybor funkaji | Stuzy do wybierania funkeji
E1- Sredma_ . | wystapi usterka OPE10: H1- DI S1do S6 |zaciskéw S1 do S6.
07 cz(_g§t9tllwosc 06
wyjéciowa . . . .
Sredn EN1 04 Z_E 06> £1-07 2 E1-09 Lista najwazniejszych funkcji znajduje sie
R . Japiecie wyjsciowe A :
%}3 Napiecie 100 na koncu tabeli.
wyjsciowe (E1-13) Ustawienia wyj$¢ cyfrowych
E1- Minimalna Ho- | Funkcia DO Stuzy do ustawiania funkcji
09 czestotliwosc 01 M A/M{B wyjscia przekaznikowego
wyjéciowa €18 MA-MB-MC.
E1- Minimalne H2- | Funkcja Stuzy do ustawiania funkcji
10 napiecie el 02 |[DOP1 izolowanego wyjscia P1.
wyjsciowe ! H2- |Funkcja Stuzy do ustawiania funkcji
EA- | Napiecie (E1-09) (Ewcgglmﬁogflwy‘;m 03 |DO P2 izolowanego wyj$cia P2.
13 | podstawowe Lista najwazniejszych funkcji znajduje sie
Dane silnika na koncu tabeli.
E2- | Prad znamio- |Ustawiany automatycznie Ustawianie wejscia analogowego
01 |nowy silnika |w czasie autotuningu. Wybor 0: 0 do +10 V, (wejscie
Poslizg znamionowy silnika H3- poziomu ujemne jest ze_rp\_nlane)
Pogli h h (H 01 1: 0 do +10 V (wejscie
Eo- izg w hercach (Hz). ) sygnatu A1 bipolarne)
02 znamionowy | Ustawiany automatycznie P
silnika w czasie autotuningu H3- | Wybér funkcji | Stuzy do przypisania funkgcji
obrotowego. 02 (A1 do zacisku A1.
Prad magnesowania H3- | Wzmocnienie Stuzy do ustawiania wartosci

w amperach.

03

A1

wejsciowej w % dla wejscia
analogowego 10 V.

Stuzy do ustawiania wartosci

E2-|Pradsinika | ytawiany automatycznie
03 |bez obcigzenia any 1aty
w czasie autotuningu
obrotowego.
. Liczba biegunéw silnika
E2- | Bieguny Ustawiana automatycznie
04 |silnika ) h
w czasie autotuningu.
24

H3- | Polaryzacja | Loiciowej w % dla wejscia
04 |A1
analogowego 0 V.
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6 Tabela parametréow

Par. Nazwa Opis Par. ‘ Nazwa ‘ Opis
0: 0do +10V, (wejscie ujemne Ustawianie wyjscia impulsowego
. jest zerowane) S - v
Wybor . y S Nalezy ustawi¢ wielkos¢
*('Jg' poziomu ;-_ 2‘30 "21 8 VR"’eJSC'% bipolame)) | | Wyber monitorowana U-0I0]
sygnatu A2 "o bf: mA (wejscie 0 | monitorowania | wpisujac odpowiedni
. itowe) MP parametr. Przyktad: Do U1-02
3: 0.do 20 mA nalezy wpisa¢ ,102”.
H3- | Wybdr funkgji | Stuzy do przypisania funkcji Stuz P—
. . y do ustawiania liczby
10 |A2 do zacisku A2. H6- iﬁ?ﬁgﬂ’;&:nla impulsow wyjéciowych, kiedy
.. | Stuzy do ustawiania warto$ci 07 warto$¢ monitorowana jest
H3- | Wzmocnienie S W% o MP A o
1 A2 wejsciowej w %dla wejscia rowna 100% (w Hz).
analogowego 10 V/20 mA. Zabezpieczenie silnika przed przegrzaniem
H3- |Polaryzacja S{u_z’y‘do u‘sta\(/;m;rlua wa‘r’tolsm Stuzy do ustawiania
12 |A2 wejsluowej w (;V/?) WeAJ?:'a A zabezpieczenia przed
analogowego mA% MA. Wybor przecigzeniem silnika
Ustawianie wejscia analogowego L1- zabezpieczenia| 0: Wytaczone
Nalezy ustawi¢ warto$¢ o1 |Pzed T Sitﬁnct’iardowy snlnllk
Ha Wybér monitorowana U1-001 przecigzeniem - chtodzony wepty atorem
o1 |monitorowania | wprowadzajac odpowiedni silnika 2: Standardowy silnik
AM parametr. Przyktad: Do U1-03 ) chiodzony dmuchawa
nalezy wpisaé ,103”. 3: Silnik wektorowy
Stuzy do ustawiania wartosci Czas Stuzy do ustawiania czasu
H4- | Wzmocnienie |napiecia wyjsciowego zacisku L1 zabezpieczenia zabe;plfac;ema ﬁrﬁfd
02 |AM AM jako réwnej 100% 02' przed prﬁ:ﬂaée(:rae;wa5| nlcaal .
warto$ci monitorowanej. przecigzeniem j\:vast Ip;trzebh S zzr\;]vé nZa j nie
Stuzy do ustawiania wartosci silnika ustawienia fabrycznego.
H4- | Polaryzacja napiecia wyjsciowego zacisku - - D 1A
02 |AM AM jako réwnej 0% wartosci Zapobieganie ,utykania” silnika
monitorowane;j. 0: Wytaczone - Silnik
Ustawianie wejécia impulsowego przyspiesza ze stalym
(wejécie czestotliwosci zadanej) szz’;ﬁfasg‘:?ée’:r‘z'ymoze
. Stuzy do ustawiania liczby nadmiernym obcigzeniu lub
H6- | Skalowanie | impulséw (w Hz), ktdra jest Zapobieganie zbyt krétkim czasie
02 |wejscia RP réwna 100% wartosci L3- | ,utykaniu” przyspieszania.
wejsciowej. 01 |silnika podczas|1: Ogélnego zastosowania —
Wazmocnienie | S1uZy do ustawiania wartosci przyspieszania |  wstrzymanie
H6- | | aiscia wejsciowej w % na wejsciu przyspieszania, gdy prad
03 |. ) | impulsowym z uzyciem jest wiekszy niz L3-02.
Impulsowego czestotliwosci H6-02. 2: Inteliger)tne—przys_pieszanie
. Stuzy do ustawiania wartosci w na!krotszym moZliwym
Polaryzacja S o czasie.
H6- A wejsciowej w % przy
04 ;lr\:?;J)su(I:Is?)wego wejsciowej czestotliwosci Poziom Stuzy do ustawiania poziomu
impulsow 0 Hz. 3. |Zapobiegania pradu do zapobiegania
LJutykaniu APDPT
02 |77 zatrzymaniu silnika podczas
silnika podczas rzyspieszania
przyspieszania przysp .
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6 Tabela parametrow

Monito-
rowane

Opis

U1-03

Prad wyjsciowy (A)

U1-05

Predkos¢ silnika (Hz)

U1-06

Napigcie wyjsciowe (VAC)

uU1-07

Napigcie szyny DC (VDC)

U1-08

Moc wyjsciowa (kW)

Par. Nazwa Opis
0: Wytaczone — hamowanie
Wybor zgodne z ustawieniem.
zapobiegania . Moz'e wystgpowaé OV. )
L3- Zatrzymaniu 1: Ogolnego zastosowania —
04 Y hamowanie jest
podczas wstrzymywane, jesli
hamowania L g
napiecie szyny DC
wzrosnie nadmiernie.
Wybdr o :l/vvyys}{?g;gvr\]l::r;:tzriymanie
zapobiegania IS
L3- Zatrzymani lub przeciazenie silnika.
05 (28Zymanll 4. cras hamowania 1—

silnika podczas

zmniejszenie predkosci

U1-09

Moment obrotowy (% znamionowego
momentu obrotowego silnika)

pracy z uzyciem C1-02.

Poziom Stuzy do ustawiania poziomu
L3- zapobiegania |pradu, przy ktérym zaczyna

zatrzymaniu dziata¢ zapobieganie
06 |_. . S

silnika podczas | zatrzymaniu silnika podczas

pracy pracy.

Autotuning
0: Autotuning -obrotowy

T1- | Wybor trybu 2: Tylko rezystancja zaciskow
01 |autotuningu 3: Autotuning obrotowy

w celu oszczedzania energii

uU1-10

Stan sygnatéw wejsciowych
U1-10 = 0000000
L 1: Wejscie cyfrowe 1

L (zacisk S1 wigczony)
1: Wejscie cyfrowe 2
(zacisk S2 wigczony)
1: Wejscie cyfrowe 3
(zacisk S3 wigczony)
1: Wejscie cyfrowe 4
(zacisk S4 wigczony)
1: Wejscie cyfrowe 5
(zacisk S5 wigczony)
1: Wejscie cyfrowe 6
(zacisk S6 wigczony)

T1- |Moc Stuzy do ustawiania mocy
02 |znamionowa |znamionowej silnika (kW).
T1- | Napiecie Stuzy do ustawiania napigcia
03 |znamionowe | znamionowego silnika (V).
T1- | Prad Stuzy do ustawiania pradu
04 |znamionowy |znamionowego silnika (A).
T1- | Czestotliwo$¢ | Stuzy do ustawiania czesto-

u1-11

Stan sygnatéw wyjsciowych
U1-11 =000
1: Wyjécie przekaznikowe

(zacisk MA-MC zamknigty MB-MC
otwarty)

1: Wyjécie z otwartym kolektorem 1
(zacisk P1) wigczone

1: Wyjécie z otwartym kolektorem 2
(zacisk P2) wigczone

U1-12

Stan pracy falownika
U1-12 = 00000000
t1 : W czasie pracy
1: Przy zerowej predkosci
1: W czasie REV

1: W czasie kasowania
usterki sygnafu
wejsciowego

1: W czasie osiggania
predkosci zadanej

1: Podczas gotowosci
falownika

1: W czasie wykrywania
alarmu

1: W czasie wykrywania
usterki

U1-13

Poziom wejsciowy zacisku A1

U1-14

Poziom wejsciowy zacisku A2

05 |znamionowa | tliwo$ci znamionowe; silnika (Hz).
T1- | o .. | Stuzy do ustawiania liczby
06 Bieguny silnika biegunéw silnika
T1- | Predko$é Stuzy do ustawiania predkosci
07 |znamionowa |znamionowej silnika (RPM).
Straty magnetyczne do
T1- Straty ustalenia wspétczynnika
1 magnetyczne |oszczednosci energii.
silnika Jesli sg nieznane, nalezy
pozostawi¢ wartos¢ domysing.
Monito- .
rowane s
U1-01 | Czestotliwo$¢ zadana (Hz)
U1-02 | Czestotliwos¢ wyjsciowa (Hz)
26
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6 Tabela parametréow

Monito- . Wyboér n
rowane Opis DI/DO Opis
Wyijécie tagodnego rozruchu — Soft Start Wybdr funkcji wejs¢ cyfrowych
U1-16 | (czestotliwo$¢ zadana zgodna z rampami 3 Wybor czestotliwosci odniesienia 1
przyspieszania/hamowania) " VWb otiwoscl odnissienia 2
Gi-18 | Paramet usterki OPE 3 {Viubbr cgstoliwol odiesiona 2
U1-24 | Czestotliwo$¢ na wejsciu impulsowym y ?r czes 0. IW?S_CI ° me_SIema
- - 6 Wybdr czestotliwosci testowej (wyzszy
Rodzaj usterki priorytet niz wybor czestotliwosci odniesienia)
U2-01 | Usterka pradu 7 | Wybor czasu przyspieszania/hamowania 1
U2-02 | Poprzednia usterka ¢ |Nieuzywany (nalezy ustawic, kiedy zacisk
U2-03 Czestotliwo$¢ zadana przy poprzedniej nie jest uzywany)
usterce 14 Kasowanie usterki (kasowanie, kiedy jest
U2-04 Czestotliwosé wyjsciowa przy poprzedniej wiaczone)
usterce 20 do Usterka zewnetrzna; Tryb wejscia: Styk
U2-05 |Prad wyjsciowy przy poprzedniej usterce oF N.O./Styk N.C., Tryb wykrywania:
U2-06 |Predkosé silnika przy poprzedniej usterce Normalnie/w czasie pracy
U2-07 |Napiecie wyjsciowe przy poprzedniej usterce Wybor funkcji wyjsé cyfrowych
U2-08 |Napiecie szyny DC przy poprzedniej usterce 0 ﬁu%ia:rﬁ;;écpa??vﬁ?ﬂi (IL?li\lnze\::;?gfs
U2-09 |Moc wyjsciowa przy poprzedniej usterce falownika jest wytwarzane napiecie)
U2-10 | Moment obrotowy przy poprzedniej usterce 1 Predkos¢ zerowa
u2-11 | Stan sygnatéw wejsciowych przy 2 |Osiagnigcie predkosci zadanej
poprzedniej usterce -
St S — h 6 Falownik gotowy do pracy
: an sygnatéw wyjsciowych przy
uz-12 poprzedniej usterce E |Usterka
U2-13 | Stan pracy falownika przy poprzedniej usterce F | Nieuzywane
Skumulowany czas pracy dla poprzedniej 10 Btad niekrytyczny (Alarm) (ON: wyswietlany
U2-14 . alarm)
usterki
U2-15 Predkos$¢ odniesienia tagodnego startu
przy poprzedniej usterce
U2-16 |Prad osi g silnika przy poprzedniej usterce
U2-17 |Prad osi d silnika przy poprzedniej usterce
Historia usterek
U3-01do ) . )
U3-04 Zawiera liste czterech ostatnich usterek.
U3-05do | Skumulowany czas pracy dla czterech
U3-08 |ostatnich usterek.
U3-09do | Zawiera liste kolejnych ostatnich usterek,
U3-14 | od piatej do dziesiate;j.
U3-15 do | Skumulowany czas pracy dla ostatnich
U3-20 |usterek, od piatej do dziesiatej.

* W dzienniku btedéw nie sa rejestrowane
nastepujace usterki: CPF00, 01, 02, 03, UV1 i UV2.
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7 Rozwiazywanie problemoéw

7

Rozwigzywanie problemoéw

€ Usterki i alarmy ogdlne

Usterki i alarmy wskazujg problemy wystepujace w falowniku lub w aplikacji.
Alarm jest wskazywany w postaci kodu na wyswietlaczu danych i pulsujacej diody
LED ALM. Wyjscie falownika nie musi by¢ koniecznie wytaczane.
Usterka jest wskazywana w postaci kodu na wyswietlaczu danych i $wiecacej diody
LED ALM. Wyjscie napedu jest zawsze natychmiast wytgczane a silnik zwalnia
wybiegiem do zatrzymania.
Aby usung¢ alarm lub skasowac¢ usterke, nalezy stwierdzi¢ przyczyne, usungc ja,
a nastepnie zresetowac falownik naciskajac przycisk Reset na panelu operatorskim
lub wytaczajgac i ponownie wigczajgc zasilanie.

UWAGA! W ponizszej tabeli przedstawiono tylko najwazniejsze alarmy i usterki.

Kompletna lista znajduje sie w szczegéfowej instrukcji.

[
I

Wyswietlacz LED|ALM|FLT Przyczyna
Blokada Programowa funkcja blokady podstawowej jest przypisywana do jednego
podstawowa o] z wejé¢ cyfrowych i wejscie to jest wytaczone. Naped nie akceptuje wtedy
L5 polecen uruchomienia.
W czasie hamowania zostat przekroczony limit momentu obrotowego przez
Usterka czas dtuzszy niz 3 sekundy, podczas gdy falownik pracowat w trybie otwartej
sterowania o petli kontroli wektora pola
o » Bezwtadno$¢ obciazenia jest za duza.
OF « Limit momentu obrotowego jest za niski.
» Parametry silnika sg btedne.
Usterka obwodu
sterujgcego
r :D/:/__/';:' do O | Wystapit problem w obwodzie sterujgcym napedu.
CPEZY
Usterka opcji .
zewnetrznej olo Usterlga zewnetrzna zostg’fa wyzwolona przez sterownik nadrzedny
cc za posrednictwem karty opcjonalne;j.
)
Usterka . L. . L.
zewnetrzna o Polgcema} pracy naprzéd i wstecz zosta%y wprowadzpne Jed_noczesn_le przez czas
e dtuzszy niz 500 ms. Ten alarm powoduje zatrzymanie pracujacego silnika.
[
Usterki )
zewnetrzne * Usterka zewnetrzna zostata wyzwolona przez urzadzenie zewnetrzne
CrCo QO | O | za posrednictwem jednego z wej$¢ cyfrowych od S1 do S6.
ok ’90 * Wejscia cyfrowe zostaty nieprawidtowo skonfigurowane.
cro
Usterka Prad uptywu do uziemienia przekroczyt 50% warto$ci znamionowego pradu
uziemienia o | Wyisciowego napedu.

« Izolacja kabla lub silnika jest przerwana.
« Na wyjsciu napedu wystepuje nadmierna pojemno$¢ rozproszenia.

28
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7 Rozwiazywanie problemoéw

Wyswietlacz LED|ALM|FLT Przyczyna
Bezpieczne
wytaczanie o Oba wejscia bezpiecznego wylaczania sg otwarte. Wyjscie napedu jest
n bezpiecznie wytaczone i silnika nie mozna uruchomic.
oo
Usterka Wyjscie napedu jest wytgczone gdy tylko jedno z wejs¢ bezpiecznego wytaczania
bezpiecznego jest otwarte. (normalnie oba sygnaty wejsciowe H1 i H2 powinny by¢ otwarte)
wylaczania o] « Jeden kanat jest wewnetrznie przerwany i nie wytacza sig, nawet jesli
- sygnat zewnetrzny jest odtgczony.
Hobr « Tylko jeden kanat jest wylaczony przez sterownik nadrzedny.
Brak fgzy na « Kabel wyjsciowy jest odiaczony lub jest uszkodzone uzwojenie silnika.
wyjselu Q |+ Luzne przewody na wyjsciu falownika.
! E « Silnik jest za maty (pobiera mniej niz 5% pradu falownika).
+ Zwarcie lub usterka uziemienia po stronie wyjscia falownika.
Nadmierny prad * Obciazenie jest za duze.
_ Q |« Czasy przyspieszania’lhamowania sg za krétkie.
al + Btedne dane silnika lub ustawienia zaleznosci U/f.
« Stycznik na wyjsciu zostat wytaczony.
Przegrzanie » Temperatura otoczenia jest za wysoka.
radiatora olol* Wentylator chtodzacy zatrzymat sie.
) U * Radiator jest zabrudzony.
orlub o « Przeptyw powietrza do radiatora jest ograniczony.
Przecigzenie * Obciazenie silnika jest za duze.
silnika ol Silnik pracuje z mata predkoscia i duzym obcigzeniem.
" « Czasy przyspieszania’lhamowania sg za krotkie.
oL « Zostat ustawiony nieprawidtowy prad znamionowy silnika.
Przecigzenie « Obcigzenie jest za duze.
falownika Q |+ Zostat dobrany zbyt maty falownik.
ol ) « Za duzy moment obrotowy przy niskiej predkosci.
Napiecie szyny DC wzrosto nadmiernie.
L + Czas hamowania jest za krotki.
Przepigcie DC olol" Wytaczona funkcja zapobiegania ,utykaniu” i zatrzymania silnika.
Ao » Uszkodzony modut/rezystor hamowania.
T * Niestabilne sterowanie silnikiem w trybie OLV.
» Za wysokie napigcie wejsciowe.
Brak fazy na « Spadek napiecia wejsciowego lub brak symetri faz.
wejsciu O |- Brak jednej z faz wejsciowych.
b « Luzne przewody na wejsciu falownika.
Usterka
tranzystora
hamujgcego QO | Uszkodzony wewnetrzny rezystor hamowania.
i
Kasowanie usterki ] ] ]
w czasie pracy | o Zostalo wprowadzone polecenie kasowania usterki, gdy byto aktywne
oo polecenie uruchomienia.
IR
Podnapiecie DC Napiecie na szynie DC spadto ponizej poziomu wykrywania podnapiecia (L2-05).
QO | O | » Wystgpita awaria zasilania lub brak jednej fazy na wejsciu.

oo
[T

« zrédto zasilania jest za stabe.
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Wyswietlacz LED]ALM|FLT Przyczyna
Podnapigcie
sterownika O |Napigcie zasilania sterownika falownika jest za niskie
Hud
Usterka obwodu
Iadowani_a DC O | Obwdd tadowania szyny DC jest przerwany.
1 ]
[}

€ Bledne ustawienie parametrow

Btad btednego ustawienia parametréw (OPE) wystepuje wtedy, gdy zostanie ustawiony
nieodpowiedni parametr lub warto$¢ parametru jest nieodpowiednia. Gdy jest
wyswietlany btad OPE, nalezy nacisna¢ przycisk ENTER, aby wyswietlic U1-18
(stata btedu OPE). Ta funkcja monitora wyswietli parametr, ktéry spowodowat btgd OPE.

Panel .
operatorski LED Przyczyna Sposdéb naprawy
oPEO1 Moc falownika i warto$¢ ustawiona w 02-04 Skorygowac wartosé ustawiona w 02-04
SPED sa niezgodne. ¥g a ’
oPEO02 ;
Parametry zostaty ustawione poza . - .
alPELZ dopuszczalnym zakresem ustawien. Ustawi¢ poprawne wartosci parametrow.
Sprzeczne ustawienie zostato przypisane do
wielofunkcyjnych wejsé stykowych od H1-01
do H1-06.
« Ta sama funkcja zostata przypisana do . .. - .
oPE03 dwéch wejsé (nie dotyczy funkeji Usterka | oprawic wszystiie nieprawidiowe
R zewnetrzna” i ,Nieuzywany”) YY) DA " o
orf'Cld * Funkcje wejs¢, ktére wymagajq ustawienia &szcgénﬁgcvaeqi'nﬂﬂgg’f sie
funkcji innych wej$¢ pozostaty bez tego g ! -
uzupetnienia.
« Zostaty ustawione funkcje wejs¢, ktére nie
moga by¢ uzywane jednoczesnie.
« zrédto polecenia uruchomienia (b1-02) lub
zrédto czestotliwosci zadanej (b1-01) jest |, . "
oPEO5 ustawione na 3, lecz nie jest zainstalowana gsgg;ﬂﬁgac wymagana plyte
oOC A ptyta opcjonalna. . # - .
ofELS » zrodio czestotliwosci odniesienia jest vsvkt?; Yg? \?IS;:_\SIS rtosci ustawione
ustawione na wejscie impulsowe :
a parametr H6-01 nie jest ustawiony na 0.
Wystepuje konflikt ustawien
wielofunkcyjnych wejé¢ analogowych H3-02
oPEO7 i H3-10 oraz funkcji PID. » Poprawi¢ wszystkie nieprawidtowe
» Wejscia H3-02 i H3-10 sg ustawione na te ustawienia.
aBEnn samg warto$¢ (nie dotyczy to ustawieni ,0” i ,F”)| » Wiecej informacji znajduje sig
- * Funkcje PID zostaty réwnoczesnie w szczegbtowej instrukcji.
przypisane do obu wejs¢ analogowych i do
wejscia impulsowego.
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Panel

operatorski LED

Przyczyna

Sposo6b naprawy

* Poprawi¢ wszystkie nieprawidtowe

oPEO8 Zostata ustawiona funkcja, ktéra nie moze byé ustawienia
P, uzywana w wybranym trybie sterowania (moze| , \a:~ . o " S
oFtlE sie pojawi¢ po zmianie trybu sterowania) L’vvf;gégggn&?a?;éﬁﬁgie sie
oPE10 o ) . Spraw_d;i(’: ustawienia zaleznosci U/,
- !"-”C_ i Btedne ustawienie zaleznosci U/f. » Wigcej informacji znajduje sie

w szczegotowej instrukcji.

€ Bledy autotuningu

Panel
operatorski LED

Przyczyna

Sposdb naprawy

Btedne dane silnika

Er-01 Dane wejsciowe silnika sg nieprawidtowe|Ponownie wprowadzi¢ dane i powtdrzyé

E--) (np. czestotliwo$¢ podstawowa i predkos$¢|autotuning.
B podstawowa nie pasujg do siebie).
. « Sprawdzi¢ okablowanie.

Er-02 E}'g?(;g?gyatﬁfgngs(tu;;%nﬁ)e » Sprawdzi¢ obcigzenie. Autotuning nalezy
E-- :'-/c-'  Obcigzenie jejst ~a duze : zawsze przeprowadzaé przy obciazeniu
- - ) odtgczonym od silnika.

Er-03 Zostat nacisnigty przycisk STOP i autotuning P .
£--073 zostal anulowany. Powtérzy¢ autotuning.

Usterka rezystancji

Er-04 * Btedne dane wejsciowe.
c__ru * Proces autotuningu przekroczyt
[ X dopuszczalny czas.

« Obliczone wartosci sg poza zakresem. Sprawdzié dane weisciowe
— . wdzi wejsciowe.
Er-05 I?'ggétz;;I?/v‘:):%evuaggg:ézﬁirggrawid’fowe dane. | | Sgrawdzié okablowénie.
LE--0h¢ * Proces autotuningu przekroczyt zadany czas. : apgtg(t’l‘f'nr;'ne wprowadzi¢ dane i powtorzy¢
- * Obliczone wartosci sg poza zakresem. 9:
Btad poslizgu znamionowego
Er-08 « Btedne dane wejsciowe.
E--ho * Proces autotuningu przekroczyt zadany czas.
T » Obliczone wartosci sg poza zakresem.

Er-09 Blad przyspieszenia . Zwiekszy§ czas przyspieszania C1-01.
E-- /_‘/'__7 Silnik nie przyspieszyt w okreslonym czasie. : E;)rg;/vldfg:_(l)l?lty momentu obrotowego

Er-11 Usterka predkosci silnika « Zwigkszy¢ czas przyspieszania C1-01.
,_C!- - Referencyjny moment obrotowy byt za duzy.| « Jesli to mozliwe, odtaczy¢ obcigzenie.

. « Sprawdzi¢ okablowanie.
Btad wykrywania pradu . it e .

Er1o - Brak jednej lub wszystkich faz na wyjsciu. ?Jfé?f!ﬁfa"}; acszgjggg‘;?ﬂ"f;am'onowe
C__ 17 * Prad jest albo za maty albo przekracza * Sprawdzi¢ obciazenie. (Autotuning powinien
[y I warto$ci znamionowe falownika. by¢ przeprowadzony bez obciazenia)

« Czujniki pradu sg uszkodzone. . V\)l/ynaien‘i)é naped Y 4 ’
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operafgrnsekli LED Przyczyna Sposoéb naprawy
Alarm pradu znamionowego * Sprawdzi¢ ustawienia zaleznosci U/f.

End1 + Referencyjny moment obrotowy * Autotuning nalezy przeprowadza¢ bez
C_ przekroczyt 20% w czasie autotuningu. obcigzenia.
coago + Obliczony prad bez obcigzenia jest wigkszy | « Sprawdzi¢ dane wejsciowe i powtdrzy¢

niz 80% pradu znamionowego silnika. autotuning.
Alarm nasycenia rdzenia zelaznego silnika |« Sprawdzi¢ dane wejsciowe.

End2 * Obliczone warto$ci nasycenia rdzenia sg | * Sprawdzi¢ okablowanie silnika.
LAd? poza zakresem. + Autotuning nalezy przeprowadza¢ bez
- » Zostaty wprowadzone nieprawidtowe dane. | obcigzenia.

L_End,3_’ Alarm pradu znamionowego tSprlawdzu': dane wejsciowe i powtdrzy¢
End3 uning.
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1 Giivenlik Talimatlari ve Genel Uyarilar

1 Guvenlik Talimatlari ve Genel Uyarilar

Omron Yaskawa Motion Control B.V. (OYMC) ¢ok ¢esitli endiitriyel uygulamalarda
kullanim igin bilesen pargalar saglar. OYMC drunlerinin se¢imi ve uygulanmasi
ekipman tasarimcisinin veya son kullanicinin sorumlulugundadir. OYMC urinlerinin
nihai sistem tasariminda ne sekilde kullanildigi konusunda hig bir sorumluluk kabul
etmez. Hi¢ bir durumda hi¢ bir OMYC Urln0 bir Grin veya tasarimda 6zel ve ek
guvenlik kontroll olarak kullaniimamalidir. Istisna olmaksizin, tim kontroller hatalari
dinamik olarak algilayacak ve her durumda hata givenligini saglayacak sekilde
tasarlanmalidir. OYMC tarafindan uretilmis bir bilesen icerecek sekilde tasarlanmig
tim drdnler son kullaniciya bu parganin givenli kullanimi ve ¢alismasini
saglayacak uyarilar ve talimatlarla saglanmalidir. OYMC tarafindan saglanmis tim
uyarilar son kullaniciya aynen ulastinimalidir. OYMC sadece kilavuzda belirtilen
standartlar ve teknik 6zelliklerle ilgili olarak Urlininin kalitesine yonelik acgik garanti
saglar. DOGRUDAN VEYA DOLAYLI BASKA HIC BIR GARANTI SUNULMAZ.
OYMC kisisel yaralanma, maddi hasar, kayiplar veya Urinun vyanlis
kullaniimasindan dodan tazminatlar konusunda hi¢ bir sorumluluk kabul etmez.

€ Genel Uyanlar

A\ UYARI

¢ Bu siiriiciiniin montaji, kullanimi veya bakimi 6ncesinde bu kilavuzu okuyun
ve anlayin.

* Tiim uyarilara, ve talimatlara kesinlikle uyulmalidir.

¢ Tium islemler kalifiye personel tarafindan yapilmahdir.

 Siiruicu bu kilavuza ve yerel yasalara uygun sekilde monte edilmelidir.

* Bu kilavuzdaki emniyet mesajlarina dikkat edin.

Bu kilavuzdaki uyarilara dikkat ediimemesinden kaynaklanacak yaralanmalar veya
ekipman hasarlarindan kullanici firma sorumlu olacaktir.

A\ UYARI

Uyari ve talimatlara uyulmadidi takdirde 6lium veya ciddi yaralanmalara sebep
olabilecek tehlikeli durumlari gosterir.

Bu kilavuzdaki Emniyet mesajlarini géstermek igin asagidaki standartlar kullanilmistir:
A\ DIKKAT

Uyulmadigi takdirde hafif veya orta yaralanmalara sebep olabilecek tehlikeli durumlari gosterir.

BILDIRIM
Maddi hasar mesaiji gosterir.

2 I67E-TR V1000 Hizl Baslangig Kilavuzu
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€ Emniyet Uyarilari

A UYARI
Elektrik Carpma Tehlikesi

* Siiriiciiyil bu kilavuzda agiklanmamis sekilde degistirmeyin veya miidahale etmeyin.
Buna uyulmamasi 6lim veya ciddi yaralanmalara yol agabilir.

OYMC drinde kullanici tarafindan yapilmis degisikliklerden sorumlu degildir.
Bu Urlinde degisiklik yapilmamalidir.

* Kapasitorler tamamen desarj olmadan terminallere dokunmayin.
Buna uyulmamasi 6lUm veya ciddi yaralanmalara yol acabilir.
Terminalleri kablolamadan 6nce, ekipmana gelen tim giici kesin. Gug beslemesi
kapatildiktan sonra bile i¢ kapasitorler yuklu kalir. Sarj gostergesi LED’i DC bus
gerilimi 50 VDC altinda oldugunda sénecektir. Elektrik garpmasini énlemek igin, tim
gostergeler sondikten sonra en az bes dakika bekleyin ve emniyetli seviyeyi
dogrulamak igin DC bus gerilimini dlgun.

¢ Kalifiye olmayan personelin ekipmani kullanmasina izin vermeyin.
Buna uyulmamasi 6lum veya ciddi yaralanmalara yol agabilir.

Pargalarin bakim, inceleme ve degisimi sadece AC sirlcilerin montaj, ayarlama ve
bakimi hakkinda bilgili kisilerce yapiimalidir.

* Giig acik iken kapagi ¢ikartmayin veya devre kartlarina dokunmayin.
Buna uyulmamasi 6lim veya ciddi yaralanmalara yol acabilir.

* Motor tarafi topraklama terminalini her zaman topraklayin.

Ekipmanin uygun olmayan sekilde topraklanmasi motor sasisine dokunulmasi
durumunda 6lime veya ciddi yaralanmalara sebep olabilir.

« Sarkan kiyafetler, miicevher veya g6z korumasi olmadan bu siiriicii lizerinde galigmayin.
Buna uyulmamasi 6lum veya ciddi yaralanmalara yol agabilir.

Surlci Gzerinde galismaya baslamadan dnce saat ve ylzik gibi tim metal nesneleri
cikartin, sarkan giysileri sabitleyin ve g6z korumasi takin.

» Siricii cikiglarini asla kisa devre yaptirmayin.

Siruci cikislarini kisa devre yaptirmayin. Buna uyulmamasi 6lim veya ciddi
yaralanmalara yol agabilir.

Ani Hareket Tehlikesi

* Rotasyonel Otomatik Ayarlama sirasinda motordan uzak durun. Motor aniden
caligmaya baslayabilir.
Ekipmanin otomatik calismasi sirasinda, makine aniden hareket etmeye baslayabilir,
bu 6lime veya ciddi yaralanmalara yol agabilir.
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A\ UYARI

* Giig verildiginde, sistem beklenmedik sekilde ¢aligabilir, bu 6liime veya ciddi
yaralanmalara yol acabilir.
Gug veriimeden 6nce, tim personel siriiciden, motordan ve makine alanindan uzak
durmalidir. Surlclye glic vermeden 6nce kapaklari, baglantilari, saft anahtarlarini ve
makine yuklerini sabitleyin.

Yangin Tehlikesi

* Uygun olmayan gerilim kaynagi kullanmayin.
Buna uyulmamasi yangin sebebiyle 6lim veya ciddi yaralanmalara yol agabilir.

Glg¢ vermeden once, slricinin nominal geriliminin gelen glctn gerilimine
uydugundan emin olun.

* Uygun olmayan yanici malzeme kullanmayin.
Buna uyulmamasi yangin sebebiyle élim veya ciddi yaralanmalara yol agabilir.
Siriclyl metal veya yanici olmayan bir malzemeye baglayin.

* AC hat giiciinii U, V, ve W cikis terminallerine baglamayin.

* Gii¢ besleme hatlarinin ana devre girisg terminalleri R/L1, S/L2, T/L3’yele
(veya tek faz i¢cin R/L1 ve S/L2) bagh oldugundan emin olun.
AC gl¢ hattini strictinin motor gikis terminallerine baglamayin. Buna uyulmamasi
¢ikis terminallerine hat gerilimi uygulanmasi sebebiyle surlicinin hasar gérmesinden
cikabilecek yangin sonucunda 6lum veya ciddi yaralanmaya sebep olabilir.

¢ Tim terminal vidalarini belirtilen sikma torku ile sikin.

Gevsek baglantilar elektrik baglantilarinin asiri Isinmasi sebebiyle gikabilecek yangin
sonucu 6lim veya ciddi yaralanmalara yol acabilir.

A\ DIKKAT

Carpma Tehlikesi

e Siriicilyi 6n kapagindan tagimayin.
Buna uyulmamasi sirtcinun dismesinden kaynaklanabilecek hafif veya orta
yaralanmalara sebep olabilir.

Yanma Tehlikesi

* Sogutucu veya frenleme rezistér donanimina gii¢ kapandiktan sonraki soguma
siiresi gegene kadar dokunmayin.

I67E-TR V1000 Hizh Baslangi¢ Kilavuzu



1 Giivenlik Talimatlari ve Genel Uyarilar

BILDIRIM

Ekipman Tehlikesi

» Siiriicii ve devre kartlarini kullanirken uygun elektrostatik degarj prosediirlerine
(ESD) uyun.
Uyulmamasi stirticti devrelerinde ESD hasarlarina yol agabilir.

» Sirticiiden gerilim ¢ikigi varken asla motor baglamayin veya ayirmayin.
Uygun olmayan ekipman dizilimi strtclye zarar verebilir.

» Siriictiniin hig bir boliimiine gerilim dayaniklilik testi uygulamayin.
Uyulmamasi siirlict igindeki hassas aygitlarda hasara yol agabilir.

* Hasarli ekipmanlari kullanmayin.
Uyulmamasi ekipmana daha fazla zarar verebilir.
Gorllebilir hasari veya eksik pargasi bulunan ekipmanlari baglamayin veya galigtirmayin.

 Yiiriirliikteki yasalara uygun sekilde yeterli kisa devre korumasi monte edin.
Uyulmamasi surlicuye zarar verebilir.

Siriici 100.000 RMS simetrik Amper, 240 VAC maksimum (200 V Sinifi) ve 480 VAC
maksimum (400 V Sinifi)'dan fazla saglamayacak devrelerde galismak igin uygundur.

* Kontrol kablolamasi i¢in korumasiz kablo kullanmayin.

Uyulmamasi koéti sistem performansina sebep olacak girisim yaratabilir. Korumali
bukulmus ¢ift kablo kullanin ve korumayi cihazin topragina topraklayin.

» Kalifiye olmayan personelin ekipmani kullanmasina izin vermeyin.
Uyulmamasi siriicii veya frenleme devresinde hasara yol agabilir.

Sdriclye frenleme opsiyonu baglarken frenleme opsiyonunu kullanma kilavuzunu dikkatle
g6zden gegirin.

* Siiriicii devresini degistirmeyin.
Uyulmamasi surticiiye hasar verebilir ve garantiyi gecersiz kilar.

OYMC (uriinde kullanici tarafindan yapilmis degisikliklerden sorumlu degildir. Bu Griinde
degisiklik yapilmamalidir.

 Siiriici ve diger cihazlan bagladiktan sonra tiim baglantilarin dogru oldugundan
emin olmak i¢in kablolamayi kontrol edin.

Uyulmamasi surlicuye zarar verebilir.

¢ Onaylanmamis LC veya RC girisim bastirma filtreleri, kapasitorler veya asin gerilim
koruma aygitlarini siiriicii ¢ikisinda kullanmayin.

Onaylanmamis filtrelerin kullaniimasi suriici veya motor ekipmanina hasar verebilir.
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1 Giivenlik Talimatlari ve Genel Uyarilar

€ CE Disik Gerilim Yonetmeligi Uyumlulugu igin Uyarilar

Bu surlict Avrupa Standartt EN61800-5-1 ile uyumlu sekilde test edilmistir ve
Dislk Gerilim Yonetmeligine tam olarak uygundur. Bu cihaz baska cihazlarla
kullanilirken asagidaki kosullar saglanmalidir:

Sdrucuyu kirlilik derecesi 2'den yuksek ve IEC 664'e gore asin gerilim kategorisi
3’'den yiksek yerlerde kullanmayin.

400 V sinifi sardculer igin ana glicin nétr ucunu topraklayin.

€ UL/cUL Stndartlari Uyumlulugu igin Uyarilar

Bu suructu UL standartt UL508C’ye gore test edilmistir ve UL gereksinimleri ile
uyumludur. Bu cihaz bagka cihazlarla birlikte kullaniirken asagidaki kosullar
saglanmahdir:

Sdraciyu kirlilik derecesi 2'den yiiksek (UL standarti) yerlere monte etmeyin.

UL standartlarina uygun bakir kablolar (nominal 75°C) ve kapali dongii konnektorler
veya CSA sertifikali halka konnektorler kullanin. Detaylar igin kullanma kilavuzuna
bakin.

Dusuk gerilim kablolari NEC Sinif 1 devre iletkenleri ile kablolayin. Kablolama igin
ulusal veya vyerel yasalara uyun. Kontrol devresi terminali igin sinif 2
(UL yénetmelikleri) gii¢c kaynagi kullanin. Detaylar igin kullanma kilavuzuna bakin.
Bu surici UL kisa devre testinden gegmistir, bu test 200 V siiriict igin maksimum
240 V, 400 V sinifi siricu icin maksimum 480 V'ta gli¢ kaynaginda kisa devre
oldugunda akim akisinin 30.000 amperin Usttine ¢ikmayacagini belgeler.
Sdrtcunlin dahili motor asiri yuk korumasi UL standartlarina ve NEC ve CEC
uygundur. Ayarlama L1-01/02 parametreleri ile yapilabilir. Detaylar igin kullanma
kilavuzuna bakin.

€ Giivenli Devre Disi Fonksiyonu igin Uyarilar

Sdrucinin Guvenli Devre Digi fonksiyonu EN954-1, guvenlik kategorisi 3 ve
EN61508, SIL2 ile uyumlu olarak dizayn edilmistir ve EN60204-1, durdurma
kategorisi 0 ile tanimlanan guvenli durusu saglamak icin kullanilabilir (gicun
kesilmesi ile kontrolstiz durma). Bu fonksiyonun uygulamasi ile iligkili detaylar igin
kullanma kilavuzuna bakin.
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2 Mekanik Montaj

€ Aldiktan Sonra

Sdriclyu aldiktan sonra lutfen asagidaki islemleri gerceklestirin:

» Slrlclylu hasarlara karsi kontrol edin. Eger aldiginizda surict hasarli
goOrunlyorsa, tedarikginizle gérisun.

+ Isim plakasi (izerindeki bilgiyi kontrol ederek dodru modelin geldiginden emin
olun. Eger yanlis model geldiyse, tedarikginizle gorusun.

€ Montaj Ortam

Sirtcunin optimum émir performansi igin, strliclyl asagidaki kosullari karsilayan

bir ortamda kurun.

Ortam

Kosullar

Montaj Alani

ic Mekanlar

Cevre Sicakhgi

-10°C ila +40°C (NEMA Tip 1)
-10°C ila +50°C (Agik Sasi Tipi)

Ek paneli kullanirken, alanda sogutma fani veya klima kullanarak ek panel
icerisindeki sicakligin belirlenen seviyeleri agsmadigindan emin olun.

Sdricu Uzerinde buzlanmaya izin vermeyin.

Nem

% 95 RH veya daha diisik, yogunlagsmasiz

Depolama Sicakligi

-20°C ila +60°C

Cevreleyen Alan

Sdrictnin monte edildigi yerde asagidakiler olmamalidir:
» yag, bugdu ve toz

metal talaslari, yag, su veya diger yabanci cisimler
radyoaktif malzemeler

yanicl malzemeler (6rn., agag)

zararl gazlar ve sivilar

asir vibrasyon

kloridler

direkt glines 15131

e o o o o o o

Yukseklik 1.000 m veya daha az
Vibrasyon 10 - 20 Hz, 9,8 m/s?, 20 - 55 Hz, 5,9 m/s?
Yon Maksimum sogutma etkisi icin srtict dikey olarak monte edin.
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2 Mekanik Montaj

€ Montaj Yonii ve Bosluklar

Siirlicliyii daima dik olarak monte edin. Unite

cevresinde sagdaki sekilde gosterildigi Hava g
sekilde yeterli sogutma igin alan birakin. ot 0=
Not: “Yan yana” montaj kullanilarak i
birden fazla Unite sekilde
gosterilenden daha yakin monte
edilebilir. Detaylar igin Ilitfen h
kullanma kilavuzuna bakin.
Havaf
€ Boyutlar
d w1 o =
1T Model Boyutlar (mm) Agirhk
i VZA*  [Sek] G ] Y [ D [G1[Y1[Y2][Y3][Y4[D1] d | (kg)
BOP1 68 [128] 76 [ 56 [118[ 5| - [ - [65[M4| 06
BOP2 68 [128] 76 [ 56 (118 5[ - | - |65 M4| 07
A BOP4 68 [128 | 118 [ 56 [118] 5 [ - | - [385/M4| 1,0
BOP7 108 [ 128 [137,5| 96 [118| 5 | - | - |58 [M4[ 1,5
o B1P5 108 128154 | 96 [118| 5 | - | - [ 58 [M4[ 1,5
B2P2 140 [ 128 163 [128 [118] 5 | - [ - | 65 [M4[ 2,1
B4P0O A gelistiriliyor
20P1 68 [128] 76 [ 56 [118[ 5| - [ - [65]M4]| 06
20P2 68 [128] 76 | 56 [118[ 5| - | - [65|M4| 06
20P4 68 [ 128108 | 56 [118] 5 | - | - [385|M4| 09
20P7 68 (128128 [ 56 [118] 5 | - | - [385| M4 | 1,1
s = 21P5 108 [ 128129 96 [118[ 5 | - [ - |58 [M4[ 13
22P2 108 [ 128 [137,5/ 96 [118[ 5 | - [ - |58 [M4[ 14
24P0 140 [ 128 143 [128 118 5 | - [ - | 65 [M4[ 2,1
25P5 140 [ 254 [ 140 [122[248| 6 [13[6,2] 55 |[M5] 3,8
= & 27P5 p | 140254140 [122/248| 6 | 13 (62| 55 [M5| 38
5 2011 180 [ 290 [ 163 [ 160 [284| 8 [15[6,2| 75 |[M5[ 55
2015 220 [ 358 | 187 [192[336] 7 [15[7,2| 78 [M5] 9.2
40P2 108 [128] 81 | 96 [118] 5| - | - [10|M4] 0,8
B 40P4 108 (128 99 [ 96 [118][ 5 | - [ - |28 [M4[ 1,0
U 40P7 108 | 128 [137,5/ 96 [118[ 5 | - [ - |58 [M4[ 14
Tip 1 41P5 A [108[128 154 | 96 118 5| - | - [58 |M4| 15
42P2 108 [ 128154 [ 96 [118[ 5 | - [ - |58 [M4[ 15
43P0 108 [ 128154 [ 96 [118[ 5 | - [ - |58 [M4[ 15
44P0 140 [ 128143 [128[118[ 5 | - [ - |65 | M4 | 21
45P5 140 [ 254 [ 140 [122[248| 6 [13]| 6 |55 |[M5] 3,8
47P5 g | 140254140 [122/248| 6 | 13 (62| 55 [M5| 38
4011 180 [ 290 [ 143 [ 160 [284| 8 [15]| 6 | 55 |[M5[ 5.2
4015 180 [ 290 [ 163 [ 160 [284| 8 [15] 6 | 75 [M5] 55
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3

Elektriksel Montaj

Asagidaki sekil ana devre ve kontrol devresi kablolamasini gosterir.

kullanin

1 faz gii¢ kaynagi
igin R/L1ve S/L2

DC reaktor
(opsiyon)

Termal
role

Frenleme
rezistor

(ops)

—CTh
I

Filtre

Sigortalar
U — =
Gug I
Kaynagi L2 Lt E
L — —
Ana Anahtar

B2

| lleri/Durdur st @
H T o
1 1
1|Geri/Durdur S2 1 @
| —
1 1
!|Harici Hata s3 ! j@
] L -
| i 1
||Hata Sifirlama ! s4 | @
! = 1 =
Hookiuhiz1 11 | s5 | i@
i — T =
|
loownzz | [so | fERST
s | | ) +24V 8mA .
I f A
" ! } : MB}
Coklu fonksiyon P 24V 1
dijital giriler I |
(varsayilan ayar) | ! bip \
. oo Switchss
|
1
i ‘ i P1
1
} } ov :
i
() 1
C Korumali toprak H
terminali |
1
Puls Girisi \

Coklu fonksiyon puls/
analog girisler

(varsayilan: frekans referansi)

Giivenli Devre Digi '
girigleri

Goklu fonksiyon analog girig 2: AM
AC: 0Oila 10V (20 kQ2) veya
0/4 ila 20 MA (250 Q)
1, 0/41220m AC
- 5
o H2 :
1
1
&L H1 Il
1
1
HC !
1
e ] .
Semboller.

(maks. 32 kHz)

1 .
Analog giris giig kaynagi
+10,5 Vdc, maks. 20 mA

| 0ila 10V (20K

1
Goklu fonksiyon analog giris 1:

Korumal
Kablo

Toprak

N
H Coklu fonksiyon réle cikisi
+—— 250 VAC/30 VDC (10 mAiila 1A)

(varsayilan ayar)

— Calisma sirasinda

Coklu fonksiyon
: foto-kuplor
Frekans uyumu I 48 Vdc,
| maks. 50 mA
Fotokuplor ortak ) (varsayilan ayar)

Puls ¢ikist
(maks. 32 kHz)
(Cikis frekansi)
___lzleme gikiglart

Analog gikis (varsayilan ayar)

0Oila+10 VDC (2mA)
(Cikis frekansi)

Memobus haber.
+—— RS-485/422
maks. 115 kBps

T Bukulmus ¢ift kablo kullanin

I Korumali biikiilmis ¢ift kablo kullanin

I67E-TR V1000 Hizl Baslangig Kilavuzu
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3 Elektriksel Montaj

& Kablolama Ozellikleri

B AnaDevre

Ana devreyi kablolarken asagidaki tabloda listelenmis sigortalar ve hat filtrelerini
kullanin. Verilen sikma torklarini agsmadiginizdan emin olun.

EMC Filtre Tipi Tavsiye | Ana Devre Terminal Boyutlari
Ana Edilen
Model ; R/L1,S/L2, TIL3,
VZA* Rasmi Schaffner (Foor | kabloma| UM, ViT2, | BY | arD
WIT3, -, +1, +2
[mm?] y =+,

BOP1 TRS5R 1,5 M3.5 M3.5 | M3.5
BOP2 | A1000-FIV1010-RE | A1000-FIV1010-SE | TRS10R 1,5 M3.5 M3.5 | M3.5
BOP4 TRS20R 1,5 M3.5 M3.5 | M3.5
BOP7 TRS35R 2,5 M4 M4 M4
B1P5 A1000-FIV1020-RE | A1000-FIV1020-SE TRS50R 7 i va T va
B2P2 | A1000-FIV1030-RE | A1000-FIV1030-SE | TRS60R 4 M4 M4 | M4
B4P0O gelistiriliyor
20P1 TRS5R 15 M3.5 M3.5 | M3.5
20P2 TRS5R 15 M3.5 M3.5 | M3.5
50P4 A1000-FIV20010-RE|A1000-FIV20010-SE TRS10R 15 M35 M35 | M35
20P7 TRS15R 1,5 M3.5 M3.5 | M3.5
21P5 TRS25R 2,5 M4 M4 | M4
2P0 A1000-FIV2020-RE | A1000-FIV2020-SE TRS35R 4 M4 M2 T va
24P0 | A1000-FIV2030-RE | A1000-FIV2030-SE | TRS60R 4 M4 M4 M4
25P5 A6T70<1> 6 M4 M4 | M5
27P5 A1000-FIV2060-RE | A1000-FIV2050-SE AGT100<"> 10 M4 V4 V5
2011 A6T150<1> 16 M6 M5 | M6
2015 | A1000-FIV2100-RE ) A6T200<"> | 25 M8 M5 | M6
40P2 TRS2.5R 25 M4 M4 | M4
20P4 A1000-FIV30005-RE |A1000-FIV30005-SE TRS5R 25 Ma Ma T va
40P7 TRS10R 25 M4 M4 | M4
41P5 TRS20R 25 M4 M4 | M4
0P A1000-FIV3010-RE | A1000-FIV3010-SE TRS20R 25 M2 M2 VA
43P0 TRS20R 25 M4 M4 | M4
44P0 | A1000-FIV3020-RE | A1000-FIV3020-SE | TRS30R 4 M4 M4 | M4
45P5 A6T50<"> 4 M4 M4 | M5
27P5 A1000-FIV3030-RE | A1000-FIV3030-SE AGTE0" 5 M4 M2 M5
4011 ABT70<1> 10 M5 M5 | M5
4015 | A1000-FIV3050-RE | ABT80<"> | 10 M5 M5 | M6

<1> UL uyumlulugu igin farkli tipte sigorta kullaniimalidir. Detaylar igin kullanma kilavuzuna bakin.

Sikma Tork Degerleri

Ana devre terminallerini agagidaki tabloda verilen sikma degerleri ile sikin.

Terminal Boyutu M3.5 M4 M5 M6 M8
Sikma Torku [Nm] 0,8ila1,0 1,2ila1,5 2,0ila2,5 4,0ila5,0 | 9,0ila11,0

10
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3 Elektriksel Montaj

B Kontrol Devreleri

Kontrol terminal karti vidasiz terminallerle donatilmistir. Daima asagida listelenmis
Ozelliklerde kablo kullanin. Glvenli kablolama icin esnek veya esnek olmayan
pabuglu kablo kullanin. Pabug¢ uzunluguna goére siyirma uzunlugu 8 mm olmahdir.

Kablo Tipi

Kablo boyutu

Solid

0,2ila 1,5 mm?

Esnek

0,2 ila 1,0 mm?

Pabuglu esnek

0,25 ila 0,5 mm?

€ EMC Filtre Montaiji

Bu siriict Avrupa standarti EN61800-3'e gore test edilmistir. EMC standartlarina
uyum i¢in ana devreyi agagida agiklanan sekilde kablolayin.
1. Girig tarafina uygun EMC gurilti filtresi monte edin. Detaylar igin yukaridaki

listeye veya kullanma kilavuzuna bakin.
. Sirlcu ve EMC guriltu filtresini ayni pano igine yerlestirin.
. Surlcu ve motor kablolamasi igin korumali kablo kullanin
. Minimum toprak empedansi igin toprak baglantilarindaki boya ve kiri temizleyin
. EN61000-3-2 ile uyum i¢in 1 kW'den kugik surucllere AC reaktdr monte edin.

abhwiN

Detaylar i¢in kullanma kilavuzuna bakin veya tedarikginize danigin

L1 pe

Kablo kelepgesi

Panel veya duvara montaj
Metal plaka
¢l EL— Topraklama Yiizeyi
(boyalar temizleyin)
-777 O
\ | [ ==

[EaE 3
[l g

/ |j| 1 \
EMC e ar =

Filtre LTS UETATE Striicti
u N
Topraklama
J Yiizeyi
(boyalar
temizleyin)
Kablolama mesafesi mimkin [ ok
oldugunca kisa
Kablo koruma Korumali motor
‘topraklama kablosu

kelepgesi
pgesi Motor tarafinda

toprak koruma

Kablo kelepgesi

L2
L3 L1 PeE

Panel veya duvar montaj

Metal plaka
[ 9~ Toprakiama Yiizeyi
(boyalari temizleyin)

Tek ve Ug Faz Unitelerin EMC Standartlari ile Uyumlu Kablolanmasi

I67E-TR V1000 Hizl Baslangig Kilavuzu
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Filtre Siiriicii
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™~
Topraklama
1 Yizeyi
(boyalan
temizleyin)
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Kablo koruma Korumali motor
‘topraklama kablosu
kelepgesi
Motor tarafinda
toprak koruma
M )=



3 Elektriksel Montaj

€ Ana Devre ve Kontrol Devresi Kablolama

B Ana Devre Girigini Kablolama

Ana devre girig icin asagidaki uyarilari dikkate alin.

« Sadece 6zellikle suruculer icin dizayn edilmis devre kesiciler kullanin.

» Eger toprak hatasi devre kesici kullaniliyorsa, bunun hem DC hem de yuksek
frekans akimini algilayabileceginden emin olun.

« Eger giris anahtari kullaniliyorsa, anahtarin her 30 dakikada birden fazla

c¢alismadigindan emin olun.

Sirtcunin giris tarafinda DC reaktor veya AC reaktor kullanin:

Harmonik akimi bastirmak igin.

Gl¢ besleme tarafinda gii¢ faktérini artirmak igin.

Kapasitér anahtarlamasi yapildiginda.

Buyuk kapasiteli besleme transistoru ile (600 kVA Uzerinde).

B Ana Devre Cikisini Kablolama

Ana devre ¢ikis kablolamasi icin asagidaki uyarilari dikkate alin.

 Surucu cikislarina 3 fazli motor disinda bir yik baglamayin.

+ Surlicinin gikislarina asla gi¢ kaynagi baglamayin.

Cikis terminallerini asla kisa devre yaptirmayin veya topraklamayin.

Faz dizeltici kapasitor kullanmayin.

Eger suricl ile motor arasinda kontaktor kullaniliyorsa, strticiden gerilim gikigl
varken asla galistirnimamalidir. Gerilim oldugunda kullaniimasi buyuk pik
akimlarina sebep olabilir bu da agiri akim algilamay: tetikleyebilir veya surtcuye
zarar verebilir.

B Toprak Baglantisi

Sirtclyu topraklarken asagidaki uyarilara dikkat edin.

+ Toprak hattini kaynak makinasi gibi baska bir cihazla asla paylasmayin.

« Daima elektrik ekipman teknik standartlarina uygun topraklama kablosu kullanin.
Topraklama kablolarini miimkiin oldugunca kisa tutun Sirlcu sizinti akimina sebep
olur. Bu ylizden, eger toprak elektrodu ile mesafe ¢ok uzun olursa, suriicinin
toprak terminalindeki voltaj dengesizlegecektir.

* Birden fazla suricu kullanildiginda, topraklama kablosunu déngu igine sokmayin.

B Kontrol Devresi Kablolama Uyarilari

Kontrol devrelerini kablolarken agagidaki uyarilara dikkat edin.

+ Kontrol devresi kablolarini ana devre ve diger yliksek gii¢ kablolalarindan ayirin.

» Kontrol devresi terminalleri MA, MB, MC (kontak ¢ikig) kablolarini diger kontrol
devresi terminalleri kablolarindan ayirin.

12 I67E-TR V1000 Hizli Baglangig Kilavuzu
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 Harici gui¢ kaynagi icin UL standartlarina uygun Sinif 2 gii¢ kaynagi kullanin.

» Kontrol devreleri icin galisma hatalarini 6nlemek amaciyla bukilmis cift veya
korumali bikulmus ¢ift kablo kullanin.

» Kablo korumalarini korumanin ve topragin maksimum temas alani ile topraklayin.

« Kablo korumalari kablonun her iki ucunda da topraklanmalidir.

®  Ana Devre Terminalleri

Terminal Tip Fonksiyon
Gug girisini surlictiye baglar.

RIL1, S/L2, TIL3 Ai’r‘iaide‘”e glgbesleme | o, "> 200 V girigli siiriiciiler sadece R/L1 ve S/L2
ains terminallerini kullanir (T/L3 kullaniimaz).
U/T1, VIT2, W/T3 |Sirlict ¢ikis Motora baglanir.
B1, B2 Frenleme rezistoru Frenleme rezistoru ve frenleme rezistor tnitesi opsiyonu igin.
1,42 DC reaktér baglantisi sGé;(r:Jienmde baglanir. DC reaktor baglamak igin baglantiyi
+1, - DC gii¢ besleme girisi | DC gli¢ kaynagi baglamak igin.
200 V sinif igin: Toprak (100 Q veya daha az)

(2 terminal) Toprak Terminal 400 V sinif igin: Toprak (10 Q veya daha az)

®  Ana Devre Terminalleri

Asagidaki sekil kontrol devresi terminal duzenini gosterir. Suricu vidasiz
terminallerle donatiimigtir.

g| | [
4| |f o=—s
0m
oooe
I R+[R-[S+|S-|IG
00000
v P1|P2|PC|A1|A2|+V|AC|AM|

1i)e}
Terminal kartinda ¢ adet DIP switch, S1 ila S3 bulunur

sSwi1 Analog giris A2'yi akim veya gerilim girisi olarak ayarlar
Sw2 Dahili haberlesme portu RS422/485 terminal direncini etkinlestirir veya devre digi birakir.

sW3 dijital girisler icin PNP/NPN (varsayilan) mod se¢mek icin kullanilir (PNP harici 24 VDC gli¢
kaynagi gerektirir)
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3 Elektriksel Montaj

B Kontrol Devre Terminalleri

Tip No. Terminal Adi (Sinyal) Fonksiyon (Sinyal Seviyesi), Varsayilan Ayar
Fotokuplér girisleri, 24 Vdc, 8 mA

Coklu S1 Not: Surtici NPN mod i¢in 6nceden ayarhdir.
Fonksiyon ila | Coklu fonksiyon dijital giris 1 ila 6| PNP modu kullanilirken, DIP switch S3 “PNP” olarak
Dijital S6 ayarlanmali ve harici 24 VDC (% 10) gui¢ kaynagi
Girigler kullaniimahdir.

SC | Goklu fonksiyonlu giris ortak ug | Coklu fonksiyon girigleri ortak ug

. Yanit frekansi 0,5 ila 32 kHz, Oran: % 30 ila 70, Yuksek:

RP |Puls girisi 35i A . ‘L .
Coklu ,5ila 13,2 V, Disik: 0,0 ila 0,8 V, giris empedansi: 3 kQ)
Fonksiyon | *V |Analog giris gii¢c kaynagi +10,5 V (izin verilen maks akim 20 mA)
Analog/Puls| A1 |Cok fonksiyonlu analog giris 1 0ila +10 VDC (20 kQ) ¢oziiniirlik 1/1.000
Girigleri A2 |Cok fonksiyonlu analog giris 2 | 0/4 ila 20 mA (250 Q) géziiniirlik: 1/500 (sadece A2)

AC |Frekans referans ortak ug ov

Givenli Devre DigI Birakma . .
. 5 HC | 2. . 0 +24 V (izin verilen maks akim 10 mA)
Givenli Girigleri ortak ug
Devre Disi H1 Givenli Devre Digl Birakma Bir veya her ikisi agik: Surici ¢ikisi devre disi
Birakma Girigi 1 (girisin agiimasindan suriictiniin ¢ikisi kesmesine
Girigleri H2 Giivenli Devre Disi Birakma kadar gegen stre 1 ms’den kisa)
Girisi 2 Her Ikisi Kapali: Normal ¢alisma

Coklu MA |N.A. (hata) Dijital role gikisi
Fonksiyon | MB |N.K. ¢ikis (hata) 30 VDC, 10 mAila 1A
Réle Cikis | MC | Dijital gikis ortak ug 250 VAC, 10 mAila1A
Coklu P1 | Fotokuplor gikis 1
Fonksiyon | p2 |Fotokuplr gikis 2 Dijital fotokuplér gikis
PHC . 48 VDC, 0 ila 50 mA
Cikis PC |Fotokuplor ¢ikis ortak

MP | Puls ¢ikisi 32 kHz (maks)
Izleme . Oila 10 VDC (2 mA veya daha az),
Cikis AM | Analog izleme ¢ikis! Cozuniirlik: 1/1.000 (10 Bit)

AC |izleme ortak ug ov

R+ |Haberlesme girisi (+)
MEMOBUS/| R— |Haberlesme girisi (-) MEMOBUS/Modbus haberlesme.:
Haberlesme| S+ |Haberlesme ¢ikisi (+) RS-485 veya RS-422, 115,2 kBps (maks)

S- |Haberlesme c¢ikis (—)

BiLDIiRIM! Terminaller HC, H1, H2 Giivenli Devre Digi Birakma fonksiyonu
i¢in kullanilir, bu fonksiyon H1 veya H2 girigslerinden biri
aclldiginda ¢ikig gerilimini 1 ms’den kisa siirede keser. EN954-1,
glivenlik kategorisi 3 ve EN61508, SIL2 ile uyumlu olarak dizayn
edilmistir. EN60204-1, durdurma kategorisi 0 ile tanimlanan
glvenli durusu saglamak igin kullanilabilir. Givenli Devre Digi
fonksiyonu kullaniimadik¢a HC, H1, veya H2 arasindaki kabloyu
cikartmayin.
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4 Tus Takimi Calismasi

4

Tus Takimi Galismasi

4 LED Operator ve Tuslar

LED operatér suriicliyi programlamak, baglatmak/
durdurmak ve hata bilgisini gdstermek igin
kullanilir. LED’ler surict durumunu gdsterir.
EDEm
B Tuslar ve Fonksiyonlar
Ekran Isim Fonksiyon

Veri Gosterim
Alani

Frekans referansini, parametre numarasini vs gosterir.

ESC Tusu Onceki meniiye déner.
> RESET Tusu Imleci saga hareket ettirir.
RESET, Hatay: sifirlar.
Siricuyl LOKAL modda calistinir. Calisma LED'i
. « stirlicti motoru galistirirken yanar.
GRUN RUN Tusu « durmak igin yavaslarken veya frekans referansi 0 iken yanip soner.

« surticti DG ile devre digi kaldiginda, suriict hizli durdurma ile
durduruldugunda ve gii¢ agilirken calistir komutu aktif oldugunda hizla
yanip soner.

Yukari Ok Tusu

Parametre numarasi, ayar degeri vs segmek igin yukari hareket ettirir.

Asagi Ok Tusu

Parametre numarasi, ayar degeri vs segmek igin asagi hareket ettirir.

=8| |STOP Tusu Sirdcuyl durdurur.
ENTER Tusu Modlari, parametreleri seger ve ayarlari saklamak i¢in kullanilir.
LO/RE Secim Stirtict kontrollini operatdr (LOKAL) ve kontrol devresi terminalleri
lR—g Tusu ¢ (UZAK) arasinda degistirir. Surlici LOKAL moddayken LED yanar
¥ (tus takimi ile kullanma).
- Yanip sontyor: Strtci alarm durumundadir.
ALM ALM LED Igign Yaniyor: Siirlict hata durumundadir ve ¢ikis durdurulmustur.
N Yaniyor: Motor donusu geri yonde.
REV  |REVLEDISIGN | gsnik: Motor déniisd ileri yénde.
Yaniyor: Siriicli motoru galistirmaya hazir
DRV DRV LED Igigi Sonuk: Suriict Dogrulama, Ayarlama, Parametre Ayari veya Otomatik
Ayarlama modunda.
EOUT |FOUT LED Isigi Yaniyor: Veri ekraninda ¢ikis frekansi gosterilir.

Sonuk: Veri ekraninda gikis frekansindan baska bir sey gosterilir.

I67E-TR V1000 Hizl Baslangig Kilavuzu
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4 Tus Takimi Calismasi

4 Menii Yapisi ve Modlari

Asagidaki gizim operatdr tus takimi menu yapisini agiklar.

DRV LED acik.
stir komutu motoru caligtirmaya baslatir.

Cali

Giicii agin (DRV yanip séner)

\

1
:

lleri Secimi Geri Segimi

1
000

Cikis Frekansi

<=
-

Cikis Akimi

|

Cikig Gerilimi

mm =

Izleme Ekrani

DRV LED kapali.

stiriflamaz.

Motor cal

Ayar Modu é

I EERm

16

Otomatik Ayarlama i A
H

L

Tus islevlerinin aciklamasi

- <J
:

- =
| m
i @

izleme Ekrani terminal durumu,
cikis frekansi, hata bilgisi gibi
surtich verilerini okumak igin
kullanilir.

Dogrula Meniist varsayilan ayara
esit olmayan tiim parametreleri
listeler.

Ayar Modu uygulamayi
calistirmak igin gereken minimum
parametre listesini ayarlamak icin
kullanilabilir.

Parametre Ayar Modunda tim
surtict parametreleri
ayarlanabilir.

(UL U [ R T AR TR

> =< x > =< bel =< =<
> > > > > > =< >

Otomatik Ayarlama siiriicii/motor
kombinasyonunun optimum
performansi icin motor
parametrelerini lger.

s — O — EE
1

l
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5 Baslatma

5 Basla

tma

€ Siiriicli Ayarlama Prosediirii

Asagidaki gizim temel ayarlama prosedurini gosterir. Her adim sonraki sayfalarda

daha detayl agiklan

mistir.

C

BASLAT

o

Sirtictiyli agiklanan sekilde monte et ve kablola.

o

Gl ag

A

Eger gerekliyse A1-01 parametresi ile stiriictyl sifirla.

N

Kontrol modunu ayarla

v

Otomatik Ayarlama gergeklestir veya motor verisini

manuel olarak ayarla.

W

Temel parametreleri ayarla/kontrol et:
* Frekans referansi ve CALISTIR komut kaynagi i¢in b1-01, b1-02
*1/O'lart yapilandirmak igin H1-xx, H2-xx, H3-xx, H4-xx, H6-xx
* Frekans referans degerleri
* Hizlanma/Yavaglama siireleri ve S-egrileri igin C1-xx, C2-xx

AV

Motoru yiiksiiz calistir, caligmay kontrol et ve Uist kontrolér
(6rn PLC) komutlarinin diizgtin calistigini dogrula.

o

Yiikii bagla, motoru calistir ve galismay! kontrol et

W

[

Eger gerekliyse hassas ayar yap ve uygulama parametrelerini
(6rn PID) ayarla.

Calismayi son kez kontrol et ve ayarlari dogrula.

W

Surtict uygulamay calistirmaya hazirdir

I67E-TR V1000 Hizl Baslangig Kilavuzu
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5 Baslatma

€ Giic Acik

Glg kaynagini agmadan 6nce,

« Tum kablolarin diizgun sekilde baglandigindan emin olun.

+ Surucu icinde vida, gevsek kablo ucu veya takim birakiimadigindan emin olun.

» Glcl agtiktan sonra, slris modu ekrani gosteriimeli ve hata ya da alarm
gOsterilmemelidir.

€ Kontrol Modu Segimi (A1-02)

Kullanabileceginiz i¢ kontrol modu vardir. Sirlcinin kontrol edecegi uygulamaya
en iyi uyan kontrol modunu segin.

Kontrol Modu Parametre Ana Uygulamalar

AM-02=0 |° Genel degisken hiz uygulamalar, 6zelilkle tek suriictiden birden
V/f Kontrol fazla motor ¢alistirildiginda kullanighdir

(varsayilan) P L P

» Parametre ayarlari bilinmeyen bir sirlcu degistirilirken
Aglk"(,':evrlm o _ * Genel degisken hiz uygulamalari
Vektoér Kontroli A1-02=2 Yiksek h . iksek hiz ki li ki | |
(OLV) * Yuksek hassasiyet, yuksek hiz kontrolu gerektiren uygulamalar
PM Agik Cevrim _ + Sabit miknatisl motorlar (SPM, IPM) ve enerji tasarrufu kullanan
. . A1-02=5 .

Vektor Kontrolu azaltilmis tork-ytk uygulamalari.

€ Otomatik Ayarlama (T1-00)

Otomatik Ayarlama siiriicii ile iligkili motor versini otomatik olarak ayarlar. Ug farkli
mod desteklenir

Ayarlama Modu Parametre Kl\zgctjr: L Aciklama
Surtcuyt Agik Cevrim Vektor kontrolde calismak icin
Rotasyonel T1-01=0 oLV ayarlanir. Yuksek hassasiyet elde edebilmek igin
Otomatik Ayarlama ayarlama sirasinda motor yiksuz olarak
donebilmelidir.
Terminal direnci T1-01=2 oLV, V/if Eger motor kablosu uzunsa veya motor kablosu
ayarlama kontrol dgistirildiyse V/f kontrol gergeklestirir.
B sy Enerji Tasarrufu veya Hiz Arama kullanirken
igin I%otasyonel T1-01=3 V/f kontrol gerceklestirilir. Yiiksek hassasiyet elde edebilmek igin
Otomatik Avarlama ayarlama sirasinda motor yiksUz olarak
Y donebilmelidir.

A\ DIKKAT

Otomatik Ayarlama bitene kadar motora asla dokunmayin. Otomatik Ayarlama
sirasinda motor donmiyor olsa bile, ayarlama islemi sirasinda motorda hala gerilim
vardir.
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5 Baslatma

Otomatik Ayarlama icin Otomatik Ayarlama mendisine girin ve asagidaki sekilde
gosterilen adimlari gergeklestirin. Girilmesi gereken veri sayisi segilen Otomatik
Ayarlama tipine baghdir. Bu 6rnek Rotasyonel Otomatik Ayarlamayi gésterir.

Surius modu Otomatik Ayarlama Ayarlama
ekrani Moduna Girin metodunu secin
-- IR RV @ AR N4 u
-- 5

mre_ 1
LUy

Tum verllerl Ayarlama ba§|ang|0| Ayarlama sirasinda Basarili ayarlamanin
ayarlayin ekrani belirir DRV LED'i yanip ardindan “End”
sbner goruntilenir

Eger herhangi bir sebepten dolayl otomatik ayarlama yapilamazsa (ylksuz calisma
mimkin degil vs.), bu durumda E1-0O0 parametrelerinde maksimum frekans ve
gerilimi ayarlayin ve motor parametrelerini manuel olarak E2-0000 parametrelerine girin.

BILDIRIM! Giivenli Devre Digi Birakma girisleri Otomatik Ayarlama sirasinda
kapali olmalidir.
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5 Baslatma

€ Referans ve Calisma Kaynagi

Sirtct LOKAL ve UZAK moda sahiptir. LO/RE tusundaki LED suriicii durumunu
gOsterir.

Durum Aciklama LO/RE LED
LOKAL | Cahstir/Durdur komutu ve frekans referansi operator tus takimindan girilir. ACIK
Parametre b1-02 iginde girilen galistir komutu kaynagi ve b1-02 iginde girilen

Laelie frekans referans kaynag kullanilir. KAPALI
Eger siriici UZAK modda galistiriliyorsa, b1-01/02 parametreleri iginde ayarlanan
frekans referansi ve calistir komutunu kullanin ve siirici UZAK modda olsun.

€ 1/0 Ayarlama

B Coklu Fonksiyon Dijital Girigler (H1-00)
Her dijital girisin fonksiyonu H1-OO parametrelerinde atanabilir. Varsayilan ayar
fonksiyonlari icin baglanti semasina bakin, bkz sayfa 9.

B Coklu Fonksiyon Dijital Cikiglar (H2-010)

Her dijital ¢ikisin fonksiyonu H2-O0O parametrelerinde atanabilir. Varsayilan ayar
fonksiyonlar icin baglanti semasina bakin, bkz sayfa 9. Bu parametrelerin ayar
degeri 3 dijitten olusur, orta ve sag dijit fonksiyonu ayarlar sol dijit ¢ikis
karakteristiklerini ayarlar (0: Cikis secilen sekilde; 1: Ters ¢ikis).

B Coklu Fonksiyon Analog Girigler (H3-010)
Her analog girisin fonksiyonu H3-OO parametrelerinde atanabilir. Her iki giris igin
varsayilan ayar “Frekans referansi” seklindedir. A1 0O ila 10V giris igin ve A2 4-20 mA
giris icin ayarlanir. Her iki girisin eklenmesi frekans referansini olusturur.
BiLDIRIM! Eger giris A2 giris sinyal seviyesi gerilim ve akim arasinda
degistirildiyse, DIP switch S1 dogru pozisyonda olmali ve H3-09
parametresi dogru ayarlanmalidir.

B izleme Gikigi (H4-000)
Analog izleme c¢ikisini ve cikis gerilim seviyelerini ayarlamak icin H4-O0O
parametrelerini kullanin. Varsayilan izleme degeri ayar “Cikis frekansi” seklindedir.

20 I67E-TR V1000 Hizli Baglangig Kilavuzu



5 Baslatma

€ Frekans Referansi ve Hizlanma/Yavasglama Siireleri

B Frekans Referans Ayari (b1-01)
Parametre b1-01 kullanilan frekans referansina gére ayarlanmalidir.
b1-01 | Referans kaynagi Frekans referans giris

Frekans referanslarini d1-00 parametrelerinde ayarlayin ve farkli referans
degerler arasinda gegis icin dijital girigleri kullanin.

0 Operator tus takimi

1 Analog giris Frekans referans sinyalini terminal A1 veya A2’ye uygulayin.
2 Seri Haberlesme | RS422/485 port lizerinden Seri Haberlesme

3 Opsiyon Karti Haberlesme opsiyon karti

4 Puls girigi Puls kullanarak frekans referansini terminal RP’den ayarlayin.

B HizlanmalYavaslama Siireleri ve S-Egrileri

C1-00 parametrelerinde ayarlanabilecek dért set hizZianma ve yavaglama suresi
vardir. Varsayilan aktif hizianma/yavaslama sureleri C1-01/02 seklindedir. Bu degerleri
uygulamanin gerektirdigi uygun degerlere ayarlayin. Gerektiginde daha yumusak
hizlanma/yavaslama igin S-egriler C2-0000 parametreleri ile aktiflestirilebilir.

€ Test Calismasi

Tum parametre ayarlari tamamlandiktan sonra makineyi baslatmak icin agagidaki
adimlari uygulayin.
1. Motoru yuksuz calistirin ve tim giriglerin ve cikiglarin istenen sekilde calisip
calismadigini kontrol edin.
2. YUiku motora baglayin.
3. Motoru yikle galistirin ve vibrasyon, salinim veya motor durmasi olmadigindan
emin olun.
Yukaridaki adimlari gergeklestirdikten sonra, surici uygulamayi galigtirmaya ve
temel adimlari gerceklestirmeye hazir olacaktir. PID kontrol gibi 6zel ayarlamalar
icin kullanma kilavuzuna bakin.
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6 Parametre Tablosu

6 Parametre Tablosu

Bu parametre tablosu en &énemli
parametreleri gosterir. Varsayilan ayarlar
koyu renklidir. Parametre listesinin

tamami igin kullanma kilavuzuna bakin.

Par.‘ isim ‘ Aciklama

Sifirama Parametreleri

Dijital operator ile hangi
parametrelere erigilebilecegini

Erisim secer
A1-01| Seviyesi | S€5e"
Segimi 0: Sadece galisma )
1: Kullanici Parametreleri
2: ileri Seviyeli Erigim
Suriclniin kontrol metodunu
seger.
A102|Motogy |0 V/fKontrol
Segimi 2: Acik Cevrim V_ektor (QLV)
5: PM Agik Cevrim Vektér (PM)
Not: A1-03 ile sififanmaz!
Tum parametreleri
varsayilanlara sifirlar.
(sifirlama sonrasinda 0 olur)
Sifirlama yok
A1-03 Parametrel | 1110: Kullanici Sifirlar (Kullanici
eri Sifirla |&nce parametre degerlerini

ayarlamali sonra bunlari 02-03
parametresi ile saklamalidir)
2220: 2-Kablolu sifirlama
3330: 3-Kablolu sifirlama

Calisma Modu Segimi

0: Operatér - d1-00 degerleri

Frekans 1: Analog giris A1 veya A2
b1-01|Referans |2: Seri Haberlesme - RS-422/485
Secimi 3: Opsiyon karti
4: Puls Girig (Terminal RP)
0: Operatér — RUN ve STOP
Cahistir tuglar
b1-02| Komut 1: Terminaller - Dijital Girigler
Segimi 2: Seri Haberlesme - RS-422/485
3: Opsiyon karti bagh
22

Par. isim Aciklama
Calisma komutu kaldirildiginda
durdurma metodunu seger.
0: Rampali Durma
Durdurma 1: Serbest Durma
b1-03| Metodu 2: DC Enjeksiyon Frenleme ile
Segcimi Durma .
3: Zamanlayici ile Serbest
Durma (zamanlayici sona
ermeden yeni komut gelirse,
yeni komut g6z ardi edilir)
Geri
Yoénde 0: Geri yonde calisilabilir
b1-04 : c o
Calisma | 1: Geri yon yasakli
Secimi
Cikis faz sirasini degistirir.
b1-14 gzzii'iras' 0: Standart
¢ 1: Faz sirasi degistir
DC Enjeksiyon Frenleme
DC Rampali Durma (b1-03 = 0)
Enjeksiyon Se(}lldlglnd§ DC Enjek3|yon
b2-01| Frenleme Frenlemenin baslayacagl
Baslama frekansi ayarlar. E§er b2-01<
F jkans' E1-09 ise, DC Enjeksiyon
Frenleme E1-09'da baslar.
DC DC Enjeksiyon Frenleme
Enieksiyvon akimini strtict nominal akiminin
b2-02 FreJnIeni/e ylizdesi olarak ayarlar.
Akimi OLV’de DC uyartim akimi
E2-03 ile belirlenir.
DCEN. 14 01 saniyelik birimle
Frenleme . L
Siiresi/ ba§lang|9ta_l_(| DQ _Enjekswon
b2-03 Frenleme suresini ayarlar. 0.00
Baslangicta saniye ayarlandiginda devre
DC Uyartim
Siiresi digidir.
Uresi
DC Enj. Durusta DC Enjeksiyon
b2-04 Durusta Frenleme siresini ayarlar. 0.00
Frenleme |saniye ayarlandiginda devre
Siresi digidir.
Hizlanma/Yavaglama
C1- |Hizlanma |0’dan maks gikis frekansina
01 |Sire 1 hizlanma siiresi 1'i ayarlar.
C1- |Yavaslama|Maks. ¢ikis frekansindan 0'a
02 |Sire 1 yavaslama siresi 2’'1'i ayarlar.
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6 Parametre Tablosu

Par. Isim Agiklama Par. isim ‘ Agiklama
V/f Modeli
C1-03 Clzlanma/ Hizlanmal/yavaglama siireleri 2 —
: avaslama |, _“ . e Girig
ila Sireleri ila 4’ ayarlar (C1-01/02 gibi " - -
C1-0g| Streleri ayarlayin) E1-01| Gerilim Girig Gerilimi
2ila4d Ayari
C2-01|S-Egrisi 1 |Hizlanma baslangicinda S-egrisi Maks.Cikis| . o
C2-02|S-Egrisi 2 | Hizlanma sonunda S-egrisi E1-04) Frekansi E‘;‘%‘;’\Ygé‘?’gg‘gﬂ%‘f'”
C2-03| S-Egrisi 3 | Yavaglama baslangicinda S-egrisi E1.05 Maks. Cikis | degerleri ayar[_aym. Bu d_qrumda
C2-04|S-Egrisi 4 |Yavaslama sonunda S-egrisi Gerilimi E1-08 ayari géz ardi edilir.
Dért frekansin bu kurallara gore
Kayma K?mpanzasyonu E1-06 Baz ayarlandigindan emin olun aksi
Kayma * Eger hiz frekans Frekans | haldeOPE10 hatasi olusacaktir:
C3-01 Kompanza | referansindan disikse artirin
syonu « Eger hiz frekans referansindan | |£1.97|O™@ CIKIS | =4 04 > E1-06 > E1-07 > E1-09
Kazanci yiiksekse azaltin. Frekansi | . im
Kayma + Kayma kompanzasyonu ok E1-08/Orta Cikis e
Kompanza Gerilimi
yavasken ayari azaltin.
C3-02| syonu AN
. « Hiz dengeli degilken ayari Mi K
Gecikme artirmn E1-09|Min: Cikis
Siresi . Frekansi (E1-08)
Tork Kompanzasyonu E1-10 Min. Cikis
Tork « Tork yaniti yavasken bu ayari “7| Gerilimi (E110 1
C4-01 Kompanza artirin. (éIVDQ) (E1-07) (E1-06) (E1-04)
syon « Hiz/tork osilasyonu oldugunda E1-13|Baz Gerilim Cikis frekansi
Kazanci bu ayari azaltin.
Tork Hizftork sl dutiund Motor Verisi
* Hiz/tork osilasyonu oldugunda
Kompanza bu ayari artirin. Moto_r Otomatik Ayarlama sirasinda
C4-02|syonu « Tork t1 cok K E2-01|Nominal :
Gecikme ork yaniti gok yavasken ayari otomatik olarak ayarlanir.
S azaltin. Akimi
Sure.5| Mot Hertz (Hz) olarak motor nominal
Is Modu ve Taslyici Frekansi otor kaymasi.
— E2-02| Nominal R 10 ik Avarl
Normal/ 0: Agiris (HD) Kayma Rotasyonel Otomatik Ayarlama
c6-01| Agir | Sabit tork uygulamalan ile otomatik olarak ayarlanir.
Sg irr?i 1: Normal Is (ND) Mot Amper olarak miknatislama
¢ Degisken tork uygulamasi otor akimi.
E2-03| Yiksiz )
: z
1: 2,0 kH AKimi Rotasyonel Otomatik Ayarlama
2: 5,0 kHz ile otomatik olarak ayarlanir.
3: 8,0 kHz Motor kutuplarinin sayisi.
Tasyicl 142 40,0 kHz E2-04| Motor Otomatik Ayarlama ile otomatik
C6-02| Frekans . Kutuplari
Segimi 5: 12,5 kHz olarak ayarlanir.
6:. 150 kH.Z ) Motor Fazdan faza motor direncini
'7:_”; /-I\I: SWIntg PW|M1 ita 4 E2-05 Hattan ohm olarak ayarlar.
- Rullanict tanimii Hata Otomatik Ayarlama ile otomatik
Frekans Referanslari Direng olarak ayarlanir.
d1-01\Frekans |y 17 referanslan 1 ila 16'yi
ila |Referansi avarlar y
d1-16|1ila 16 Y
d1-17|Jog Hizi Jog hizi
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6 Parametre Tablosu

Par. Isim Aciklama Par. Isim Aciklama
Motor sizinti indiktansi Analog Giris Ayari
Motor sebebiyle gerilim distsini AM U1-00 izleme degerlerine
E2-06|Sizinti motor nominal geriliminin H4-01|izleme esit deger girin. Ornek: U1-03
indiiktans yuzdesi olarak ayarlar. Secimi igin “103” girin.

Otomatik Ayarlama ile otomatik

Terminal AM cikis gerilimini

olarak ayarlanir.
4 : H4-02| AM Kazang | izleme degerinin % 100’lne esit

Dijital Giris Ayarlari olarak ayarlar.

H1-01 DG 1 . . . Terminal AM cikis gerilimini
ila |t0S6 S$1 ila S6 terminallerin H4-03| AM Egim | izleme degerinin % 0'ina esit
H1-06 gznik;;yon fonksiyonlarini seger. olarak ayariar.
- (; - . . . Puls Girig Ayari (Frek. ref. girig)
Onemli fonksiyonlarin listesi sondaki tabloda Puls sayisini giris degerinin
bulunabilir. iri
_ouunapir He-02| X S 1o, 100°une esit olarak
Dijital Cikis Ayarlari % (Hz seklinde) ayarlar.
H2-01) D¢ MA/MB |Réle gikisi MA-MB-MC igin H6.03 PUls Girisi | Giris degerini He-02'deki puls
Fonksiyonu| fonksiyon ayariar. Kazanci  |frekansinin yiizdesi olarak ayarlar.
H2-02| PG P1 Fotokupldr gikisi P1 igin H6.04| PUls Girisi | Giris degerini % olarak 0 Hz
Fonksiyonu | fonksiyon ayarlar. Egimi puls giris frekansinda ayarlar.
H2-03 'IZ:)C P2, Fotok_uplor cikisi P2. igin Puls Cikis Ayari
onksiyonu | fonksiyon ayarlar. 5 — -
= - - - - — MP ud-00 izleme degerlerine
Onemli fonksiyonlar sondaki tabloda listelenmistir. H6-06 zleme Se esit deger girin. Orek: U1-02
Analog Giris Ayari ¢ igin “102” girin.
A1 Sinyal |0: 0ila+10V MP izleme izleme % 100 (Hz olarak)
H3-01|Seviyesi (neg. giris sifirlandi) H6-07 Olcekleme oldugunda c¢ikis pulslarinin
Seg. 1: Oila +10 V (bipolar giris) ¢ sayisini ayarlar.
A1 Motor Asiri Isinma Korumasi
H3-02| Fonksiyon | Terminal A1’e bir fonksiyon ata. Motor asir yik korumasini
Seg. ayarlar.

. 10 V analog giriste giris degerini 0: Devre digi
H3-03| A1 Kazang % olarak ayarlar. Motor Agir 1: Standart fan sogutmal
L1-01|Yik Kor. motor
.. . |0V analog girigte giris degerini
H3-04| A1 Egimi | " ook gy%rlzr. girs deg Seg. 2: Standart Gfleyici sogutmali
- — motor
A2 Sinyal 0:0 |_Ia +10V (ne_g. girig §|_f|rland|) 3: Vektdr motor
S 1: Oila +10 V (bipolar giris) ~
H3-09| Seviyesi |, 4i13 20 mA (9 bit giris) Motor Asiri |Motor asiri yiik korumasini dak.
Segimi 3: 0ila 20 MA L1-02| Yk Kor. olarak ayarlar. Normalde
2 Siire degisiklik gerekli degildir.
H3-10| Fonksiyon Terminal A2.’ye bir fonksiyon
Sec. atar.

10 V/20 mA analog giriste

H3-11] A2 Kazanci giris deg@erini % olarak ayarlar.

0 V/0 mA/4 mA analog giriste

H3-12| A2 Egim giris deg@erini % olarak ayarlar.
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6 Parametre Tablosu

Par. isim ‘ Aciklama Par. isim Aciklama
Durmanin Onlenmesi Motor Enerji Tasarrufu kat sayisi igin
0: Devre disI - Motor aktif T1-11 | Demir demir kaybi. )
hizlanma oraninda hizlanir ve Kaybi Bilinmiyorsa varsayilan sekilde
Hizlanma cok agir yiik ya da gok kisa birakin.
Sirasinda hizlanma siiresinde durabilir. zZleme Aciklama
L3-01|Durma 1: Genel Amag — Akim L3-02
Onleme iizerinde oldugunda U1-01 |Frekans Referansi (Hz)
Segimi hizlanmay: tutar. U1-02 |Cikis Frekansi (Hz)
2: Akilli — MUmkin olan en kisa U1-03 |Cikig Akimi (A)
sirede hizlanma. U1-05 | Motor Hizi (Hz)
Hizlanma o
sirasinda | Hizlanma sirasinda durmanin u1-06 |Gikis Genl|n?lR§feranS| (Vde)
L3-02|Durmanin | énlenmesi igin akim seviyesini U1-07 | DC Bus Gerilimi (Vdc)
Onlenme | ayarlar. U1-08 |Cikis Gici (kW)
Seviyesi U1-09 | Tork Referansi (motor nominal torkunun %’si)
0: Devre disi — Yavaslama Giris Terminal Durumu
Yavaglama ayarlandigi sekilde. AG U1-10 = 0000000
13-04 sirasinda olusabilir. [ 1: Dijital giri§1 .
Durmanin |1: Genel Amag — Eger DC bus 1.(§_ri$'|”a:'ri 12‘3“"”)
Onlenmesi gerilimi yiikselirse '(telrmingal & etkin)
yavaglama durdurulur. 1: Dijital girig 3
U1-10 (terminal S3 etkin)
Calisma 0: Devre digi — Motor durmasi 1:Diitalgiris 4
L3.05| Sirasinda veya agir yiik olusabilir. 1.(3?_'_""'”?', 459“‘”")
I_:)urmanm 1: Yavas. Zamani 1 — C1-02 '(té’r'ﬁﬁingélnés etkin)
Onlenmesi kullanarak hizi azaltin. 1: Dijital girig 6
Qahgma (terminal S6 etkin)
sirasinda | Calisma sirasinda durmanin
L3-06 | Durmanin | 6nlenecegi akim seviyesini Cikis Terminal Durumu
Onlenme |ayarlar. U1-11=000
Seviyesi 1: Role Cikas |
- : Role Cikig (terminal
Otomatik Ayarlama MA-MC k$apall
0: Rotasyonel u1-11 MB-MC acik)
Otomatik Otomatik-Ayarlama 1: Acik Kolektor Cikis 1
T1-01|Ayarlama |2: Sadece terminal direnci (terminal P1) etkin
Mod Segimi| 3: Enerji Tasarrufu igin 1: Agik kolektdr Cikis 2
Rotasyonel Otomatik Ayarlama (terminal P2) etkin
T1-02 ggmmal Motor nominal glictinii (kW) ayarlar. Suriicl Durumu
ue U1-12=00000000
Nominal . —— 1: Caligma sirasinda
T1-03 Gerilim Motor nominal gerilimini (V) ayarar. &1: Sifir hiz sirasinda
i 1: REV d
T1-04 Elt()lnr;mal Motor nominal akimini (A) ayariar. U112 1. Hat:;::::m: sinyali
T1-05| Baz Frekans | Motor baz frekansini (Hz) ayarlar. girisi sirasinda
Motor 1: Hiz uyumu sirasinda
T1-08| "° Motor kutuplarinin sayisini ayarlar. 1: Siirlicii hazir
Kutuplari
1: Alarm algilama sirasinda
T1-07|Baz Hiz Motor baz hizini (dev/dak) ayarlar. T
: Hata algilama sirasinda
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6 Parametre Tablosu

izleme

Aciklama

DGIDG

ERRAITT _ i Seg. Aciklama
- erminal A1 giris seviyesi
U1-14 | Terminal A2 giris seviyesi Dijital Giris Fonksiyon Segimleri
U1-16 | Soft Starter Cikis (hizlanmalyavaslama 3 Mult?—step hiz referansi 1
rampa sonrasi fref) 4 Multi-step hiz referansi 2
U1-18 |OPE Hata Parametresi 5  |Multi-step hiz referansi 3
U1-24 | Puls Giris frekansi 6 Jog frekans kgmutu (mu}_ti-step__hlz i
Hata izleme referansina gore daha yiiksek 6ncelik)
U2-01 |Son Hata 7 Hizlanmal/yavaslama siresi segimi 1
U2-02 | Onceki Hata F gulla;g::r:)az (Terminal kullaniimadiginda
.. . yarl
u2-03 (?ncekf Hatada Frekans Referansi 14 | Hata sifirlama (ACIK iken sifirlanir)
U2-04 |Onceki Hatada Gikis Referansi Harici hata; Giris modu: N.A. kontak/N.K.
u2-05 (?ncekl Hatada Cikig Akimi 20 - 2F | kontak, Algilama modu: Normal/galisma
U2-06 | Onceki Hatada Motor Hizi sirasinda
U2-07 |Onceki Hatada Cikis Gerilimi Dijital Cikis Fonksiyon Segimleri
U2-08 |Onceki Hatada DC Bus Gerilimi 0 Calisma Sirasinda (ACIK: Galistir komutu
U2-09 |Onceki Hatada Cikis Giicii ACIK veya gerilim gikisi var)
U2-10 |Onceki Hatada Tork Referansi 1 |SifirHiz
U2-11 | Onceki Hatada Giris Terminali Durumu 2 |HizUyumu
U2-12 | Onceki Hatada Cikis Terminali Durumu 6 | Sdrict Hazir
U2-13 | Onceki Hatada Sariicti Galisma Durumu E |Hata
U2-14 | Onceki Hatada Kimdilatif Calisma Stiresi F |Kullaniimaz
U2-15 |Onceki Hatada Soft Starter Referansi 10 | Kiglk hata (Alarm) (ACIK: Alarm gosterilir)
U2-16 |Onceki Hatada Motor q Ekseni Akimi
U2-17 | Onceki Hatada Motor d Ekseni Akimi
Hata Gegmisi
Uagua En son gerceklesen dért hatay listeler.
U3-05lla| En son gergeklesen dért hata igin toplam
U3-08 | galisma surelerini listeler.
U3-09ila | En son gergeklesen besinci hatadan
U3-14 |onuncu hataya kadar listeler.
U3-15ila | besinci hatadan onuncu hataya kadar olan
U3-20 | hatalar igin toplam galisma surelerini listeler.

* Asagidaki hatalar hata gunligiine kaydedilmez:

CPF00, 01, 02, 03, UV1, ve UV2.
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7 Sorun giderme

7 Sorun giderme

€ Genel Hatalar ve Alarmlar

Hatalar ve alarmlar siriici veya makinadaki sorunlari gosterir.

Alarm veri ekraninda bir kod ve yanip sénen ALM LED’i ile gdsterilir. Siricu
cikisinin kapatilmasi gerekli degildir.

Hata veri ekraninda bir kod ve yanan ALM LED'i ile gosterilir. Strlici ¢ikisi daima
hemen kapatilir ve motor serbest durusla durur.

Alarmi kaldirmak veya hata sififamak icin, sebebi belirleyin, kaldirin ve operator
Uzerindeki Reset tusuna basarak veya glic kaynagini kapatip agarak suriciyu

sifirlayin.
BILDIRIM! Bu sadece en 6nemli alarmlari ve hatalari listeler. Listenin tamami
igin liitfen kullanma kilavuzuna bakin.
LED Ekran |ALM| FLT Sebep
Base Blok o Yazilimin base block fonksiyonu dijital girislerden birine atanmis ve giris kapal.
L4 Sirtict Calistir komutunu kabul etmez.
Acik Cevrim Vektor kontrollindeyken yavaslama sirasinda 3 sn’den uzun siire
Kontrol Y
Hatas! tork_llmmne .U|a$l|d_l_ )
Q | « Yk ataleti cok blyik.
C « Tork limiti cok dusk.
Li * Motor parametreleri yanlis.
Kontrol
Devresi
B _'H_at_a§| O |Suriiciiniin kontrol devresinde bir sorun var.
Il_/_l /_l’l_" ila
£PESY
Opsiyon
HariciHata | O | O |Ust kontrolér opsiyon karti {izerinden harici hata tetiklendi.
[y
I}
Harici Hata o ileri ve geri komutlar 500 ms’den uzun siire ayni anda girildi. Bu alarm galigan
£r motoru durdurur.
Harici Hatalar « Harici hata dijital girislerden S1 ila S6'nin biri Gizerinden harici bir cihaz ile
EFlia | O| O | tetiklendi.
EFL « Dijital girigler yanlis ayarlanmis.
Topraklama Toprak sizinti akimi siiriictiniin nominal akiminin % 50’sinden yiiksek.
Hatasi O |+ Kablo veya motor izolasyonu bozuk.
LF « Sirlict ¢ikiginda agiri parazit kapasitesi.
Givenli
Devre Disi o Her iki Givenli Devre Disi Birakma girisi agik. Siirlici ¢ikisi giivenli sekilde
Birakma devre disi birakilir ve motor baslatilamaz.
[
oL
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7 Sorun giderme

LED Ekran |ALM| FLT Sebep
Guvenli
Devre Digl Guvenli Devre DigI Birakma girislerinden biri agik iken siriict ¢ikisi devre disl.
Birakma o (normalde her iki sinyal H1 ve H2 agik olmalidir)
Hatas! * Harici sinyal kaldirilsa bile bir kanal dahili olarak kesik ve kapanmiyor.
_ « Ust kontrol6r sadece bir sinyali kapatti.
HbhbF
* Cikig baglanti kablosu kesik veya motor sargilari hasarli.
Q”K‘@Elaz kis baglanti kablosu kesik t lart hasarl
ay Q |+ Siricu gikiginda gevsek kablolar.
| £ * Motor ¢ok kiigiik (striicti akiminin % 5’inden az).
« Surlict ¢ikis tarafinda kisa devre veya topraklama hatasi
Asiri akim * Yuk ¢ok agir.
_ Q |+ Hizlanmal/yavaslama siireleri gok kisa.
oL * Yanlis motor verisi veya V/f model ayari.
* Cikista manyetik kontaktor calistirildi.
Sogutucu « Ortam sicakligi cok yiiksek.
Asiri o | o |*Sogutma fani durdu.
Isinmasi « Sogutucu Kirli.
oHveyaaoH ! + Sodutucuya gelen hava akigi engelleniyor.
Motor Agiri * Motor yiiku gok agir.
Yik ol Motor agir yik ile dl'.]§l'.]|§ hlgda_(;allstmhyor.
. * Hizlanma/yavaslama dongu sireleri cok kisa.
oL * Yanlis motor nominal akimi ayarlanmis.
Sdirlicti Agin * Yik gok agr.
Yik O |- Siriict kapasitesi cok kiigiik.
al 2 * Duslk hizda gok fazla tork.
DC bus gerilimi gok fazla yiikseldi
DC Asiri * Yavaglama siiresi ok kisa.
Gerilim olol® Durma énleme devre dis
* Frenleme diglisi/rezistor kirk
ou » OLV'de dengesiz motor kontrolu
* Cok ylksek giris gerilimi
Giris Faz « Giris gerilim diisiisii veya faz dengesizligi.
Kaybi Q |+ Giris fazlarindan biri eksik.
br « Suricu girisinde gevsek kablolar.
Frenleme
Transitor
Hatasi QO | Dahili frenleme transistorii bozuk.
-
Calisma
Sirasinda
Hata 0] Galistir komutu aktifken hata sifirlama girildi.
Sifirlama
__r
I
DC Diusuk DC bus gerilimi diisik gerilim algilama seviyesinin altinda (L2-05).
Gerilim O | O |« Gug kaynag arizal veya girig fazi kayip.
T * Glig kaynagi ¢ok zayif.
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LED Ekran

ALM| FLT

Sebep

Kontrolor
Dislk
Gerilim

1 1
Loc

Siirticu konrolér glic besleme gerilimi gok duisuk.

DC Sarj
Devresi
Hatasi

[N )

[N}

DC bus igin sarj devresi arizali.

€ Operator Programlama Hatalar

Operatdr Programlama Hatasi (OPE) bir parametre uygulanamadiginda veya bir
parametrenin ayari uygun olmadiginda olusur. Bir OPE hatasi gériintilendiginde,
ENTER tusuna basarak U1-18 (OPE hata sabiti) goruntileyin. Bu OPE hatasina
sebep olan parametreyi gosterecektir.

LEDE%[_):r:'Iator Sebep Diizeltme islemleri
oPEOD1 Lo o -
Siiriict kapasitesi ile 02-04 igin ayarlanan 4 i TP,
DP/_ il deger uyusmuyor. 02-04 icin ayarlanan degeri dizeltin.
oPEOQ2 . . . ) B B
LPENa Parametreler izin verilen ayar araligi disinda.| Parametreleri uygun degerlere getirin.
Coklu fonksiyon girisleri H1-01 ile H1-06 icin
celiskili ayarlar atanmis.
* Ayni fonksiyon iki girise atanmig (“Harici
oPEO3 hata” ve “Kullanilmiyor” buna dahil degildir)| « Yanlis ayarlari dizeltin.
oCma « Bagka giris fonksiyonlarinin ayarlanmasini | « Daha fazla detay igin kullanma kilavuzuna
orcud gerektiren giris fonksiyonlari tek olarak bakin.
ayarlanmis.
» Es zamanli kullaniimalarina izin veriimeyen
fonksiyonlar ayarlanmis.
« Calistir komutu kaynagi (b1-02) veya
frekans referans kaynagi (b1-01) 3 olarak : :
oPEO5 : * Gereken opsiyon kartini monte edin.
acnorc :gﬁ:]aems ancak opsiyon karti monte * b1-01 ve b1-02 icin ayarlanan degerleri
it « Frekans referans kaynagi puls girise dizeltin.
ayarlanmig ancak H6-01 0 degil.
Coklu fonksiyon analog girigleri H3-02 ve H3-
10 ve PID fonksiyonlari ¢akigiyor. . .
oPEO * H3-02 ve H3-10 ayni degere ayarlanmis |, Biwffzglaarlggtad;iz(;lrslE.ullanma kilavuzuna
SBENT (“0” ve “F” ayarlari harigtir) bakin
- * PID fonksiyonlari her iki analog girise ve )
puls girise ayni anda atanmigtir.
oPEO8 Segilen kontrol modunda kullanilamayacak |« Yanlis ayarlari diizeltin.
. fonksiyon ayarlandi (kontrol modu + Daha fazla detay i¢in kullanma kilavuzuna
or'CUE | degisikliginden sonra belirebilir) bakin.
oPE10 * V/f model ayarini _k(_)ntrol edin.
oc in V/f model ayari yanhs. + Daha fazla detay i¢in kullanma kilavuzuna
orc oy bakin.
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€ Otomatik Ayarlama Hatalan

LED Operator

Ekram Sebep Diizeltme iglemleri
Er-01 Motor veri hatasi. - . .
£, |Giilenmotor verisi gecerl degil (m. baz | /rY! tekrar girin ve Otomatik Ayarlamay:
Ci~ U 1 frekans ve baz hiz uyusmuyor). yin.
o « Kablolamayi kontrol edin.
Er-02 Ifllfautl)(lol]':r:?a hatall « YUku kontrol edin. Otomatik Ayarlamay
- . . ) .
L--07 « Yiik ok agir. daima yiik motordan ayrildiktan sonra
yapin.
Er-03 STOP diigmesine basildi ve Otomatik )
S Ayarlama iptal edildi. Otomatik Ayarlamayi tekrarlayin.
Direnc hatasi
Er-04 « Yanlig girig verisi.
~  _ru | »Otomatik ayarlama belirlenen zaman
oo dilimini asti.
» Hesaplanmig deger aralik diginda.
Yiksliz Akim Hatasi « Giris verisini kontrol edin.
Er-05 * Yanlis veri girildi. « Kablolamayi kontrol edin.
E--N0% « Otomatik ayarlama ¢ok uzun sirdu. « Veriyi tekrar girin ve Otomatik Ayarlamayi
- » Hesaplanmis deger aralik disinda. tekrarlayin.
Nominal Kayma Hatasi
Er-08 * Yanlis veri girisi.
,_ Ao » Otomatik ayarlama belirlenen zaman
CrTug dilimini asti.
* Hesaplanmis deger aralik diginda.
Er-09 Hizlanma hatasi « Hizlanma stiresini C1-01 artirin
- ~~ | Motor belirlenmis hizlanma siiresinde . ’
E--08  hizianmad.. « Tork sinirlarini L7-01 ve L7-02 kontrol edin.
Er-11 Motor hiz hatasi. + Hizlanma siiresini (C1-01) artirin.
E-- 1| |Torkreferansi gok ylksek. » Mimkinse yuk baglantisini kesin.
« Kablolamayi kontrol edin.
Alim algilama hatasi . « Stiriicti nominal degerlerinin motora
Er-12 + Bir veya tim cikig fazlan kesik. . uydugundan emin olun.
cr-12 | ﬁ:ggrﬁ ggll;grua%uk ya da siirlicti nominal | | vy ikontrol edin. (Otomatik Ayarlama yiik
- . i bagli degilken yapiimahdir).
Akim sensorleri arizali. - Siiriiciiyd degistirin.
Nominal akim alarmi « V/f model ayarini kontrol edin.
End1 » Otomatik Ayarlama sirasinda tork « Yiik bagh degilken Otomatik Ayarlama
c referansi % 20'yi agti. gergeklestirin.
cro » Hesaplanan yiikstiz akim motor nominal | « Giris verisini kontrol edin ve Otomatik
akiminin % 80’inin Gizerinde. Ayarlamay! tekrarlayin.
Motor demir gekirdek satiirasyon alarmi « Giris verisini kontrol edin.
End2 « Hesaplanmis gekirdek satiirasyon - Motor kablolamasini kontrol edin.
Endl degerleri aralik diginda. « Yiik bagli degilken Otomatik Ayarlama
T « Yanlis veri girildi. gerceklestirin.
End3 . Girig verisini kontrol edin ve ayarlamayi
c_ a3 Nominal akim alarmi tekrarlayin.
Crogod
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documentation according to any and all rules, regulations and laws may apply.
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